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1. Zakladni moduly FOXTROT - spolecné vlastnosti

Zakladni modul systému Foxtrot je samostatny fidici systém vybaveny napajecim zdrojem, komunikacnimi
kanaly, vstupy a vystupy. Pro jeho programovani se pouzivaji standardni prostredky (prostredi Mosaic).
Na Celnim panelu je kromé vyvedeného rozhrani Ethernet i indikacni ¢ast, ktera je k dispozici v nékolika
variantach: Sedmisegmentovy displej, ktery zobrazuje zakladni stav modulu a pti drzeni tlacitka pod
displejem nam ukaze aktualni IP adresu rozhrani Ethernet (dalSi viz [2]). Zaroven zde mame k dispozici
signalizacni LED diody, které zobrazuji zakladni stav modulu a stavy pfislusnych I/O modulu. Nebo
provedeni s podsvicenym znakovym displejem 4x20 znakd a tlacitky (Ize pouzit jako standardni ID panel v
cilové aplikaci).

Aktualni prehled variant zakladniho modulu Foxtrot véetné zjednodusené tabulky vstupd a vystupd je v
nasledujici tabulce:

DI 230 DO
CP-100y | CP-101y Al DI v HDO AO RO (SSR) ciB

CP-10x0 CP-1000 4 1 1 2 2
CP-10x4 CP-1004 | CP-1014 4 | 4 6 1
CP-10x5 CP-1005 | CP-1015 6 2 6 1
CP-10x6 CP-1006 | CP-1016 13 + 1HSC 1 2 10 2 1
CP-10x8 CP-1008 | CP-1018 10 +2 1 4 6 (7) 2+2 1
LED ind. ANO

4x20 LCD ANO

CP-10xy

LL x — definuje indikacni ¢ast (homni panel — LED diody, ovadaci panel s LCD displejem 4x20 znaku)
y — definuje periferni ¢ast (spodni ¢ast s konektory — velikost modulu, pocty a typy vstupll a vystupu)

CP-1000: Podrobnéjsi Udaje k poutziti zakladniho modulu CP-1000, priklady zapojeni jsou uvedeny v
dokumentaci [8].
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Celni pohled na zakladni modul (pfiklad CP-1004):

Sbérnice napajeni sbérnice Rozhrani svorky 1/0
TCL2 modulu 7 CH1 (RS-232)
Si g n a I iza Ce Al A2 A3 A4 A5 A6 AT A8 A9 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9
chodu modulu LTI CICICICIY) LI CICICICICICICY
gg“ggg s|8|5|8|8|s8|52|5s(s2
TC LINE 24V DC CH1/RS-232 DIGITAL/SPECIAL INPUTS DIGITAL/ANALOG INPUTS
@y 0 00000000

signalizace RUN P ERROR

-

.| Indikacni LED

chyby modulu —
Ethernet /’l -1 signalli I/O
displej // ETHERNET MODE ‘@

@ @ 00 00

\

H2 OPTIONAL SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485)
b i

0 x [=] (a3
o < 4
OF| B & |FE

Tlacitko pro ‘ . BIaTAL UTRUTS
Zobrazeni IP

adresy modulu

+
+ [
i %
& -

com1
Com2
DO3
DO4
DO5

.
g 3| oo
Z a|ala

CRCRCICICICIRCICICI CORCRCICICICIRCICIC

c1 c2 Cc3 c4 c5 Cc6 c7 cs8 c9 D1 D2 D3 D4 DS D6 D7 D8 D9

.

Rozhrani CH2 (volitelné submodulem) svorky I/O

CP-1004 predstavuje nejjednodussi variantu zakladniho modulu Foxtrot.
Zakladni modul je napajen ze zdroje 24 VDC.

Ze zakladniho modulu je napajen oddélova¢ malého vykonu CIB (pro max. proud 100 mA).

Na konektoru A je vyvedena systémova sbérnice TCL2 (pro pripojeni perifernich modull Foxtrot ,
ovladacich panell a externich master moduldl CF-1141 a RF-1131) a sériovy komunikacni kanal CH1
(obvykle pro pripojeni GSM modemu).

Na konektoru C je vyveden druhy komunikacni kanal, na kterém je mozné pomoci pridavnych submoduld
realizovat dalsi rozhrani, napf. RS485, M-bus master, CAN, RS232 a dalsi, nebo realizovat az 3 dalsi
komunikacni kanaly (CH2 az CH4) pomoci specialnich submoduld.

Na konektory B a D pripojujeme vstupy a vystupy fizené technologie.

Podrobnéjsi informace o jednotlivych skupinach vstupd vystupl a dalSich signald véetné perifernich
moduld naleznete dale v této dokumentaci.
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1.1. Napajeni zakladniho modulu Foxtrot

Modul vyZaduje pro spravnou funkci stejnosmeérné vyhlazené napajeci napéti 24 VDC (v ptipadé
zalohovani napajeni akumulatory Ize systém napajet ze zdroje 27,2 VDC — doporucujeme pouzit napajeci
zdroj PS2-60/27, podrobné informace ke zdroji jsou v dokumentaci [8]). Maximalni pfikon systému (pfi
plném zatiZzeni — sepnuti reléovych vystupd, osazeni pfidavnym submodulem a aktivni komunikaci) je cca
8 + 10 W (dle typu zakladniho modulu), bez osazeného submodulu je max. pfikon cca 4 +6 W.

Tabulka s prikony zakladnich modulli Foxtrot

Typ zékladniho modulu Max. Piikon ¥ | Typ. Pfikon ?
CP-1004, CP-1014 8W 4 W
CP-1005, CP-1015 8W 4 W
CP-1006, CP-1016 10w 6W
CP-1008, CP-1018 10w 6 W

1) vSechny vystupy a vstupy vybuzené (sepnuté vstupy, pfipojena Cidla, sepnuta relé...), osazeny
submodul s max. dovolenym pfikonem

2) vSechny vystupy a vstupy vybuzené, submodul neosazen, nebo osazen bézny submodul s rozhranim
RS232, RS485, RS422.

Napajeci napéti modulu je galvanicky spojené s komunikacnim rozhranim CH1, rozhranim
CIB1 a systémovym kanalem TCL2 a vétsinou se vstupy DI /AI na zakladnim modulu (typ.
konektory na horni strané modulu). Také v pfipadé osazeni kanalu CH2 submodulem s
galvanicky neoddélenymi I/0 obvody jsou tyto obvody galvanicky propojené s napajenim
systému.

Spolecnou svorkou je svorka GND (svorka A3).

UPOZORNENI
Pri aplikaci systému je nutné zohlednit spolecnou svorku (galvanické spojeni) vyse uvedenych 1/0 casti
modulu — zejména pri napajeni z vice mist, napajeni z vice zdrojd nebo riziku vzniku zemnich smycek.

SELV:

Jestlize napéajeci zdroj spliiuje parametry zdroje SELV dle CSN EN 60 950 (CSN 33 2000-4-41), pak
vSechny I/O obvody systému spliuji poZzadavky SELV. I v pfipadé, ze reléové vystupy spinaji obvody
nizkého napéti (izolace reléovych vystupd od vnitfnich obvodt systému je 4 kv AC).

Parametry zdroje:

Obvykle vyhovi vétsina zdrojd s vystupnim stabilizovanym napétim 24V=. MlZeme poufZit i zdroj
nestabilizovany, ale musime dat pozor na vystupni napéti (pfi nadbytecném vykonu zdroje mize vystupni
napéti vystoupit nad povolenou hodnotu).

Stanoveni vykonu zdroje:

Pro napdjeni samotného fidici systému je optimalni zdroj s vykonem min. 15W. Napdjime-li ze zdroje
dalsi obvody, musime jeho vykon imérné zvysit. Je nutné v pfipadé pouZiti zdroje s nestabilizovanym
vystupem dodrzet v pIném rozsahu zatizeni daném aplikaci dovoleny rozsah napajeciho napéti, zejména v
pfipadé poufZiti zdroje s velkym nadbytecnym vykonem.

Pro napajeni centralniho modulu bez zalohovani (pfiklad zapojeni viz kap.2i doporucujeme zdroj DR-60-24
nebo DR-100-24 (podle celkového pFikonu napajenych obvod(),

pro napajeni se zalohovanim zaloznim akumulatorem doporucujeme zdroj PS2-60/27 (viz. kap.
Zalohované napajeni).

Jisténi napajeni:
Vstup napajeni (svorka A4) neni chranéna interni pojistkou. Doporucujeme predradit napajeni modulu
externi pojistku s doporucenou jmenovitou hodnotou T500L250V.

Zvyseni odolnosti napajecich zdrojl modulu:

Pro zajisténi bezporuchového provozu i pfi vyjimecnych situacich (vlivy Gderu blesku, obecné Spatného
stavu rozvodné sité nebo vlivu blizkych vykonovych zafizeni Spatné oSetfenych z hlediska zpétného vlivu
na rozvodnou sit") doporucujeme celou fadu prvkd zajist'ujicich zvySeni odolnosti zdrojt proti nepfiznivym
vlivim okoli. Podrobné informace o metodach zvyseni spolehlivosti naleznete v dokumentaci [8], (kapitola
13.5).
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1.1.1. Zalohované napajeni, zdroj PS2-60/27

Posledni zména dne 9.10.2012
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RUN ERR
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D Caution: High voltage inside. D
Disconnect power before removing cover.
See manual for additional
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zélozni AKU
2x12V
Obr.1.1.1..1  Pfiklad zélohovaného napdjeni zakladniho modulu CP-1004
Poznamky:

1) napajeci zdroj musi byt stabilizovany 27,2 VDC, spliiujici podminky SELV a urceny pro nabijeni
pripojenych akumulator{i, standardné PS2-60/27.

2) Akumulatory pouZivdme zapouzdiené olovéné 12 V (zapojené 2ks do série) s kapacitou 1,3 az 17
Ah (dle poZzadavku na dobu zalohovani a pfikonu zalohované sestavy).

3) Zivotnost akumulatord je cca 3 aZ 4 roky, s rostouci teplotou okoli Zivotnost vyrazné klesa, proto
je vhodné umistit akumulatory na chladné&jsi misto, v rozvodnici je umistime co nejnize (na dno

sk¥iné apod.)

Zalohovani vnitfnich dat a ¢asu CP-10xx pfi vypadku napajeni.
Pri vypnuti napajeciho napéti CP-10xx jsou vybrana uzivatelska data a hodiny zalohovana. Zalohovani je
zajisténo akumuldtorem Li-Ion. Po obnoveni napajeni se akumuldtor dobije a opét je pfipraven zalohovat.
Akumulator nevyzaduje zadnou Udrzbu. Akumulator Li-Ion vydrZi zalohovat zhruba 500 hodin.

Pridavna vnitrni zalohovaci baterie

Pokud z néjakého divodu potiebujeme prodlouzit dobu zalohovani (napf. preklenuti vypnuti napajeni po
delsi dobu nez 500 hodin), mdZeme osadit do pfipraveného drzaku pridavnou lithiovou baterii typu
CR2032, ktera po vybiti akumulatoru zacne dodavat energii a prodlouZi tak dobu zalohovani az na 20 000

hodin.

Vyménu zalozni baterie (typ CR2032 nebo obdobna, 3 V, primér20 mm, tlouStka 3,2 mm) je
doporuceno provadét v intervalu 2 az 3 roky. Zivotnost baterie je obvykle 5 let. Baterie je zasunuta v
drzaku umisténém na prostiedni desce zakladniho modulu a je pfistupna po vyjmuti desek z plastového
krytu (podrobnéjsi informace jsou k dispozici v zakladnich dokumentacich jednotlivych modul().
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1.2. Komunikacni rozhrani CH1, CH2...

Zakladni moduly Foxtrot CP-10xx jsou vybaveny asynchronnimi sériovymi kanaly (CH1, CH2), rozhranim
CIB1, systémovym kanalem TCL2 a rozhranim ETHERNET. Kazdy sériovy kanal i logicky datovy kanal LCH
(Jedno rozhrani ETHERNET realizuje az ¢tyfi LCH) mlze byt nastaven do jednoho z komunikacnich rezim(
a realizovat rlizné sité a propojeni. Kterykoli z kanall v rezimu PC mlize byt pouZity pro programovani
PLC, ale v jednom okamziku vzdy pouze jeden !

1.2.1. Komunikaéni rozhrani CH1 zakladnich modulti CP-10xx, rozhrani RS-232

Sériové rozhrani zakladniho modulu CH1 je osazeno pevné rozhranim RS232 bez galvanického oddéleni
(§. Signdly rozhrani jsou galvanicky spojeny s napajenim modulu, rozhranim CIB a TCL2 analogovymi
vstupy na zakladnim modulu CP-10xx). Pohled na svorkovnici (pfi standardni pracovni poloze PLC na
panelu rozvadéce) je na obr. 1.2.1.1.

XXX XX G000

HRERRRHEE
CH1/RS-232

Obr.1.2.1.1 Svorkovnice A — zapojeni rozhrani CH1, RS232.
Poznamky k zapojeni:

1. Signalova zem GND rozhrani je spolecna pro napajeni modulu, sbérnici CIB a TCL2 (zaroven

je spolecna se zapornou spolecnou svorkou vstupt DI/AI).
2. Zakladni modul CP-1000 ma svorku GND k dispozici i na svorce A6.
3. Signal RTS je fidici signal (vystup), ktery pouzivaji néktera zarizeni (prevodniky rozhrani

apod.). Poufziti signalu je popsano v prirucce Sériova komunikace programovatelnych
automatt Tecomat TXV 001 06.

Strana 8 (celkem 73)



TXV00411 rev.3.8d.odt Posledni zména dne 9.10.2012

1.2.2. Komunikacni rozhrani CH2, pouziti volitelnych submodult

Komunikacni rozhrani CH2 je vyvedeno na svorkovnici C nebo D podle typu zakladniho modulu.
Rozmisténi signalli na svorkach je k dispozici také ve vice variantach podle typu zakladniho modulu, viz
obr.1.2.2.1 pro zakladni moduly CP-10x4, CP-10x5, obr.1.2.2.2 pro zakladni moduly CP-10x6, CP-10x8 a
obr.1.2.2.3 pro zakladni modul CP-1000.

Rozhrani CH2 neni standardné neni osazeno zadnym submodulem. Zakaznik si dle pozadovaného rozhrani
(RS232, RS485, CAN, M-bus atd...) vybere pfislusny submodul a osadi si jej do pfipravené pozice uvnitf
modulu (postup osazeni submodulu je popsan v pfirucce [3].

CH2 SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485)

X302 00 3% () (X))
\

Obr.1.2.2.1 Konektor C modulli CP-10x4, CP-10x5 — zapojeni rozhrani CH2, volitelné rozhrani.

Poznamky:

1) starsi varianty zakladnich moduld byly osazeny pevnymi svorkovnicemi, ale Cislovani a vyznam
vsech svorek je shodny

2) Popisy u svorek odpovidaji dvéma nejcastéjsSim submoduldim — rozhrani RS232 a RS485, pro jiné
varianty osazenych submoduld je samoziejmé vyznam svorek jiny — viz popis pfislusného
submodulu.

3) Svorkovnice je galvanicky oddélena od vsech obvod( zakladniho modulu. Pfi osazeni submodulu s
galvanickym oddélenim jsou jeho vstupy a vystupy vyvedené na konektor C galvanicky oddéleny
od ostatnich obvod{d zakladniho modulu (signalova zem galvanicky oddéleného rozhrani je
znacena GNDS).

CH2 OPT. SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485) DIGITAL OUTPUTS
>

X =3 -
Qe Q| ol o
[l O [a)] [a]

Nk
& &

GNDS

= +
o &

[p1 b2l b3l palpslosl o7l pslpel

X302 00 0% (%) (X)X
\

Obr.1.2.2.2 Konektor D modul& CP-10x6, CP-10x8 — zapojeni rozhrani CH2, volitelné rozhrani.

Poznamky:

1) Rozhrani CH2 je u téchto zakladnich moduld vyvedeno pouze na svorky D1 aZz D5 (popisy na
krabicce opét popisuiji signaly pro rozhrani R5232 a RS485), POZOR ! Nékteré submoduly maji
omezené vyuziti, nékteré nelze do téchto zakladnich modulll osadit vibec.

2) Na svorkach D7 az D9 jsou vyvedeny vystupy DOO a DO1 — SSR vystupy 230 VAC, 1A, vystupy
jsou galvanicky oddéleny od vSech ostatnich obvod@ zakladniho modulu
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3) Svorky rozhrani CH2 D1 az D5 jsou galvanicky oddéleny od vSech obvod( zakladniho modulu. Pri
osazeni submodulu s galvanickym oddélenim jsou jeho vstupy a vystupy vyvedené na konektor D
galvanicky oddéleny od ostatnich obvodl zakladniho modulu (signalova zem galvanicky
oddéleného rozhrani je znacena GNDS).

CH2 SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485)
e x| % x| %
>> (2 + | N ¥|lQ [a)i'4 [i'4
ZZ (= =
20|66 k| |G| Rl |[RE] &
[p1 b2 p3lpsalosloelo7lpsl ool

X002 000 %) (X)X

Obr.1.2.2.3 Konektor D modul& CP-1000 — zapojeni rozhrani CH2, volitelné rozhrani.

Poznamky:

1) Popisy u svorek odpovidaji dvéma nejcastéjsim submodul@m — rozhrani RS232 a RS485, pro jiné
varianty osazenych submodulll je samoziejmé vyznam svorek jiny — viz popis prislusného
submodulu.

2) Svorkovnice je galvanicky oddélena od vSech obvod({ zékladniho modulu. Pfi osazeni submodulu s
galvanickym oddélenim jsou jeho vstupy a vystupy vyvedeny na konektor D galvanicky oddéleny
od ostatnich obvodd zakladniho modulu (signalova zem galvanicky oddéleného rozhrani je
znacena GNDS).
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1.2.2.1 MR-0104 - rozhrani RS-232, s galvanickym oddélenim

Submodul MR-0104 zajist'uje pfevod signalll TTL sériového rozhrani na rozhrani RS-232, véetné
galvanického oddéleni. Toto rozhrani je urCené pouze k propojeni dvou Ucastnikl (zapojeni bod-bod). Je
vhodné napf. ke spojeni PLC TECOMAT a PC na kratké vzdalenosti (do 15 m). Galvanické oddéleni
sériového rozhrani zajiSt'uje vestavény ménic a neni tfeba externi napajeni. Podrobné Udaje u submodulu,
jeho vnitfni zapojeni a nastaveni je uvedeno v dokumentaci [4].

Tab.1.2.2.1 Zapojeni konektoru C nebo D sériového kanalu CH2 pfi osazeném submodulu MR-0104
CP-10x4 | CP-10x6 | CP-1000 |Signal |Typ signalu Uziti
CP-10x5| CP-10x8
C1 - D1 + 5V Vystup napajeni
C2 D1 D2 GNDS signalova zem sig. zem oddéleného rozhrani
'E C3 D2 D3 RTS vystup fidici signal
(% C5 D3 D5 CTS vstup Fidici signal »
c7 D4 D7 RxD vstup datovy signal
C8 D5 D8 TxD vystup datovy signal

1 Pouziti signalu je popsano v prirucce [3]. Klidova Groven signalu odpovida hodnoté logicka 1.

1.2.2.2 MR-0114 - rozhrani RS-485, s galvanickym oddélenim

Submodul MR-0114 zajist'uje pfevod signald TTL sériového rozhrani na rozhrani RS-485 galvanicky
oddélené. Toto rozhrani pracuje v poloduplexnim rezimu a umoziuje vicebodové (multidrop) propojeni
Ucastnikd. Pro spravnou funkci je tfeba spravné zakonceni komunikacni linky (viz dale). Galvanické
oddéleni sériového rozhrani zajistuje vestavény ménic a neni tfeba externi napajeni. Podrobné Udaje u
submodulu, jeho vnitfni zapojeni a nastaveni je uvedeno v dokumentaci [5].

Tab.1.2.2.2 Zapojeni konektoru C nebo D sériového kanalu CH2 pfi osazeném submodulu MR-0114
CP-10x4 | CP-10x6 | CP-1000 | Signal |Typ signalu Uziti
CP-10x5 | CP-10x8
C1 - D1 + 5V | Vystup napajeni
C2 D1 D2 GNDS | Napajeni, spole¢na sv. | signalova zem
';.. C3 D2 D3 BT— |- vystup zakonceni zakonceni sbérnice RS-485
g C4 D3 D4 BT+ |+ vystup zakonceni zakonceni sbérnice RS-485
C5, C8 D5 D5, D8 TxRx— |- vstup/vystup RS-485 | datovy signal
C6, C9 D4 D6, D9 TxRx+ |+ vstup/vystup RS-485 | datovy signal

1.2.2.3 MR-0124 - rozhrani RS-422, s galvanickym oddélenim

Submodul MR-0124 zajist'uje prevod signaldl TTL sériového rozhrani na rozhrani RS-422 galvanicky
oddéleném. Rozhrani umoZziiuje spojeni dvou spolupracujicich zafizeni (bod-bod).

Kazdé jednotlivé vedeni (RxD i TxD) musi byt zakon¢eno na konci vedeni zakoncovacimi odpory 120 Ohm.
Galvanické oddéleni sériového rozhrani zajistuje vestavény ménic a neni tfeba externi napajeni. Podrobné
Udaje u submodulu, jeho vnitini zapojeni a nastaveni je uvedeno v dokumentaci [6].

Tab.1.2.2.3 Zapojeni konektoru C nebo D sériového kanalu CH2 pfi osazeném submodulu MR-0124
CP-10x4 | CP-10x6 | CP-1000 | Signal | Typ signalu Uziti
CP-10x5 | CP-10x8

C1 D1 +5V | Vystup napdjeni +5V
C2 D2 GNDS | signalova zem
C3 D3 CTS- |vstup fidici signal

1 C4 Nel D4 CTS+ |vstup fidici signal »

5| ¢ clze D5 RxD— | vstup datovy signal

@ C6 pouzit D6 RxD+ |vstup datovy signal

C8 D7 TxD— | vystup datovy signal
Cc9 D8 TxD+ | vystup datovy signal
D9

Y Poufziti signalu je popsano v [3]. Klidova Groven signalu odpovida hodnoté logicka 1.
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1.2.2.4 MR-0160 - rozhrani 2x CAN, s galvanickym oddélenim

Submodul MR-0160 umoziuje pfipojeni PLC TECOMAT Foxtrot do dvou siti CAN s prenosovymi rychlostmi
500, 250, 125, 50, 20 nebo 10 kBd. Lze jej pouZit pouze v rezimech CAN, CAS a CAB. Zakonceni linky CAN
je vyvedeno pouze pro jeden kanal (libovolny). Druhy kanal je nutné zakoncit externé pfipojenym
odporem 120Q.

Tab.1.2.2.4 Zapojeni konektoru C nebo D sériového kanalu pfi osazeném submodulu MR-0160

CP-10x4 | CP-10x6 | CP-1000 | Signal |Typ signalu
CP-10x5 | CP-10x8
C1 D1 +5V | Vystup napajeni +5V
C2 D2 GNDS | signalova zem
C3 D3 BT1- |- vystup zakonceni linky CAN
'E C4 Nelze D4 BT1+ |+ vystup zakonceni linky CAN
‘% C5 pouzit D5 TxRx1- | pfijimand a vysilana data kanalu 1 (uroven -)
C6 D6 TxRx1+ | pfijimana a vysilana data kanalu 1 (Groven +)
C8 D8 TxRx2— | pfijimana a vysilana data kanalu 2 (Uroven -)
C9 D9 TxRx2+ | pfijimana a vysilana data kanalu 2 (Groven +)

1.2.2.5 MR-0161 - rozhrani CAN, s galvanickym oddélenim
Submodul MR-0161 umoziuje pfipojeni PLC TECOMAT Foxtrot do sité CAN s prenosovymi rychlostmi 500,
250, 125, 50, 20 nebo 10 kBd. Lze jej pouZit pouze v rezimech CAN, CAS a CAB (dalsi viz [2]).

Tab.1.2.2.5 Zapojeni konektoru C nebo D sériového kanalu pfi osazeném submodulu MR-0161

CP-10x4 | CP-10x6 | CP-1000 | Signal | Typ signalu
CP-10x5 | CP-10x8
C1 - D1 +5V | Vystup napajeni +5V
- c2 D1 D2 GNDS | signalova zem
< c3 D2 D3 BT— |- vystup zakonceni linky CAN
g C4 D3 D4 BT+ |+ vystup zakonceni linky CAN
C5,C8 D5 D5, D8 TxRx— | pfijimana a vysilana data (Uroven -)
Ce6, C9 D4 D6, D9 TXxRx+ | pfijimana a vysiland data (Uroven +)

1.2.2.6 MR-0152 - rozhrani PROFIBUS DP, s galvanickym oddélenim

Submodul MR-0152 umoznuje pripojeni PLC TECOMAT Foxtrot do sité PROFIBUS DP jako stanice slave
(podFizena) s prenosovou rychlosti az 12 MBd. Lze jej pouzit pouze v reZzimu DPS (dalsi viz [2]).
Vzhledem k tomu, ze fyzické rozhrani sbérnice PROFIBUS odpovida standardu RS-485, je zapojeni
konektoru sériového kanalu shodné jako pfi osazeni submodulem MR-0114 (viz Tab.1.2.2.2) véetné
moznosti zakonceni.

1.2.2.7 MR-0158 — rozhrani M-Bus slave, s galvanickym oddélenim

Podrobné Udaje rozhrani M-Bus vcetné prikladl zapojeni submodulu MR-0158 naleznete
v dokumentaci [8].
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1.2.3. Komunikacni rozhrani CH2 + CH4, pouziti volitelnych vicenasobnych submodulti
Komunikacni rozhrani CH2 je vyvedeno na konektor C nebo D (podrobny popis viz kapitola 1.2.2) a
standardné neni osazeno zadnym submodulem. Zakaznik si dle poZadované kombinace rozhrani (RS232,

RS485) vybere prislusny submodul a osadi si jej do pfipravené pozice uvnitf modulu (postup osazeni
submodulu je popsan v prirucce [3]).

Tab.1.2.3.1 Kombinace rozhrani pro jednotlivé kandly dle osazeného submodulu v pozici CH2

Submodul CH1 CH2 CH3 CH4 (CH3Y)
neosazen RS-232 neni neni neni
MR-0104 RS-232 RS-232 neni neni
MR-0114 RS-232 RS-485 neni neni
MR-0124 RS-232 RS-422 neni neni
MR-0105 RS-232 RS-232 RS-485 RS-232
MR-0106 RS-232 RS-232 RS-485 RS-485
MR-0115 RS-232 RS-485 RS-485 RS-485
Galv. oddéleni NE ANO, vzdy ANO, vzdy ANO, vzdy
Varianty CP CP-10xx CP-10xx CP-10x4, CP-10x5, CP-10xx
CP-10x0

1) Zakladni moduly CP-10x6 a CP-10x8 maiji tento komunikaéni kanal (zde CH4) vyveden jako CH3 (kanal v této
tabulce oznaceny jako CH3 neni u téchto CP vyveden na konektor).

1.2.3.1 MR-0105, MR-0106, MR-0115, osazeni CP-10x4, CP-10x5

Tab.1.2.3.2  Vyvedeni komunikacnich kanal& CH2, CH3 a CH4 pro CP-10x4, CP-10x5

Svorkovnice C Svork MR-0105 MR-0106 MR-0115
a
C1 - - -
2 GNDS GNDS GNDS
C3 | TxD4 CH4 |TxRx4& | CH4 |TxRx4— | CH4
e s e C4 |RxD4 | RS-232 [TxRx4+ | RS-485 |TxRx4+ | RS-485
a5|28[e] 5]2¢] £[2 |24] % C5 |TxRx3— | CH3 |TxRx3- | CH3 |TxRx3- | CH3
C6 |TxRx3+ | RS-485 [TxRx3+ | RS-485 |TxRx3+ | RS-485
ERRIIRRRIR) % 7 : X X
G e e e e o e C8 |TxD2 CH2 |TxD2 CH2 |TxRx2- | CH2
C9 |RxD2 |RS-232[RxD2 |RS-232 [TxRx2+ | RS-485

1.2.3.2 MR-0105, MR-0106, MR-0115, osazeni CP-10x0

Tab.1.2.3.3 Vyvedeni komunikacnich kanal CH2, CH3 a CH4 pro CP-10x0

Svorkovnice D Svork MR-0105 MR-0106 MR-0115
a
D1 - - -
\\/‘\\/\\\/\\/\\ D2 GNDS GNDS GNDS
Y D3 TxD4 CH4 | TxRx4— CH4 | TxRx4- CH4

CH2 SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485)

clog| Elo |of D4 | RxD4 RS-232 | TxRx4+ | RS-485 | TxRx4+ | RS-485

+

X
AT &
ro|OF| . Ffd, E
D9

[a]
&
I'p3 1 palpsloslorlo

%
%
&
8

Tos | D5 TXRx3— CH3 | TxRx3- CH3 | TxRx3- CH3

1 D6 |TxRx3+ | RS-485 | TxRx3+ | RS-485 [TxRx3+ | RS-485
L e X x
I

D8 | TxD2 CH2 |TxD2 CH2 | TxRx2- CH2
D9 |RxD2 RS-232 | RxD2 RS-232 | TxRx2+ | RS-485
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1.2.3.3 MR-0105, MR-0106, MR-0115, osazeni CP-10x6, CP-10x8

Tab.1.2.3.4  Vyvedeni komunikacnich kanald CH2,CH4 a DO0-1 pro CP-10x6, CP-10x8

Svorkovnice D Svork MR-0105 MR-0106 MR-0115
a

D1 GNDS GNDS GNDS

Wﬂ\ D2 | TxD4 CH3 | TxRx4- CH3 | TxRx4- CH3

CH2 OPTIONAL SUBMODULE (e.g. R9L232, RS-485) V D3 RXD4 RS'232 TXRX4+ RS'485 TXRX4+ RS'485

2¢|2¢
[

< &
[y

D4 | RxD2 CH2 |RxD2 CH2 | TxRx2+ CH2
D5 | TxD2 RS-232 | TxD2 RS-232 | TxRx2— | RS-485

=
| 5138]|2a
o o o

O|<—

D6

D7 CoM1

D8 DO0
D9 DO1

Poznamky: )
1) svorka D6 MUSI zlstat nezapojena, zajistuje galvanické bezpecné oddéleni obvod(
komunikacnich kanald od binarnich vystup DO0 a DO1

Strana 14 (celkem 73)




TXV00411 rev.3.8d.odt Posledni zména dne 9.10.2012

1.3. Rozhrani ETHERNET PLC Foxtrot (rozhrani, kabely)

Zakladni modul je standardné osazen rozhranim Ethernet, 10/100 Mbit, konektor R1-45, viz kap. 1.3.1
Kazdé fyzické rozhrani Ethernet (tj. jedno fyzické pfipojeni na PLC) m{ize realizovat az Sest logickych
datovych kanald (dale znacené LCH1 aZ LCH®6), které mohou byt nastaveny v nékolika reZzimech a
umoznuji rdzné propojeni systémi (dalsi viz [2]) a jsou pIné nezavislé na ostatnich komunikacnich
rozhranich PLC (s vyjimkou systémovych sluzeb v rezimu PC+, které mohou byt v jednom okamziku
aktivni pouze na jednom (fyzickém i logickém) komunikacnim kandle.

Rozhrani Ethernet PLC Foxtrot automaticky rozpozna pripojeni (pfimé nebo kfizené) a automaticky se
prizplsobi.

1.3.1. Fyzické rozhrani ETHERNET PLC Foxtrot

Rozhrani Ethernet je osazeno standardnim konektorem RJ-45 se standardnim rozmisténim signal@.
Konektor je pfipraven pro pouZiti béznych UTP patch kabeld (zapojeni kabell viz kapitola 1.3.1.2)

Tab.1.3.1.1 Zapojeni rozhrani Ethernet na zakladnim modulu (pohled zepredu na konektor PLC)

Pin Signal Barva vodiCe
& 8 nepouzity hnédy
;\\ﬂ 7 nepouzity bily / hnédy
5 EE 6 RD- zeleny
4 C 5 nepouzity bily / modry
3 f"E 4 nepouzity modry
2 % 3 RD+ bily / zeleny
1 2 TD- oranzZovy
1 TD+ bily / oranzovy

1.3.2. Zapojeni pfimych a kFizenych UTP kabelti ETHERNET
Propojovaci kabely TP (krouceny par) rozliSujeme pfimé (UTP patch kabel) a kfiZzené.

Primy TP kabel je nejbéznéjsi kabel, ureny predevsim pro spojeni switch (HUB) — koncové zafizeni
(sitova karta PC, PLC TC700 apod.), Ize pouzit i pro pfimé propojeni systémd Foxtrot. Je bézné vyrabény
a dostupny. Kabel je osazen na obou koncich konektory RJ-45 (8 pin{l). Funkéni jsou pouze 4 signaly (pro
béZné pouzivané rozhrani 10 Base-T), ostatni vodiCe jsou nepouzité (na obr. 1.3.2.1 naznaceny
¢arkované). Musi byt pouzity kabel s kroucenymi pary (nelze pouzit telefonni nekrouceny kabel !) a jeden
krouceny par musi byt pouZit vZzdy pro jeden smér toku dat (napf. RD). Pro ethernetové kabely je
normovano a nejcastéji pouzivano barevné znaceni vodicd v kabelu TIA568B, uvedené v tab.1.3.1.1 (pro
primy kabel).

Datové UTP (nestinéné) a STP (stinéné — stinéni neni na strané PLC pfipojeno) se vyrab&ji v nékolika
kategoriich, oznacené Cisly 3 az 6. Pro 10/100 Mbit Ethernet (10Base-T) je mozné pouzit kteroukoli
kategorii, ale doporucené je pouziti kategorie minimalné 5.

Zakladni sortiment primych kabelli je dodavan pod objednacim Cislem TXN 102 05.xx (zacisli vyjadiuje
délku kabelu dle sortimentu — viz katalog TC700). Maximalni délka TP kabelu je omezena na 100 m.

TD+ 1 1 TD+
TD- 2 2 TD-

RJ-45 RD+ 3 3 RD+ RJ-45
ETHERNET 4 oo -4 - ETHERNET
KONEKTOR 5w -5 KONEKTOR

RD- 6 6 RD-
_ 7 W - m oo o e o oo - 7 —
— < g - g _

Obr.1.3.2.1 Zapojeni ptimého kabelu (ETHERNET UTP patch kabel)

KFiZzeny kabel se pouziva pro pfimé pripojeni dvou rovnocennych zafizeni (napf. HUB — HUB, bez pouZiti
uplinkového portu na HUBech). Neni tak bézné k dispozici a je nutné jej objednavat s vyslovnym
uvedenim pozadavku na kfizeny kabel. Kabel je osazen na obou koncich konektory RJ-45 (8 pin().
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Funkéni jsou pouze 4 signaly (pro bézné pouzivané rozhrani 10Base-T), ostatni vodiCe jsou nepouzité (na
obr. 1.3.2.2 naznaceny Carkované). Pouzity kabel musi byt s kroucenymi pary (nelze pouzit telefonni
nekrouceny kabel !) a jeden krouceny par musi byt pouzit vzdy pro jeden smér toku dat (napf. RD).
Zakladni sortiment kfizenych kabell je dodavan pod objednacim Cislem TXN 102 06.xx (zacisli vyjadfuje
délku kabelu dle sortimentu — viz katalog TC700).

D+ 1 1 TD+
TD- 2 2 TD-

RJ-45 RD+ 3 3 RD+ RJ-45
ETHERNET 4 4 - ETHERNET
KONEKTOR 5 5 — KONEKTOR

RD- 6 6 RD-
— 7 7 -
_ 8 8 -

Obr.1.3.2.2 Zapojeni kfizeného TP kabelu ETHERNET

1.3.3. Doporucené kabely UTP (FTP) pro ETHERNET
Kabely TP (krouceny par) mizeme pouZit nestinéné (UTP), nebo stinéné (FTP). Stinéné FTP kabely
mdZeme velmi dobfe pouZit i pro rozvody RS485.

UTP kabely, pfiklady moznych typ(:

PCEY 4x2x0,5 (PCEY 4x2x0,6), vyrobce VUKI a. s. (distributor ISOKAB s.r.0.)
UTP Datovy kabel — tfida 5, vyrobce KABLO ELEKTRO, a. s. Vrchlabi

UTP Cat. 5, vyrobce PRAKAB

FTP kabely, pfiklad moznych typ(:

PCEHY 4x2x0,5 (PCEHY 4x2x0,6), vyrobce VUKI a. s. (distributor ISOKAB s.r.0.).
FTP Datovy kabel — tfida 5, vyrobce KABLO ELEKTRO, a. s. Vrchlabi
UNITRONIC EtherLine-H CAT.5, vyrobce LAPP KABEL

FTP Cat. 5, vyrobce PRAKAB

1.3.4. Zasady instalace rozvod&i ETHERNET

Vseobecné zasady pro instalaci UTP kabelii:

Pri instalaci kabell se vyvarovat ostrych ohyb(, nikdy nelamat kabel napf. v rohu, pro kazdy typ kabelu
vyrobce uvadi minimalni polomér ohybu - typicky polomér ohybu min. 6 x prdmér kabelu, neohybat kabel
0 vice nez 90° Kabely nesmi byt vystaveny mechanickému tlaku. PFfi manipulaci s kabely (protahovani
otvory, listami) nesmime prekrocit povolenou mez tahu. Zatahovani kabeld silou vétsi nez cca 10 kg
zplsobi jejich poskozeni roztazenim twistovani => nachylnost k chybovosti ! Kabely by mély byt ulozeny
tak, aby byly mechanicky chranény, ne volné, kabely nenapinat, ale rad€ji ponechat volné. Rovnéz casté
pohyby kabely poskozuii.

Nedodrzeni zasad pokladani kabell miZze zplsobit zhorseni prenosu dat a i preruseni kabelové trasy.
Vzhledem k vysokym kmitoctéim zplsobi neprichodnost dat uz pouha zména geometrického usporadani
Zil v kabelu i kdyz kabel mlze byt ohmicky v pofadku. Na mechanické poskozeni jsou zvlast' citliva mista
prechodu kabelu ke konektoru, v téchto mistech je nutné chranit kabel pred nasilnymi ohyby i osovym
tahem.

V pripadé venkovniho rozvodu je vhodné umistit kabely do kovovych, dobfe zemnénych Zlabli a na obou
koncich kabelu osadit prepétové ochrany (bézné pro TP rozvody pocitacovych siti).

V pripadé vyssiho rizika ruseni, soubéhu apod. je vhodné pouzit stinéné kabely FTP (STP, viz kapitola
1.1.5.3) a pouzit aktivni sitové prvky (HUB, switch apod.) s pfipojenym stinénim kabelu na ochranné
uzemnéni (pouze na jedné strané kabelu !!).

Soubéh s ostatnimi kabely:

Neni pripustné klast UTP kabely do blizkosti silovych vedeni. Pokud nemdZeme dodrzet minimalni
vzdalenost ( 0,15 m ), zejména pii rozvodu v liStach a plastovych kanalech musi se pro pocitacovy rozvod
pouzit stinicich kanalll (koryta vyrobena z pozinkového plechu). Tyto kanaly musi byt v celém rozvodu
dobre vodivé propojeny a spojeny se zemnim vodic¢em silovych rozvod@. Kabely UTP musi byt v
dostatecné vzdalenosti ( 50 mm) od jakékoli ¢asti obvodl nizkého napéti (230 VAC).
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1.3.5. Priklady zapojeni siti ETHERNET

Zakladni propojeni, realizace sité ETHERNET
zakladni pFipojeni PC-PLC

napf. pouziti notebooku

mozno pouzit kiizeny kabel TXN 102 06 (zapojeni viz
obr.1.3.2.2) nebo pfimy kabel (zapojeni viz obr.1.3.2.1)
max. 100 m

propojeni pres HUB (bézné pouzivané HUBy nebo
SWITCHe)
mozno pouzit kfizeny kabel nebo pfimy kabel

primé propojeni 2 PLC
mozno pouzit kfizeny kabel nebo primy kabel
max. 100 m

Propojeni, pouziti moduli HUB (nebo SWITCH)

Posledni zména dne 9.10.2012

L T T AT

Nasledujici schéma ukazuje moznosti propojeni systém — HUB podle pouzité zasuvky HUBuU (tj. normalni
zasuvky — downlink, nebo propojovaci zasuvky urCené predevsim ke zapojeni HUBG do kaskady — uplink .
Podle toho se k propojeni musi pouzit bud’ pfimy (normalni), nebo kfizeny kabel.
Schéma ukazuje propojeni HUBU jak s pouzitim zasuvky uplink na jednom z HUBUG (pak propojujeme
pfimym kabelem), nebo s pouzitim normalnich zasuvek (downlink) u obou HUBG (pak propojujeme

kiizenym kabelem)

propojovaci zasuvka
{up-link)

normalni zasuvka
{down-link)

kiizeny kahel

TXN 102 06

normalni kahel

T¥N 102 05
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POZOR! Nékteré bézné dostupné HUBy maiji jednu ze standardnich zasuvek (downlink) spolec¢nou s
propojovaci zasuvkou (UPLINK). V pfipadé, Ze pouzijeme zasuvku UPLINK pro propojeni HUBG mezi
sebou, tak nem{zeme uz pouzit prislusnou standardni zasuvku (a naopak). Viz dokumentace pouzitého
HUBuU.

Délky kabeltli, moznosti tvorby rozsahlych siti
Nasledujici schémata ukazuji maximalni délky kabell a tim i rozsah sité systémd pro bézné rozvody
ETHERNET 10/100 Mbit (TP).

Sit’ s jednim HUBem
Kazdy kabel max. 102 m
Libovolny HUB

rozsahlejsi sit’, vice HUBU
vzdy max. 3 HUBy mezi
dvéma libovolnymi
systémy

Strana 18 (celkem 73)



TXV00411 rev.3.8d.odt Posledni zména dne 9.10.2012

1.3.6. Zapojeni Foxtrotu do optické sité

Pro zaclenéni Foxtrotu do optické sité (singlemode 9/125um, multimode 62,5/125um) pouzijeme
mediakonvertor, napf. N-TRON 102MC-ST.

Konvertor je napajen ze 24VDC (odbér max. 140maA, Ize jej napajet ze spole¢ného zdroje se systémem
Foxtrot), je vybaven jednim portem 100BaseTX (standardni ETHERNET RJ-45, pro pfipojeni do ETHERNET
konektoru systému Foxtrot) a jednim portem 100BaseFX, ST nebo SC Duplex port - pro pripojeni do
optické sité.

Opticky konektor a optické vlakno je nutné specifikovat pfi objednavce. Podle portu (SC nebo ST) jsou na
¢elnim panelu modulu pfislusné konektory:

- < i
S e
2 i+

p } [y

7P StraightTip />
'y Ten T

y
2

1
" Subscriber Connector
(SC)

L

Modul 102MC je vybaven redundantnim napajenim. Stadi pripojit kterykoli vstup (V1 nebo V2) na napajeci
napéti 24 VDC:

L 4 L 2
L 4
1 [T ol =
S erEe RCIRERGICICHC | V2
DR-60-24 i i L V2+ @
| A1 | A2 | A3 | A4 | A5 | A6 | A7 | A8 | A9 |
s TR TS Vi 59
olo|&13|5la [l I | |
’_TC UN: 24 VDC+ ciB CH1/RS-232 V1 + @
~
IA_|-cecomar—
—Foxtrotf
ETHERNET
/\ﬁ/\ﬁ/J’/\P) 102MC-ST
PATCH CABLE ETHERNET
L &
N ®
PE *——
230 VAC

Obr.1.3.6.1 Zapojeni mediakonvertoru 102MC k zakladnimu modulu Foxtrot
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1.4. Priklady zapojeni PLC TECOMAT Foxtrot
Priklady ukazuji zakladni doporucena zapojeni, které nejsou samoziejmé jediné moznym zplsobem
zapojeni.

1.4.1. Rozhrani RS485 (submodul MR-0114) komunikacniho rozhrani CH2, vlastnosti
Submodul sériového rozhrani RS-485 (typ MR-0114, obj. €. TXN 101 14 ) je osazen kompletnim obvodem
zakonceni sbérnice, vyvedenym na svorky C4 (signal BT+) a C3 (signal BT-) viz obr.1.4.1.1. Zakonceni se
pripoji na sbérnici propojenim svorek BT+ a TxRx+, resp. BT— a TxRx— (viz. priklad na obr. 1.4.2.1).

+5V
j o BT+ kladna svorka obvodu zakonceni sbérnice
360 %! BT- zaporna svorka obvodu zakonceni sbérnice
o

oT [CE—I GND

TXRX+ kladna signdlova svorka rozhrani RS-485

signalova zem (spolecna svorka) rozhrani

BT- |C3 - TXRx— zaporna signalova svorka rozhrani RS-485
| 360 3
Q Pozn.
GND |C2 GND N 1) Svorky (signaly) stejné oznacené jsou uvnitf submodulu
1 —_ propojené
TxRx+ |C9— a 2) Zakoncovaci impedance sbérnice je realizovana odporem
P 150 Q
oo
TxRx+ |C6 o 3) VsSechny svorky jsou galvanicky oddélené od ostatnich

TxRx— |C5 obvodU systému.

TxRx— |C8 g\}_{

Obr.1.4.1.1.  Zapojeni rozhrani RS-485 submodulu MR-0114 a vyvedeni na svorkovnici C

1.4.2. Propojeni dvou systémi Foxtrot rozhranim RS-485 (submodul MR-0114)

Propojeni dvou systém{ Foxtrot sériovym kandlem s rozhranim RS-485 je uvedeno na obr.1.4.2.1.
Zapojeni predpoklada dva systémy a tudiz zakonceni sbérnice je propojené na obou stranach. V ptipadé
propojeni vice systémi se zakonceni (svorky BT+ a BT—) propoji pouze na koncovych systémech
pfipojenych na sbérnici. DalSi parametry (vodiCe, zasady instalace) plati dle predchozich kapitol tykajicich
se RS-485.

FOXTROT, CH2 FOXTROT, CH2
RS485 (MR-0114) RS485 (MR-0114)

PLCA o.+>'<;'<>'<:'< D|+>'<;f<>l<;f< PLC2
FOXTROT |z & £ £ % & X z - £ &% % %[ FOXTROT
Omml—l—l—iﬁl— (Dmml—l—l—iﬁl—
NIV ]|©O]O|D N[O ]O0 |
(O} (O} O (O} (O} [ON IS} O|O|O|O|O|O]0O

L1 L]

Obr.1.4.2.1 Schéma propojeni dvou systémi Foxtrot s rozhranim RS-485 (submodul MR-0114)
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Posledni zména dne 9.10.2012

1.4.3. Propojeni systémi TC700 a Foxtrot rozhranim RS-485

Propojeni systémd TC700 a NS950 sériovym kanalem s rozhranim RS-485 je uvedeno na obr.1.4.3.1.
Zapojeni predpoklada dva systémy a tudiz zakonceni sbérnice je realizované na obou stranach. V pfipadé
propojeni vice systémd se zakonceni pfipoji pouze na koncovych systémech pripojenych na sbérnici.

TC700, CHx
RS485 (MR-0112)
TP(|3_$010 NEERN Y-
= =z [
PEFOmE f
N[OVl |IN] \C—>
<|I<|<|<|<qC|<]<
Obr.1.4.3.1

FOXTROT, CH2
RS485 (MR-0114)

PLC2
FOXTROT

TxRx+
'TXRx—

C2 | GND
C3 | BT-
C4 | BT+
C5 | TxRx—

C6
C9 JTxRx+

C8

L1

Schéma propojeni systémd TC700 a Foxtrot s rozhranim RS-485

1.4.4. Pripojeni systému Foxtrot k PC, rozhrani RS-232, CH1

Chceme-li pfipojit Foxtrot sériovym kandlem k PC (napf. pro programovani — nechceme-li nebo
nemUzZeme-li vyuzit rozhrani ETHERNET), mlZeme pouZit rozhrani RS-232 a kabel zapojeny dle
obr.1.4.4.1. Rozhrani CH1 zakladniho modulu Foxtrot je osazeno rozhranim RS-232 pevné.

PLECH KONEKTORU

RxD

TxD

PC DTR

GND

Dsub 9

FEvALE) O

( ) ks
CTS

Obr.1.4.4.1

a B~ W N

RS-232

60 mm——-
i
8

(SHIELD)

Strana 21 (celkem 73)

CH1
FOXTROT

Al A2 A3 A4 A5 A6 AT A8 A9

CER T

a
X
flad

o) »
% =
& 4 ©

7

24V DC CH1/RS-232
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1.4.5. Modul XL-0471 — priklad propojeni Foxtrot, rozhrani RS-485

PoZadujeme-li propojeni komunikacnich kanald Foxtrot (napf. realizace sité PLC s rozhranim RS-485),
chceme pohodiné pripojit na komunikacni rozhrani systému Foxtrot dalSi zafizeni, nebo chceme zvysit
odolnost proti prepéti, mlzeme pouzit modul XL-0471. Modul obsahuje rozboCovac rozhrani RS-485 s
tim, Ze prichozi pfipojeni (svorkovnice A a B) prochazi pfimo modulem a odboceni (svorkovnice C) je
chranéno prepét'ovou ochranou (bleskojistka, transil). Priklad zapojeni modulu viz obr..1.4.5.1. Modul
zaroven umozfuje pfimé pripojeni stinéni kabelu. Stinéni prlichozich vétvi je propojeno navzajem a
vyvedeno na svorku G1 (napf. u priichoziho kabelu nemusime stinéni uzemnit na modulu), stinéni
odbocky je pFipojeno na svorku G2, na kterou je pfipojena i prepét'ova ochrana a predpoklada se jeji
pripojeni na uzemnéni rozvadéce (pracovni uzemnéni).

TxRx-

TxRx+

PLC

—|ON|M
0] [0] (@)
L
dd o
g g 2
F F O

EXTERNAL 1/O MODULE - XL-0471
RS-485

2

I——————G’] — SHIELD
G2] | +
3

A1 | TxXRx1+

A2 | TxRx1-
|
B1 | TxRx1+

B2 | TxRx1
B3| GND1

TxRx+ TxRx+

TxRx- TxRx-

PREVIOUS PLC (BUS)
NEXT PLC (BUS)

PE

ground connection =

Obr.1.4.5.1 Schéma zapojeni modulu XL-0471 (propojeni systém{ Foxtrot, RS-485)
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1.5. Submoduly PX-7811, PX-7812 (CH2 Foxtrot osazeni DI a DO)

Chceme-li rozsifit zakladni modul Foxtrot CP-10x4, CP-10x5 a CP-1000 o nékolik binarnich vstupd event. i
vystupl a nevyuzivame zaroven CH2, tak mdZeme vyuzit submoduly PX-7811 a 7812.
POZOR ! Submoduly PX-7811 a PX-7812 nelze pouzit v zakladnich modulech CP-10x6 a CP-10x8.

Submodul PX-7811 osazeny v pozici CH2 zakladniho modulu Foxtrot umoziiuje snimani az 7 binarnich
signalt 24 V DC se spolec¢nou svorkou minus, typ 3 (vstup DI5 je nepouZity — neni vyveden na
svorkovnici). Submodul obsahuije inteligentni vstupni obvody, které vyzaduji pfipojit externi napajeci
napéti 24 V DC, pfipojené na svorky konektoru zakladniho modulu.

‘ CH2 OPTIONAL SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485)

| | |
(3030 0 59 50 50 0 0 X))

+24V

a
z =
G a

DIO
DI
DI2
DI3
Dl6
DI7

24 VDC
L2-
L2+ ® *—0— 00— 00—
K1 K2 K3 K4 K5 K6 K7
Obr.1.5.1 Schéma zapojeni vstupl submodulu PX-7811

Submodul PX-7812 osazeny v pozici CH2 zakladniho modulu Foxtrot umoZiuje snimani az 4 binarnich
signalti 24 V DC se spolec¢nou svorkou minus, typ 3 a spinani az 3 binarnich vystupd 24 V DC se spolecnou
svorkou +24 V (vystup DO1 je nepouzity — neni vyveden na svorkovnici). Submodul obsahuje inteligentni
vstupni a vystupni obvody, které vyzaduiji pfipojit externi napajeci napéti 24 V DC, pfipojené na svorky
konektoru zakladniho modulu.

Vystupy jsou polovodi¢ové, max. spinany proud 0,5 A pro kazdy vystup.
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Obr.1.5.2

Posledni zména dne 9.10.2012

—\\/\\\/\\\/\\Hl

=}

CH2 OPTIONAL SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485)
‘ (]

| o
=z
O

+24V

03

D|D

00
02

= §|Q
ol ol ol 0o

(30 % 500 60 30 0 X))

24 VVDC
L2- ®
L2+ ® oo

K1 K2 K3 K4 H1 H2 H3

Schéma zapojeni vstupl a vystupl submodulu PX-7812
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1.6. Analogové vstupy CP-10xx, rozsahy, zakladni informace

Analogové vstupy na zakladnich modulech umoziuji pripojit fadu Cidel a mérenych signalt. Jednotlivé
varianty CP-10xx jsou osazeny rdiznym poctem vstupd s rdznymi parametry — rozsahy, typy cidel a
signald.

V tabulkach 1.6.1 aZz 1.6.4 jsou vyCtem pro kazdy vstup (AIO, AIl,...) uvedeny mozné rozsahy a typy
pripojitelnych cidel podle varianty zakladniho modulu Foxtrot. Tento prehled by mél umoznit ziskani
predstavy o mozné kombinaci Cidel a signall, které mlzeme ke konkrétnimu zakladnimu modulu Foxtrot

pripojit.

Podrobné Udaje o Cidlech teploty, jejich viastnosti a vybér vhodnych doporucenych cidel podle technologie
naleznete v kapitole 10 dokumentace [8]. V této dokumentaci naleznete i fadu prikladd zapojeni a
doporucena cidla pro méfeni rdznych velicin.

Zakladni priklady pripojeni Cidel a signald ke vstupl CP-10xx jsou uvedeny v prislusnych kapitolach
popisujich zakladni moduly Foxtrot.

V tabulkach jsou vzdy v jednotlivych fadcich vyjmenovany vSechny dostupné rozsahy konkrétniho
zakladniho modulu (podrobné info o Cidlech viz dokumentace [8]). V tabulce je pak znézornéno, které
konkrétni rozsahy (Cidla) Ize pfipojit k jednotlivym vstupm modulu.

Tab.1.6.1 Prehled rozsahll analogovych vstupli modulu CP-10x4
CP-10x4 AIO | AI1 | AI2 | AI3 |celkem

0+10V ano | ano | ano | ano 4
0 + 20mA |1 1| 4
4 + 20mA 1) 1| 4
1) Pouze s externim odporem 5009 (modul MT-1690) s manualnim prepocitanim z napéti

Tab.1.6.2 Prehled rozsahl analogovych vstupl modulu CP-10x5

CP-10x5 AIO | AI1 | AI2 | AI3 | AI4 | AI5 |celkem
Pt100 ano | ano | ano | ano | ano | ano 6
Pt1000 ano | ano | ano | ano | ano  ano 6
Ni1000 ano | ano | ano | ano | ano | ano 6
0V1000 ano | ano | ano | ano | ano = ano 6
NTC 12k ano | ano | ano | ano | ano | ano 6
0+2kQ ano | ano | ano | ano | ano | ano 6
0+ 200k |fano |[ano |[ano | ano|| ano | ano 6
0 + 20mA ano | ano | ano | ano ano | ano 6
4 + 20mA ano | ano | ano | ano ano | ano 6
0+10V ano | ano | ano | ano ano | ano 6
0+5V ano | ano | ano | ano | ano  ano 6
0+2V ano | ano | ano | ano ano | ano 6
0+1V ano | ano | ano | ano | ano  ano 6
0+05V ano | ano | ano | ano | ano | ano 6
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Tab.1.6.3 Prehled rozsahll analogovych vstupl modulu CP-10x6

Posledni zména dne 9.10.2012

CP-10x6 AI0 | AIl | AI2 | AI3 | Al4 | AI5 | Al6 | AI7 | AI8 | AI9 | AI10 | Alll | Al12 |celkem
Pt1000 ‘ano  ano  ano ano  ano ‘ano | ano  ano ano 13
Ni1000 ‘ano ano | ano ano  ano ‘ano ano | ano  ano 13
oviooo  [ano [ano | fanol fano [ano ‘ano  ano  ano ano 13
KTy81-121 |[ano. [ano' anol|‘ano’ [ano! ano  ano  ano  ano 13
0 + 20mA fano |lano |[ano | [ano

4 + 20mA lano |[ano |[ano |[ano

Tab.1.6.4 Prehled rozsahll analogovych vstupt modulu CP-10x8

CP-10x8 AI0 | AIl | AI2 | AI3 | Al4 | AI5 | AI6 | AI7 | AI8 | AI9 |AI10 AIll AI12 |celkem
Pt1000 lano! |[ano! [ano! | lano 10
Ni1000 lano |[ano 'ano | [ano 10
0+2kQ ‘ano  ano | ano ano 10
KTY81-121 fano! |[ano! [ano! | [ano 10
NTC 12k ‘ano | ano ano ano > 6
0 + 200 kQ 1aho! larol lanel lana! ?'} 6
0 + 20mA ‘ano | ano | ano  ano o | 6
4 + 20mA ano ano  ano  ano S | 6
TC G0 @0 5 | 2
0+2V ‘ano  ano S 2
0+1V ‘ano | ano 2
-0,02+ 0,1V ‘ano  ano 2
10,02 + 0,05V ‘ano  ano 2
Lambda sonda ‘ano  ano 2
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2. Zakladni moduly FOXTROT - varianty

2.1. Zakladni modul CP-1004

Zakladni modul CP-1004 je nejmensi samostatny Fidici systém fady Foxtrot.
Osazeni:
Napajeni 24 VDC, prikon max. 8W (viz kapitola 1.1.1)
DIO-7 - 8 binarnich vstupd, bez galvanického oddéleni:
DIO + DI3 volitelné specialni funkce (viz kapitola 2.1.1),
DI4 + DI7 volitelné analogové vstupy 0+10V (kladnd vstupni svorka AI0+AI3)
DOO0-5 - 6 reléovych vystupd, galvanicky oddélené od ostatnich obvod(
ETH - Ethernet 10/100 Mbit (standardni konektor RJ-45), galvanicky oddélené od ostatnich obvod(
CH1 - Sériovy kanal, pevné osazeny rozhranim RS232, bez galvanického oddéleni
CH2 - Sériovy kanal, s moznosti osazeni standardnich submoduld (napt. fady TC700).
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K1 K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8

L 4 —0—0—0—0 000
[+[-]- \ \ \ \
OUTPUT 24V DC/25A
RRRPRR R RRRFRFRER
DR-60-24 ‘ I I I
| A1 | A2 | A3 | A4 | A5 | A6 | A7 | A8 | A9 | | B1 | B2 | B3| B4 | BS5|B6|B7|BS[BY|
230 VAC
& (\I‘ 2 3 & A ) e 2 S - N ojlLu—|lOoN l\("
LN §§5§g%ék& 5%|558|§<|520<
TC LINE 24V DC CIB LINE CH1/RS-232 DIGITAL INPUTS DIGITAL/ANALOG INPUTS
A Foxéroe:
RUN ERR
o CP-1004
ETHERNET ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
CH2 SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485) DIGITAL OUTPUTS
nw + —
>>(00|w, +|low X ket = o - o~ = ® < o)
23/38]8:| . 5[28] £|3.|8] 2 A YRR
lc1lcalecslcaleslcelcrlcslcol |D1 p2 | 03 1 palps o6l b7l pslpol
|
|
H1|H2 |H3 H4 |H5 |H6
L ®
N ®
230 VAC 24V —#
ov
24 VDC SELV

Obr. 2.1.1 Zakladni priklad zapojeni zakladniho modulu CP-1004

Poznamky k zapojeni:

1. Skupiny reléovych vystupd (DO0+2 a DO3+5) mohou spinat obvody napajené z rliznych zdrojd.
Skupiny jsou oddéleny izolaci odpovidajici bezpecnému oddéleni obvodd.

2. Volitelné funkce vstupl DI/AI se nastavuji z programovaciho prostiedi, priklady zapojeni jsou
uvedeny v nasledujicich kapitolach.

3. Sbérnice TCL2 je na zakladnim modulu pevné zakoncena a vzdy musi byt na konci linie sbérnice
(viz kapitola 4.2)

4. napajeni modulu, rozhrani TCL2, CIB a CH1 maji spole¢nou signalovou zem, svorku GND (svorka
A3). Tato svorka je spojena se spolecnou svorkou DI/AI (svorka B1).

5. Analogové vstupy AIO+AI3 jsou konfigurované jako vstupy se spolecnou zapornou svorkou GND.

6. Svorky A3 a B1 (GND) doporucujeme propojit. Jejich propojeni na svorkach musi byt realizovano
kratkym pfimym propojenim (aby nevznikaly nezadouci smycky — vnitiné jsou také svorky
vnitfnimi obvody propojené).
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2.1.1. Specialni funkce binarnich vstupi modulu CP-1004

Posledni zména dne 9.10.2012

Binarni vstupy DIO, DI1 (citac 1) a DI2, DI3 (Cita€ 2) se mohou kromé funkce béznych vstupl nastavit do
jedné ze specialnich funkci, umoZziujicich pfipojeni inkrementalniho snimace polohy, aplikace rychlych

¢itaCll, méreni periody a fazového posunu (napf. pro pfifazovani generatoru) atd.

Jednotlivé funkce jsou podrobné popsany v [2], zde jsou prehledové uvedeny v tabulce s konkrétnimi
svorkovymi priklady pripojeni.

Cita¢ 1

rezim funkce DIO | DI1 | DI2 | DI3 | Priklad
00 |Cita¢ vypnuty (vstupy DIO a DI1 — bé&7né binarni vstupy) | DIO | DI1 | Dle &itace 2
01 | Jeden jednosmérny CitaC CI1 - Dle ¢itace 2 | 2.1.1.1
02 | Dva jednosmérné citaCe CIl1 | CI2 | Dle ¢itate 2 | 2.1.1.2
04 | Obousmérny citaC UP1 | DN1 | Dle ¢itace 2
05 |Cita¢ s fizenim sméru CI1 | U/D1 | Dle &itace 2
08 | Inkrementalni snimac (bez nulovani a zachyceni) Vi Gl | Dle ¢itate 2 | 2.1.1.3
14 | Obousmérny ¢ita€ s nulovanim a zachycenim UP | DN | RES | MEM
15 | Cita¢ s Fizenim sméru s nulovanim a zachycenim Cl | UD | RES | MEM
18 | Inkrementalni snimac s nulovanim a zachycenim v G NI | MD | 2.1.1.4
1C | Méfeni délky pulzu IN1 | IN2 | IN3 | IN4
1D | Méfeni periody a fazového posunu PER1 | PER2 | PER3 | PER4

Cital 2

Rezim funkce DIO | DI1 | DI2 | DI3 | Priklad
00 |Cita¢ vypnuty (vstupy DIO a DI1 — b&7né binarni vstupy) | Dle Citate 1 | DI2 | DI3
01 | Jeden jednosmérny CitaC Dle ¢itate 1 | CI2 - 2.1.1.1
02 | Dva jednosmérné citaCe Dle ¢itaCe1 | CI3 | CI4 | 2.1.1.2
04 | Obousmérny cita¢ Dle ¢itate 1 | UP2 | DN2
05 |Cita¢ s Fizenim sméru Dle &itate 1 | CI2 | U/D2
08 | Inkrementalni snimac (bez nulovani a zachyceni) Dle ¢itae 1 | V2 G2 | 2.1.1.3
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Posledni zména dne 9.10.2012

pulzni  pulzni
vstup 1 vstup 2
S I
I [ T ®
+24 V
ov

(05950 5050 % 309 %)

DI3
Dl4
AlO
DI5
Al1
Dl6
Al2
DI7
Al3

=4 = N
[a} [a) [a)

GND

DIGITAL/SPECIAL INPUTS DIGITAL/ANALOG INPUTS

Obr. 2.1.1.1 priklad pripojeni snimace s pulznim vystupem (pro ¢ita€ 1 i Citac 2)

Poznamky k zapojeni:

1. Vstupy jsou realizované pevné se spolecnou svorkou — (svorka GND — POZOR! — svorka je
galvanicky spojena se zapornou svorkou napajeni a signalovou zemi rozhrani TCL2, CIB a
CH1)

2. Vstupy vyzaduji pripojeni snimace s pulznim vystupem (s oSetfenim zakmit{).
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pulzni  pulzni pulzni  pulzni
vstup 1 vstup 2 vstup 3 vstup 4

24V LTI ITT

ov

(R H R K )

DI3
Dl4

AlO

GND
DIO
DI
DI2
DI5

Al
DI6
A2
DI7
Al3

DIGITAL/SPECIAL INPUTS DIGITAL/ANALOG INPUTS

Obr. 2.1.1.2 priklad pripojeni snimace s pulznimi vystupy (pro ¢ita€ 1 az 4)

Poznamky k zapojeni:

1. Vstupy jsou realizované pevné se spolecnou svorkou — (svorka GND — POZOR! — svorka je
galvanicky spojena se zapornou svorkou napajeni a signalovou zemi rozhrani TCL2, CIB a
CH1)

2. Vstupy vyzaduiji pfipojeni snimace s pulznim vystupem (s oSetfenim zakmit{).
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INKREMENTALNI INKREMENTALNI
SNIMAC 1 SNIMAC 2
(napf. LARM IRC302)

ENCODER ENCODER

BEEARRY

Un|V |G |NI|OV Un|V [G |[NI|OV

+24 'V l
oV ®

(G050 3050 % 300 )

Obr. 2.1.1.3 priklad pfipojeni inkrementalnich snimact (¢itac 1 i citac 2)

Poznamky k zapojeni:
Vstupy jsou realizované pevné se spolecnou svorkou — (svorka GND — POZOR! — svorka je
galvanicky spojena se zapornou svorkou napajeni a signalovou zemi rozhrani TCL2, CIB a
CH1)
2. Modul je ourcen pro pfipojeni inkrementalnich snimacd polohy (rotacni, linearni) s vystupem
24V (nelze pripojit snimace s vystupem 5V !). V tomto reZimu se snimaji pouze obé stopy
snimace. Nelze vyhodnocovat nulovy impulz a méfici dotyk (zachycovaci vstup).
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INKREMENTALNI
SNIMAC 1
(napf. LARM IRC302)
ENCODER
Méfici dotyk
snimacde 1

unlv]c|[Nnifov ——=

+24 V l ! T

ov ®

(R R R K )

=]
[a]

= o
(=) =)

jord
[a]

Dl4
AlO

DI5
Al1

DI6
Al2
DI7
AlI3

o
z
O]

DIGITAL/SPECIAL INPUTS DIGITAL/ANALOG INPUTS

000000

Obr. 2.1.1.4 priklad pfipojeni inkrementalniho snimace s nulovanim a zachycenim

Poznamky k zapojeni:

Posledni zména dne 9.10.2012

Vstupy jsou realizované pevné se spolecnou svorkou — (svorka GND — POZOR! — svorka je
galvanicky spojena se zapornou svorkou napajeni a signalovou zemi rozhrani TCL2, CIB a

CH1)

2. Modul je ourcen pro prfipojeni inkrementalniho snimace polohy (rotacni, linearni) s vystupem
24V (nelze pripojit snimac s vystupem 5V !). V tomto rezimu se snimaji obé stopy, nulovy pulz

i méfici dotyk pripojeného snimace.
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2.1.2. Analogové vstupy modulu CP-1004

Binarni vstupy DI4 az DI7 zaroven poskytuji analogovou vstupni hodnotu 0 + 10 VDC, nebo s pomoci
boc¢niku 500 Q zapojenému paralelné s prislusSnym vstupem umoznuji méfit proud 0+20 mA nebo 4+20
mA (pak jsou zpracovavany jako analogové vstupy AIO az AI3).

Napét'ové signaly o + 10 V se zapojuji pfimo na svorky (kladna svorka na Alx, zaporna na GND).
Proudové vstupy vyZaduji externi bocnik 500 Q, ktery Ize realizovat samostatné objednatelnym bocnikem
MT-1690 (viz obr.2.1.2.1). Vyvody bocniku MT-1690 se zasunou pfimo do svorek spolu s pfipojovacimi
vodici. Nevyuzivané vyvody bocniku Ize odlomit a tyto vstupy pak mohou byt pouZity jako binarni

nebo napétové. SW konfigurace se provede v programovacim prostfedi Mosaic. Vyvody boc¢niku pro
vstupy, kterymi nepoZadujeme méfit proudové signaly vylomime. Vstupy jsou pasivni, tj. pozaduji pFipojit
externi zdroj napajeni proudovych smycek (opét viz obr.2.1.2.1).

4-20mA  4-20mA  4-20mA  4-20mA

N EIREIREIREE

Bocnik MT-1690
TXN 116 90

A6 A7 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9

ERORERERE OHINRED)

Q
X
-

S 2
& [

0]

DI7
AI3

DI3
Dl4
AlO
DI5
Al
DI6
Al2

&
3

DI2

CIB1-
DI

Q
<
o

GND

>
3
N
T+

CiB1+

o
2

+
&
i
o
=

T

C LINE DIGITAL/SPECIAL INPUTS DIGITAL/ANALOG INPUTS

e .., . CP-1004

Obr. 2.1.2.1 Priklad pfipojeni bocniku MT-1690 k CP-1004 (proudové analogové vstupy)

24V DC INELS CH1/RS-232
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2.2. Zakladni modul CP-1005

Zakladni modul CP-1005 je zakladni modul Fidiciho systému fady Foxtrot.
Osazeni:
Napajeni 24 VDC, pfikon max. 8W (viz kapitola 1.1.1)
AIO-5 - 6 analogovych vstupl, bez galvanického oddéleni s volitelnou funkci binarniho vstupu:
- rozsahy: 10 V, 0+20 mA, 4+20 mA, Ni1000, Pt100, OV1000, OV100, binarni vstup 24 VDC
AOO0-1 - 2 analogové vystupy, bez galvanického oddéleni, rozsah 0 +10 V
DOO0-5 - 6 reléovych vystupl, galvanicky oddélené od ostatnich obvod(
ETH - Ethernet 10/100 Mbit (standardni konektor RJ-45), galvanicky oddélené od ostatnich obvodd
CH1 - Sériovy kanal, pevné osazeny rozhranim RS232, bez galvanického oddéleni
CH2 - Sériovy kanal, s moznosti osazeni standardnich submodul& (viz kap.1.1.5).

Svorkovnice zakladniho modulu jsou standardni klecové pevné svorky s rozteci 5,08 mm. Pro manipulaci
se svorkou Ize pouzit plochy (se Sitkou 3,5 mm) i kfizovy Sroubovak. Podrobné&jsi parametry svorek jsou
uvedeny v tabulce 6.1.1.1

K1 K2 K3 K4 K5 K6
* 900990

+ I + I + I _ I _ I _ Al A2 A3 A A5 A6 AT A8 A9 BI B2 B B4 B5S BS B7 B8 B9
OUTPUT 24V DC/2A
g IR IRPR) (R HR R G)X)
g
I%i/%l I_I & |l al >z <l alal| o ol 2| = logs|ag|oalss|oe
@ 3 °| 3 § el 8| & |k ] Q2| @ |e<|d<|a<|o<|o<|o<
TC LINE 24V DC CIB LINE CH1/RS-232 AN. OUTPUTS DIGITAL/ANALOG INPUTS
Nfese- o @ XXXXX)
~—  RUN ERROR
go
ETHERNET MODE CP-1005
® ® LN X o0
CH2 OPTIONAL SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485) - DIGITAL OUTPUTS
ss35(2e| c[ee| 23 |22 |BlE|E|8| |3|E|E|®
c1 c2 c3 c4 C5 c6 c7 Cc8 c9 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9
%'%;%3 H4 |H5 |H6
L —e
N—s il
PE . +24V —e

230 VAC oV
24 VDC SELV

Obr. 2.2.1 Zakladni pfiklad zapojeni zakladniho modulu CP-1005
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Poznamky k zapojeni:

1. Skupiny reléovych vystupd (DO0+2 a DO3+5) mohou spinat obvody napajené z rliznych zdrojd.
Skupiny jsou oddéleny izolaci odpovidajici bezpetnému oddéleni obvoda.

2. Volitelné funkce vstupl Al se nastavuji z programovaciho prostredi a propojkami umisténymi na
spodni strané krabicky ( nad drzakem DIN listy), pfiklady zapojeni jsou uvedeny v nasledujicich
kapitolach.

3. Sbérnice TCL2 je na zakladnim modulu pevné zakoncena a vzdy musi byt na konci linie sbérnice
(viz kapitola 3.2)

4. napajeni modulu, rozhrani TCL2, CIB a CH1 maiji spolecnou signalovou zem, svorku GND (svorka

A3). Tato svorka je spojena se spolecnou svorkou AI/AO (svorka B1).

Analogové vstupy AI0+AI5 jsou konfigurované jako vstupy se spole¢nou zapornou svorkou GND.

6. Svorky A3 a B1 (GND) doporucujeme propojit. Jejich propojeni na svorkach musi byt realizovano
kratkym primym propojenim (aby nevznikaly nezadouci smycky — vnitiné jsou také svorky
vnitfnimi obvody propojené).

b

2.2.1. Analogové vstupy

Typ analogového vstupu:
napétovy/digitalni (voltage/digital)
proudovy (current)
pasivni odporovy (passive)

se voli pro kazdy vstup samostatné propojkou, pfistupnou na spodni strané modulu CP-1005. U pole
propojek je stru¢né naznacen zplisob osazeni propojkami. Propojky jsou v pfibalu modulu CP-1005,
standardné je modul dodavan bez osazenych propojek.

Presny méreny rozsah (Ni1000, Pt1000 atd...) se voli v programovacim prostfedi Mosaic.

Obr. 2.2.1.1 znazornuje zapojeni, kde:

vstup AIO je napétovy - pripojujeme napéti napt. 0+10 V, kladna svorka na AIQ, zaporna
svorka na GND,

vstup AIl proudovy, tj pfipojujeme zdroj proudu napf. 4+20 mA (napajené smycky musi byt
zajisténo externim zdrojem, viz priklad na obr.1.2.3),

vstupy AI2 , AI3 jsou pasivni — pfipojujeme dvouvodicové odporova cidla (RTD) nebo odporové
vysilace,

vstupy AI4, AI5 jsou digitani (tj. vyhodnocovany jako DI4 a DI5), standardni vstupy 24V se

spolecnu zapornou svorkou GND,
vystupy AOO, AO1 napét'ové vystupy 0+10V, na obrazku pFipojené zatéze (fizené obvody).
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Obr. 2.2.1.1 Priklad zapojeni analogovych vstupl a vystupd zakladniho modulu CP-1005

N
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Obr.2.2.1.2 Priklad zapojeni proudovych vstupl zakladniho modulu CP-1005 (pfipojeni dvouvodicovych
Cidel 4+20 mA)
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2.3. Zakladni modul CP-1014

Ma osazeni I/O (vstupy, vystupy, napajeni, komunikacni rozhrani) shodné s modulem CP-1004 (kap.2.1).
Lisi se hornim panelem, kde misto indikacnich LED a sedmisegmentového malého displeje je osazen vétsi
displej 4x20 znakl a 7 tlacitek. Displej s tlacitky poskytuje funkce operatorského panelu (podobné jako
napt. ID-14) a je pripojen interné na sbérnici TCL2 a v konfiguraci (Mosaic) je identifikovan a obsluhovan
jako samostatna periferie ,,operatorsky panel". Displej je alfanumericky, podsviceny a zaroven funguje
jako systémovy — zobrazeni stavu systému (Run, Halt, IP adresa apod...), signalizace 10 (ndhrada
indikacnich LED) atd. (dalSi informace viz TXV 004 10).

A1l A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9

BRI ND DDROIDRDDR
141213 tls12(9|2 olelz|a|elze|ec|en|ne
5|2 5 § 82 g | £ 5 Z|0|0o|0o|o|o<|o<|o<|a<
%-tecomut—

-Foxtrot- CP-1014

ETHERNET MODE

« ¥ 4+ -+ Cc <
O @ © & & & & ¢

CH2 OPTIONAL SUBMODU:_E (e.g*.. RS-232, RS—48|5) . = DIGITAL OUTPULS
HH DD DRI

Obr.2.3. Celni pohled na zakladni modul CP-1014

2.4. Zakladni modul CP-1015

Ma osazeni I/O (vstupy, vystupy, napajeni, komunikacni rozhrani) shodné s modulem CP-1005 (kap.2.2).
Lisi se hornim panelem, kde misto indikacnich LED a sedmisegmentového malého displeje je osazen vétsi
displej 4x20 znakl a 7 tlacitek. Displej s tlacitky poskytuje funkce operatorského panelu (podobné jako
napt. ID-14) a je pripojen interné na sbérnici TCL2 a v konfiguraci (Mosaic) je identifikovan a obsluhovan
jako samostatna periferie ,,operatorsky panel®. Displej je alfanumericky, podsviceny a zaroven funguje
jako systémovy — zobrazeni stavu systému (Run, Halt, IP adresa apod...), signalizace 10 (ndhrada
indikacnich LED) atd. (dalSi informace viz TXV 004 10).
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2.5. Zakladni modul CP-1006

Zakladni modul CP-1006 je samostatny fidici systém rady Foxtrot.

Osazeni I/0:

Napajeni 24 VDC, prikon max. 10W (info k napajeni viz kapitola 1.1.1)

AIO-5

Posledni zména dne 9.10.2012

- 6 analogovych vstupti, bez galvanického oddéleni s volitelnou funkci binarniho vstupu:
rozsahy: Ni1000, Pt1000, OV1000, binarni vstup bezpotencidlovy kontakt

Al6-12 - 7 analogovych vstupl, bez galvanického oddéleni s volitelnou funkci binarniho vstupu:

DI13
DI14

AOO0-1 - 2 analogové vystupy, bez galvanického oddéleni, rozsah 0 +10 V
DOO0-1 - 2 polovodic¢ové vystupy, galvanicky oddélené od ostatnich obvodd, 0,7 A, 230V, SSR
DO2-11- 10 reléovych vystupd, galvanicky oddélené od ostatnich obvod(, 3 A na vystup,

ETH
CIB
CH1
CH2

kap.1.2.2).

Periferni ¢ast modulu CP-1006 je shodna pro vSechny varianty.
Priklady zapojeni modulu jsou spolecné pro vSechny varianty CP-100x6.
CP-1006, CP-1016, maji shodné vstupy a vystupy, lisi se horni, indikacni ¢asti:

- Ethernet 10/100 Mbit (standardni konektor RJ-45), galvanicky oddélené od ostatnich obvodd
- master CIB sbérnice, osazeny oddélenim pro napajeni nékolika modull

- Sériovy kanal, pevné osazeny rozhranim RS232, bez galvanického oddéleni
- Sériovy kanal, s moznosti osazeni standardnich submoduld MR-0104, 0114, 0124 a dalSich (viz

rozsahy: 0+20 mA, 4+20 mA, Ni1000, Pt1000, OV1000, binarni vstup bezpotencidlovy kontakt
- pulzni vstup (prAtokomér apod.), bezpotencialovy kontakt
- binarni vstup 230 VAC az 400 VAC (napt. HDO), galv. oddéleny

Obr.2.5. Celni pohled na zékladni modul CP-1006

Horni panel je osazen sedmisegmentovym displejem s tlaCitkem - zobrazeni stavu systému (Run, Halt, IP
adresa apod...), dale je osazen indikaCnimi LED - signalizace 1/0O (dalsi informace viz TXV 004 10):
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2.6. Zakladni modul CP-1016

Zakladni modul CP-1016 je samostatny fidici systém rady Foxtrot.
Osazeni:
viz kapitola CP-1006.

Posledni zména dne 9.10.2012

Konektory zakladniho modulu jsou standardni vyjimatelné konektory s klecovou svorkou ve vyjimatelné
Casti s rozteci 5,08 mm. Pro manipulaci se svorkou je doporuceny plochy Sroubovak se Sitkou 3,5 mm.
Podrobnéjsi parametry svorek jsou uvedeny v tabulce 6.1.2.1.

Horni panel je osazen displejem 4x20 znakl a 7 tlacitky. Displej s tlacitky poskytuje funkce operatorského
panelu (podobné jako napf. ID-14) a je pfipojen interné na sbérnici TCL2 a v konfiguraci (Mosaic) je
identifikovan a obsluhovan jako samostatna periferie ,,operatorsky panel®. Displej je alfanumericky,
podsviceny a zaroven funguje jako systémovy — zobrazeni stavu systému (Run, Halt, IP adresa apod...),
signalizace IO (nahrada indikacnich LED) atd. (dalsi informace viz dokumentace[2]).

+24 V ®
ov
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[ [ [ [
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s slelzlalelglele AR EEE AR EEEEEE
égo?‘asm'-m o < | < 0] o<lo<|la<l @&
TC LINE 24V DC CIB LINE CH1/RS-232 DIGITAL/ANALOG INPUTS AN. OUTPUTS DIGITAL/ANALOG INPUTS
M
\VIREO RO
‘ C ‘ ‘ //A\\\ ‘ ‘ ‘
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@ - i { <:/ ‘ v J \\> l
CH2 OPT. SUBMODULE (e.g. RS-232, RS-485) DIGITAL OUTPUTS DIGITAL OUTPUTS DIGITAL OUTPUTS
(3‘,, oklag |§o‘— ‘%|N|m|ﬁ' g|m|w|v\ ‘%wwggi S <«
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P1 ®®® HDO
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N .—
N ®
PE —e
— e o
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+
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Obr.2.6.1 Zakladni priklad zapojeni zakladniho modulu CP-1016

Poznamky k zapojeni:

7. Skupiny reléovych vystupl (DO0+1, DO2+4, DO5+7 ) mohou spinat obvody napajené z rliznych
zdrojd. Skupiny jsou oddéleny izolaci odpovidajici bezpe¢nému oddéleni obvodd.

8. Skupiny vystupl DO8+9 a DO10+11 jsou vzajemné oddéleny pouze pracovni izolaci. Od
ostatnich obvod( jsou oddéleny izolaci odpovidajici bezpe¢nému oddéleni obvodd.

9. Volitelné funkce vstupli Al se nastavuji z programovaciho prosttedi, pouze vstupy 20 mA (Al 6 az
AlI12)a propojkami umisténymi pod pravym hornim vickem (nad svorkovnici), priklady zapojeni
jsou uvedeny v nasleduijicich kapitolach.

10. Sbérnice TCL2 je na zakladnim modulu pevné zakoncena a vzdy musi byt na konci linie sbérnice
(viz kapitola 3.2)

11. napajeni modulu, rozhrani TCL2, CIB a CH1 maji spolecnou signalovou zem, svorku GND (svorka
A3). Tato svorka je spojena se spolecnou svorkou AI/AO (svorka B1 a C1).

12. Analogové vstupy jsou konfigurované jako vstupy se spolecnou zapornou svorkou GND.

13. Svorky A3 a B1 a C1 (GND) jsou vnitfné propojené a v aplikaci je nepropojujeme. Svorku C1
pouZijeme v pfipadé proudoych smycek 0 + 20 mA nebo 4 + 20 mA napajenych z jiného zdroje
24 VDC galvanicky oddéleného od zdroje napajejiciho samotny zakladni modul.

14. Vstupy DIO aZ DI12 jsou urceny pro pfipojeni bezpotencialového kontaktu.

15. Vstup DI13 je uréeny pro zpracovani pulzniho vystupu napf. pritokoméru, vodoméru, vstup je
uréen pro bezpotencialovy kontakt (minimalni Sitka zachyceného pulzu je 50 ps.

16. Vstup DI14 je vstup 230V AC, vstup je dimenzovany i na pritomnost sdruzeného napéti 400VAC
(napf. Zpracovani signalu HDO). Vstup je galvanicky oddéleny od ostatnich obvodl izolaci
odpovidajici bezpe¢nému oddéleni obvodd.
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2.7. Zakladni modul CP-1008
Zakladni modul CP-1008 je samostatny Fidici systém fady Foxtrot.

Osazeni I/0:
Napdjeni 24 VDC, piikon max. 10W (info k napdjeni viz kapitola 1.1.1)
AIO-3 - 4 analogové vstupy, bez galvanického oddéleni s volitelnou funkci binarniho vstupu:
— rozsahy: Ni1000, Pt1000, OV1000, KTY81-121, binarni vstup bezpotencialovy kontakt

AI4-9 - analogovych vstupl, bez galvanického oddéleni s volitelnou funkci binarniho vstupu:
— rozsahy: 0+20 mA, 420 mA, Ni1000, Pt1000, OV1000, NTC 12k, NTC (méfeni odporu do
200kQ), KTY81-121, binarni vstup bezpotencialovy kontakt

AI10-11- 2 analogové vstupy, bez galvanického oddéleni
— rozsahy: termoclanky J, K, R, S, B, T, N, Lambda sonda,
napétové vstupy( 50 mV, 100 mV, 1V, 2V)

DI13 - pulzni vstup (pritokomér apod.), bezpotencialovy kontakt
DI14 - binarni vstup 230 VAC az 400 VAC (napt. HDO), galv. oddéleny

AOO0-3 - 4 analogové vystupy, bez galvanického oddéleni, rozsah 0 +10 V

DOO0-1 - 2 polovodicové vystupy, galvanicky oddélené od ostatnich obvodd, 0,7 A, 230V, SSR

DO2 - relé 5A izolace 4kV od ostatnich obvodd

DO3+5 — relé 3A trvaly proud, 5A kratkodoby proud, se spolec¢nou svorkou E4 (proud spolecnou svorkou
max. 10A)

DO6 - relé trvaly proud 15A, kratkodobé pretizeni 160A <20 s

DO7, 8 - polovodiCové relé (triakovy vystup se spinanim v nule), max. spinany proud 2A, 230VAC.
(podrobné zapojeni vystupd (ve skupiné s DO9, DO10) je na obr.2.7.3)

D09, 10 - elektromechanické relé s prepinacim kontaktem, trvaly spinany proud 2A, kratkodoby spinany
proud 5A (podrobné zapojeni vystupl (ve skupiné s DO7, DO8) je na obr.2.7.3)

ETH - Ethernet 10/100 Mbit (standardni konektor RJ-45), galvanicky oddélené od ostatnich obvod(

CIB - master CIB sbérnice, osazeny oddélenim pro napajeni nékolika modull

CH1 - Sériovy kanal, pevné osazeny rozhranim RS232, bez galvanického oddéleni

CH2 - Sériovy kanal, s moznosti osazeni standardnich submodul& MR-0104, 0114, 0124 (viz (viz
kap.1.2.2).

Konektory zakladniho modulu jsou standardni vyjimatelné konektory s klecovou svorkou ve vyjimatelné
Casti s rozteci 5,08 mm. Pro manipulaci se svorkou je doporuceny plochy Sroubovak se Sitkou 3,5 mm.
Podrobnéjsi parametry konektor( jsou uvedeny v tabulce 6.1.2.1.
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RTD

Posledni zména dne 9.10.2012
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Obr. 2.7.1 Priklad zapojeni zékladniho modulu CP-1008
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Poznamky k zapojeni:

vnitfni zapojeni vystupd na
konektoru E:

DO?2 - relé 5A izolace 4kV od
ostatnich obvodi

DO3+DO5 - relé 3A trvaly proud,
5A kratkodoby proud, se spolecnou
svorkou E4 (proud spolecnou
svorkou max. 10A)

DO6 — relé trvaly proud 15A,
kratkodobé pretizeni 160A <20 ps

izolace mezi vystupem DO6 a
skupinou DO3+DO5 je pouze
pracovni — nelze pouzit pro
bezpecné oddéleni obvod( !

Izolace vystupli DO6 a DO3+DO5
od ostatnich obvod{ je 4kV —
bezpecné oddéleni obvod(

Posledni zména dne 9.10.2012

X @
® l H2 |H3 |H4 ﬁé
i L

N
24NV —&—— 230 VAC
oy ——eo—
24 VDC SELV

Obr. 2.7.2 PFiklad zapojeni konektoru E zakladniho modulu CP-10x8 — reléové vystupy DO2 az DO6.
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Poznamky k zapojeni:

RE1
SSR2
RE2

/‘ SSR1

vnitfni zapojeni vystupd na konektoru F:

SSR1, SSR2 - polovodicové relé (triakovy
vystup se spinanim v nule),
max. spinany proud 2A, 230VAC.
‘ —1—o
RE1, RE2 — elektromechanické relé s
prepinacim kontaktem,
trvaly spinany proud 2A, | &
kratkodoby spinany proud 5A
DIGITAL OUTPUTS D. INPUT
‘ e} © o N~ o]
= N~ = © o - = = o
(] (@] (@] (@) o o (e} (@] =
O|D|O|D|D|D|O O|D

[F1 2ol lralrslrsl Fr7lrel Fol

X)) 3 00 30 ) (X0 X 3¢
| |
|

vstup DI10 — vstup 230VAC, pfipraven pro [] ] HDO
snimani HDO - tj. MlZeme na néj pripojit

napéti az 400 VAC (pfi nespravném zapojeni
obvod{ HDO v instalaci) ® l L

N
230 VAC

Priklad zapojeni vystupd pro ovladani L L
tfifazovych motord, jednofazové
napajenych, s moznosti reverzace. Triakové % E- § g-
vystupy umoznuji pulzni fizeni (kratkodoby
chod, fizeni otacek napf. ventilatoru).

Obr.2.7.3 Priklad zapojeni konektoru F zakladniho modulu CP-10x8 — Fizeni tfifazového motoru a vnitini
zapojeni vystupl DO7 az DO10.
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3. Periferni moduly FOXTROT

Zakladni modul Foxtrot Ize podle potieby aplikace rozsifit o dalsi periferni a specialni moduly. K jednomu
centralnimu modulu Ize pfipojit az 10 perifernich modull propojenych sbérnici TCL2.

Dale Ize po sbérnici TCL2 pfipojit k centralnimu modulu master moduly CF-1141(dvojity externi master
CIB) a dalsi specialni moduly — napt. textovy panel ID-14 apod.

Kazda skupina modult (tj. periferni moduly, master moduly a specialni moduly) ma vyhrazeny samostatny
adresovy prostor, takZe se navzajem adresami nemohou piekryvat (napf¥. periferni modul IB-1301, externi
master CF-1141 i panel ID-14 mohou mit nastavenou adresu 0).

Na celnim panelu modulu najdeme signalizacni LED diody a otocCny prepinac, kterym nastavujeme adresu
modulu. Kazdy periferni modul, pfipojeny k jednomu zakladnimu modulu musi mit nastavenou jinou
adresu (v rozsahu 0 az 9). Adresu Ize nastavit Sroubovakem otocenim otocného prvku Sipkou proti Cislu
s pozadovanou adresou.

Celni pohled na periferni modul:

Pripojeni sbérnice TCL2 napajeni modulu 1/O cast svorkovnice A

A4 A5 AB A7 A8 A9

o o

)
[a] [a]

DIGITAL INPUTS

Ly © O 000
RUN BLK

Signalizace chodu modulu — /v A\

T 24k \ Signalizace stavu I/O
signalizace blokovani Wstupﬁ/ 10‘93

LW ADR

IB=1301

Nastaveni adresy modulu 0000000

(zde nastavena adresa 0)

COM2

DIGITAL INPUTS ‘

DI10

DI11

L) CICICICITCICHFCICY

B1 B2 B3 B4 BS B6 B7 B8 B9

I/O svorkovnice B
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3.1. Rozsifovaci modul IB-1301

Posledni zména dne 9.10.2012

Rozsifovaci modul IB-1301 je urceny pro snimani az 12 binarnich signal& 24 V DC se spole¢nou svorkou

(dle zapojeni minus nebo plus),

typ 1 (dle €SN EN 61 131). Modul je osazen pevnou svorkovnici

(parametry svorek viz tab.6.1.2.1). Vstupy DI0+DI3 umoznuiji realizovat specialni funkce shodné se vstupy
zakladniho modulu CP-1004 (podrobnéjsi informace o funkcich a pfiklady zapojeni jsou uvedeny v kapitole
2.1.1). Vstupy DI4 + DI11 jsou standardni binarni vstupy se vstupnim filtrem 5 ms. Vstupy jsou
galvanicky oddélené od vnitfnich obvodl (napajeni a komunikace k zakladnimu modulu) a skupiny vstupd
jsou oddéleny mezi sebou, stav kazdého vstupu je indikovan na ¢elnim panelu modulu.

24 VVDC K1 K2 K3 K4
L1+
L1-
(05050 5050 5050 60 )
JHHHHEERE
@ O CNONCONC
RUN BLK
34% 6
ook
ADR
1B-1301
0000 OQOQO®O
8lzls|e|s g|%|§|§‘
R ER R R HX)

L2- ——

L2+
24VDC

24 VDC K1 K2 K3 K4
L+
L-
(B H LR R D)
®@ O 000
RUN BLK
’ ADR ’
1B-1301
000000 O®
CET T3 T
K5 K6 K7 K8 K9 K10K11K12
Obr.3.1.1 Zakladni schéma zapojeni modulu 1B-1301
Poznamky k zapojeni:
1.
Cidel, ¢itace apod.), podrobnéjsi informace viz kapitola 2.1.1.
2.
3.
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Vstupy DIO + DI3 mohou umozniuji realizovat specialni funkce (pfipojeni inkrementalnich

Skupiny vstupl (DI0+3 a DI4+11) jsou galvanicky vzajemné oddélené.
v prikladu jsou vstupy zapojeny se spole¢nou svorkou minus.
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3.2. Rozsifovaci modul IR-1501

Rozsifovaci modul IR-1501 je urCeny pro snimani aZz 4 binarnich signalli 24 V DC se spolecnou svorkou
(dle zapojeni minus nebo plus), typ 1. Modul obsahuje 8 reléovych vystupd se spinacim kontaktem a
spole¢nou svorkou. Modul je osazen pevnou svorkovnici (parametry svorek viz viz tab.6.1.2.1). Vstupy
DI0--DI3 umoznuiji realizovat specialni funkce shodné se vstupy zakladniho modulu CP-1004 (podrobnéjsi
informace o funkcich a pfiklady zapojeni jsou uvedeny v kapitole 1.1.2. Reléové vystupy mohou spinat
max. 230 V AC, 3 A (proud spolecnou svorkou max. 10 A). Vstupy jsou galvanicky oddélené od vnitfnich
obvod{ (napajeni a komunikace k zakladnimu modulu) a vstupy jsou oddéleny od vystup(, stav kazdého
vstupu a vystupu je indikovan na ¢elnim panelu modulu.

24VDC K1 K2 K3 K4
L+ W
L-

Al A2 A3 A4 A5 A6 AT A8 A9

(305 50 59 % 60 50 60 )

o
b4
[C]

&
3

=} = 3 foc
a a a a

CLINE 24V DC DIGITAL INPUTS

>
<3
N
¢

COoMm1

I}
=

&
9
‘ o
=
T

@ O 000

RUN  BLK

34%6

2 7
1 8
0 9

ADR
IR-1501

00000 Q@®0O

DIGITAL OUTPUTS

RERE R )

B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9

230 VAC
Obr.3.2.1 Zakladni schéma zapojeni modulu IR-1501
Poznamky k zapojeni:
1. Vstupy DIO + DI3 mohou umozniuji realizovat specialni funkce (pfipojeni inkrementalnich
Cidel, ¢itace apod.), podrobnéjsi informace viz kapitola 2.1.1.
2. Reléové vystupy jsou oddéleny od ostatnich obvod( izolaci 4kV.
3. v prikladu jsou vstupy zapojeny se spole¢nou svorkou minus.
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3.3. Rozsifovaci modul 0S-1401

Rozsifovaci modul 0S-1401 obsahuje 12 polovodicovych vystupd se spinacim kontaktem a spolecnou
svorkou plus (VDO+). Modul je osazen pevnou svorkovnici (parametry svorek viz tab.6.1.2.1). Vystupy
DO0+DO3 umoznuji spinat max. 24 VDC, 2A na vystup (soucet proudu zatézi vSech Ctyfech vystupl
nesmi prekrocit 4,4 A), vystupy DO4+DO11 umoziuji spinat max. 24 VDC, 0,5 A na vystup. Vystupy jsou
galvanicky oddélené od vnitfnich obvod{ (napajeni a komunikace k zakladnimu modulu) a skupiny
vystupl jsou galvanicky spojené, maji spolecné napajeni a kladnou spole¢nou svorku (VDO+), stav
kazdého vystupu je indikovan na celnim panelu modulu.

24 VDC
L+
L- —e
H1|H2|H3|H4
BIIHRIRIR)
@ O 00O
RUN BLK
34%6
2 7
ADR
0S-1401
0000000
RRRER R )
H5 H7 H9 H11
H6 H8 H10 H12
Obr.3.3.1 Zakladni schéma zapojeni modulu 0S-1401
Poznamky k zapojeni:
1. Vystupy spinaji proti spole¢né svorce VDO+ (max. proud svorkou 9 A)
2. Viystupy jsou realizovany polovodic¢ovymi spinaci s interni ochranou proti proudovému a

teplotnimu pretizeni. Pro zvySeni odolnosti a Zivotnosti je pfi spinani induktivni zatéze nutné
oSetfit spinané zatéze prislusnymi odrusovacimi prvky (viz prislusna kapitola dokumentace).

3. Napajeni 24 VDC pfipojené na svorky VDO+ a COM1 je nutné pro spravnou funkci vystupnich
spinact !
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3.4. Analogovy rozsirovaci modul IT-1604

Rozsifovaci modul IT-1604 nahrazuje predchozi modul IT-1601.

Modul obsahuje 8 analogovych vstupli se spolecnou svorkou a 2 analogové vystupy se spolecnou svorkou.
Vstupy jsou univerzalni, nezavisle konfigurovatelné jako napétové, proudové vstupy, dvouvodiCové
pripojeni pasivnich odporovych Cidel. RozliSeni je 16 bit, modul zabezpecluje zpracovani namérené
hodnoty, pfevod na inZenyrské jednotky apod. Analogové vystupy jsou s rozliSenim 10 bit, napétové
0+10V. Analogové vstupy a vystupy jsou galvanicky oddélené od vnitfnich obvodl a stav kazdého vstupu
je signalizovan na panelu modulu.

T

0+10V 0+10V

o]y favA oY fav

o

24 VAC

|
X090 60 00X X)X X

A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9
‘ﬁ g |8
o
=

z
TCLINE 24V DC ANALOG OUTPUTS

z
IS

g 3
o
R &

o

AGND

® O

RUN  BLK

34?6
2 7
sk
0 9
ADR

IT-1604

ANALOG INPUTS

AGND

B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9

X)) G0 0060 ) (X)X Y

Al4
Al5
A6

AI0
Al
A2
AI7

I

PS50/24 + |
c § %T
z g 5 + @
sl
9 40 b o o A 4
[
4+20mA 4+20mA 4+20mA /B/ H
3x 4+20 mA Ni1000 Pt100
Obr.3.4.1 Zakladni schéma zapojeni modulu IT-1604
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Poznamky k zapojeni:

1.
2.

3.

Analogové vstupy a vystupy jsou se spole¢nou svorkou AGND.

pro zvySeni presnosti méfeni je doporuceno zapojit vstupni signaly (Cidla) dle prikladu, tj. pro
méfeni pasivnich odporovych Cidel pouZit jako spolecnou svorku AGND svorku A8

Na svorce Vref je k dispozici presné napéti +10,0 V, které je k dispozici pro napajeni pasivnich
odporovych Cidel (pomoci externiho sériového rezistoru).

Dvouvodicové pripojena pasivni odporova Cidla jsou napajena vnitfnim zdrojem 10V pres
sériové odpory 7k5 (osazené uvnitf modulu — POZOR, zména proti modulu IT-1601). Z
dAvodu zpétné kompatibility s modulem IT-1601 je mozné i externi napajeni Cidel pfes odpor
7k5 ze svorky Vref. Rezistor se v tom pripadé osadi vné modulu do rozvadéce. Druhy konec
Cidla zapojit na svorku AGND ¢. A8 ! (doporucujeme pouzit modul MT-1691) a v konfiguraci
nastavit rezim kompatibilni s IT-1601.

Presnost odporu 7k5 (je-li osazen zvenku) ma kliCovy vliv na presnost méreni odporovych
¢idel. Odpory pouzité v modulu MT-1691 jsou se zakladni presnosti 0,1% a teplotnim
koeficientem nejhdr 25 ppm.

Proudové rozsahy (20 mA apod.) se prepinaji s programovaciho prostiedi Mosaic (modul neni
osazen internimi propojkami).

3.4.1. Modul s odpory pro napajeni pasivnich c¢idel MT-1691 .

Odpory R pro napajeni pasivnich cidel neni nutné shanét a osazovat rucné v aplikaci, ale vyuzit
pripraveného modulu MT-1691, ktery dle obr..3.4.1.2 nasuneme do spodni svorkovnice a volny konec
vodice upevnime do svorky A9 modulu IT-1604 (stejné jako u starSiho IT-1601).

Vyvody odporového ¢lenu MT-1691 se zasunou primo do svorek spolu s pfipojovacimi vodici.
(Doporucujeme zasunout pripojovaci vodiCe pod vyvody odporového clenu.) Nevyuzivané vyvody
odporového clenu Ize odlomit a tyto vstupy pak mohou byt pouzity jako analogové vstupy s jinym
rozsahem . Vyvody mlzeme odlamovat pouze od konce, na ktery neni pfiveden vodic s referencnim
napétim. SW konfigurace se provede v programovacim prostredi Mosaic.
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Odporovy ¢len MT-1691

IT-1601

A1 A2 A3 Ad A5 A6 A7 A8 A9
TC LINE 24V DC < ANALOG OUTPUTS.
O O
RUN BLK
3dle
27
1 8
0 9
ADR
1T-1601
OCOO0OO0OO0O0O0OO0

ANALOG INPUTS

CEERTRREED)

BI B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 BY

Posledni zména dne 9.10.2012

XN 116 91 pvolovovotovoio g
odporové odporové odporové odporové odporové odporové odporové odporové
Cidlo Cidlo cidlo cidlo cidlo cidlo Cidlo Cidlo
Obr.3.4.1.2 pripojeni odporového Clenu MT-1691 k modulu IT-1601

Poznamky:

1) toto zapojeni Ize z ddvodu zpétné kompatibility pouzit i u modulu IT-1604 (napf. Pfi servisni

vyméné apod.)
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3.4.2. Trivodicové pripojena cidla Pt-100 k modulu IT-1604
PoZadujeme-li 3-vodi¢ové méFeni Pt-100 (snizeni vlivu odporu pfivodniho kabelu cidel), mizZeme taktéz
vyuzit externi odpory 7k5 a Cidla zapojit dle nasledujiciho obrazku.

Obr.3.4.2.3

Poznamky:

—

R IR R XXX

A1 A2 A3 Ad A5 A6 A7 A8 A9
TC LINE 24V DC < ANALOG OUTPUTS
®@ O
RUN BLK
34%6
Iliy |
1 8
0 9
I ADR I
IT-1604
X XXX XXX

ANALOG INPUTS

e}

<

=
<

o | o

<|<

~

| 2

B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9

X000 XX X)X

Posledni zména dne 9.10.2012

Priklad 3-vodiCového pfipojeni Cidel Pt100 k modulu IT-1604

—@ L 4 L 4
R| | 7kS R| |7TkS rR| |Tk5 R| |7k5
3%, 3% % 3%
| | | | | | | |
Pt100 Pt100 Pt100 Pt100

1) vSechna cidla jsou napajena pres sériové odpory (rezistor 7k5, presnost nejlépe 0,1%) ze svorky
referencniho napéti Vref. (A9). Pfesnost odporu 7k5 ma klicovy vliv na presnost méreni

odporovych Cidel.
2) Pro zachovani presnosti dle specifikace modulu je nutné pouzit odpory se zakladni presnosti 0,1%

a teplotnim koeficientem nejhdr 25 ppm.
3) Rezistory je nutné osadit vné modulu do rozvadéce.
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3.5. Analogovy rozsirovaci modul IT-1602

Rozsifovaci modul IT-1602 obsahuje 8 analogovych vstupl se spoletnou svorkou a 2 analogové vystupy
se spolecnou svorkou. Vstupy jsou univerzalni, nezavisle konfigurovatelné jako napét'ové nebo pro pfimé
pfipojeni termoclankd. Kompenzace studeného konce je realizovana externim cidlem Ni1000 pfipojenym
na vstup CJC. Cidlo je potfeba umistit na svorkovnici, kde konci kompenzacni vedeni (ekvipotencialni
svorkovnice). Rozliseni je 16 bit, modul zabezpeCuje zpracovani naméfené hodnoty, pfevod na inZzenyrské
jednotky apod. Analogové vystupy jsou s rozliSenim 10 bit, nap&tové bipolarni -10 + +10V. Analogové
vstupy a vystupy jsou galvanicky oddélené od vnitfnich obvod( a stav kazdého vstupu je signalizovan na
panelu modulu.

DF DF Ni 1000
-10+10V -10+10V |_¢_|

oY pave [0 ] Y eav |

24 VAC .J
®
,_
CEREET T
® O
RUN BLK
45
sk
ADR
IT-1602
00000OCGOO
‘§|%|z|% 2|z|2|2]s
RRRERER )
11 T
| | | |
£V 01V | e eeee \S/ \B/
Napétové zdroje Termoclanek
Obr.3.5.1 Zakladni schéma zapojeni modulu IT-1602
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Poznamky k zapojeni:

1. Analogové vstupy a vystupy jsou se spolecnou svorkou AGND.

2. pro zvySeni presnosti méfeni je doporuceno zapojit vstupni signaly (Cidla) dle prikladu, tj. pro
analogové vstupy pouZzit jako spole¢nou svorku AGND svorku B1 (A5 pro analogové vystupy a A8
pro kompenzaci studeného konce)

3. vstup CIC je urCen pouze pro méfeni studeného konce pfi pfimém méreni termoclankd. Pfipojené
¢idlo musi byt typu Ni1000.
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3.6. Modul UC-1204, master komunikace OpenTherm

Modul UC-1204 slouzi pro pripojeni zafizeni (kotle) komunikujiciho obousmérnym protokolem OpenTherm
k PLC Tecomat FOXTROT. Modul je uréen k “point-to-point" propojeni, tzn. umoznuje pfipojit jedno
OpenTherm zafizeni. Modul UC-1204 vystupuje v OpenTherm komunikaci jako master (fidici jednotka),
pfipojené zarizeni tedy musi byt typu slave. Modul podporuje zafizeni podle kompletni specifikace
OpenTherm (v.2.2) oznaCované jako OpenTherm Plus (OT/+) i podle zakladni specifikace oznacované
jako OpenTherm Lite (OT/-).

Modul je napajen z vnéjsiho napajeciho napéti 24 V DC, které neni galvanicky oddélené od vnitfnich
obvodd.

Modul je osazen Sroubovymi svorkami pro maximalni priifez vodice 2,5 mm2 na svorku. Svorkovnice
slouzi pro pripojeni komunikacni linky TCL2, napajeni modulu a pro pfipojeni sbérnice OpenTherm.

R[TQOR
GND

TCL2- ——— ¢

TCL2+ 4T

[m]
z
]

X

o ¢
W €

RUN OT

TCL2+
TCL2:

X
%

+24V

_ Kotel THERM

D
y

UC-1204

500

9
z

g
z z

@ @ @ Interface 1U05
CHRONO RS 485

5§ & ¢ J3lJ3|  Jetfeo
Rozhrani OpenTherm
dals$i kotle kaskady
Obr.3.6.1 Priklad pripojeni modulu UC-1204 ke kotli Thermona (interface 1U05)
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R [T’IZO R

230 VAC
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pzd

UC-1204
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z z

P4

Rozhrani OpenTherm

@ @ @ OT/+|OT/+

1]2

oT1

Obr.3.6.2 Obecny priklad pfipojeni modulu UC-1204 ke kotli s rozhranim OpenTherm

Poznamky:

1) Kabel pro rozhrani OpenTherm Ize pouzit napf. SYKFY 2x2x0,5 (kabel s jednim stinénym parem,
nemusi byt krouceny), polarita je libovolna
max. délka kabelu 50 m
max. odpor kabelu 2 x 5 Q.

2) Sbérnice OpenTherm je pouze bod-bod — tj. Lze propojit pouze jeden modul UC-1204 s jednim
kotlem. Kaskadu je nutno fesit bud’ propojenim kotl& mezi sebou (kaskadu si pak Fidi sami — napf.
Kotle Thermona s rozhranim RS 485), nebo pouzitim vice modulll UC-1204 (jeden modul ke
kazdému kotli, max. Ize k jednomu zakladnimu modulu Foxtrot pfipojit 10 perifernich moduld UC-
1204)
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4. Sbérnice TCL2 (pripojeni perifernich modulii)

VSechny moduly jedné sestavy PLC Foxtrot (tj. vSechny periferni moduly ovladané jednim zakladnim
modulem) musime vzajemné propojit sbérnicovym propojenim, které se zapojuje do svorek na levém
hornim kraji modulu (sbérnice TCL2 a popf. napajeni). Propojeni moduld MUSI byt provedeno linearné
(tzn. Ze moduly jsou propojeny v sérii jeden za druhym, nelze realizovat odbocku), centralni modul MUST
byt na jednom konci sbérnice, na druhy konec musime osadit zakoncovaci odpor 120Q.

4.1. Instalace sbérnice TCL2

Jednotlivé moduly Foxtrot propojujeme kabely uréenymi pro sbérnici RS-485, min. 2 pary (propojeni
pouze komunikacni sbérnice, viz kapitola 3.2), nebo kabely véetné napajeni (pro sbérnici TCL2 musime
opét pouzit kabel ureny pro sbérnici RS-485 (propojeni vCetné napajeni - viz kapitola 3.1).

V pfipadé vétsi vzdalenosti (typ. nad 10m) propojujeme vzdy pouze komunikacni sbérnici bez napajeni
(kapitola 3.2). VZdy musime pouzit kvalitni stinény kabel a stinéni MUSI byt vZdy pfipojeno na hlavni
zemni svorku pouze na jednom konci kabelu !

Sbérnice TCL propojena metalickymi kabely (RS-485) musi byt vzdy na obou koncich zakoncena. Na
strané zakladniho modulu je zakonceni realizovano pevné primo uvnitf zakladniho modulu — zakladni
modul MUSI byt vZzdy na jednom konci sbérnice !

Druhy konec sbérnice zakon¢ime externim odporem cca 120Q osazenym mezi signaly TCL2+ a TCL2-. Pro
snadnou instalaci je v pribalu zakladniho modulu k dispozici zakoncCovaci ¢len KB-0290 (samostatné obj.
Cislo TXN 102 90), ktery obsahuje poZadovany zakoncovaci odpor 120Q a je uzplisoben pro zasunuti do
svorek TCL2 (vétSinou Al, A2). Pfi montazi zasuneme zakoncovaci ¢len do svorek, zasuneme instalovany
vodic propojeni sbérnice a svorky utdhneme.

Moduly mohou byt vzajemné propojeny také optickymi kabely nebo kombinaci optickych a metalickych
kabeld. K propojeni optickym kabelem je tfeba pouzit prevodnik na optiku KB-0552 (zapojeni viz kapitola
3.4). Moduly propojime standardnimi patch kabely ST-ST.

Opticky kabel zarucuje galvanické oddéleni a proto pro napajeni nasledujiciho modulu musi byt
samostatny napajeci zdroj.

V nasleduijici tabulce uvadime souhrnné vlastnosti moznych zplsobl propojeni modull Foxtrot do sestav.
Uvedené moznosti propojeni je samoziejmeé mozné vzajemné kombinovat:

Tab 4.1.1 Moznosti propojeni modulll systému Foxtrot - souhrn.

reseni 1 2 3

HW (pFidavny) - - KB-0552

Pfenosové médium Kabel (2x krouceny par) | Krouceny par + GND Opticky kabel

(2x krouceny par)

Distribuce napdjeni ANO NE NE

Galvanické oddéleni sbérnice NE NE ANO

Pouzity kabel Dle specifikace Dle specifikace Standardni patch
RS-485 RS-485 kabel ST-ST

Konektor Sroubovaci svorky Sroubovaci svorky 2x ST

Utlum cca - - 3,5 dB/km

Vinova délka - - 820 nm

Typ vldkna - - sklo multimode

62.5/125 mm

Max. pocet I/0O modulll k 10 10 10

jedné CP

Max. délka jednoho 10 m 400 m max. 1,7 km

segmentu sbérnice

Max. celkova délka sbérnice 10 m 400 m Dle poctu segmentl

Podrobné informace najdete kap. 3.1 kap. 3.2 [2]

Poznamky k jednotlivym feseni:
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1. Zakladni zplisob propojeni véetné napajeni. Vhodné pro sestavy s nékolika moduly v jednom
rozvadéci. Toto reSeni je omezené max. délkou sbérnice (vedeni napajeni).

2. Propojeni v pfipadé vétsi vzdalenosti mezi moduly — fidici systém distribuovany v nékolika skfinich
v technologii apod. Kazdy modul (nebo nékolik moduld pohromadé) musi mit sv{j zdroj. Propojnei
sbérnice TCL2 umoZiuje pouzit libovolny kabel spliiujici pozadavky pro sbérnici RS-485, protazeny
kanaly, prlchodkami rozvadéca.

3. Propojeni pro velké vzdalenosti (nejkvalitnéjsi feSeni). Vzhledem k tomu, ze délky jednotlivych
segmentl se scitaji, mlzeme dosahnout az km délky sbérnice celého systému. Opticky kabel
zarucuje galvanické oddéleni a proto v modulu (seskupeni moduld) pripojeném optickym kabelem
musi byt umistén napajeci zdroj.

4.2. Pripojeni rozsifovacich modull k systému FOXTROT (sbérnice TCL2 s napajenim)

Nasledujici obrazek4.2.1 zobrazuje zakladni pfipojeni rozsifovacich moduld k zakladnimu modulu. Periferni
moduly jsou propojeny véetné napajeni. Posledni modul na sbérnici (nejvzdalenéjsi od zakladniho modulu)
musi byt vzdy osazen zakonCovacim odporem sbérnice TCL2 (viz odpor na obr 4.3.1).
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4.3. Pripojeni vzdalenych perifernich moduli FOXTROT (sbérnice TCL2 bez napajeni)
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4.4. Pripojeni vzdalenych perifernich modulii FOXTROT a modulu MASTER sbérnice CIB
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5. Sbérnice CIB — popis sbérnice

Sbérnice CIB umoziiuje pfipojit k systému Foxtrot sbérnicové periferni moduly CFox (sbérnicové periferni
jednotky CFox jsou urcené predevsim pro oblast fizeni budov, zdroji a rozvod( tepla a VZT, ale Ize je
pouZzit i jako standardni periferni jednotky k systému Foxtrot pfi respektovani jejich vlastnosti).

Jedna vétev (sbérnice CIB ohrani¢end jednim masterem) umoznuje pripojit max. 32 jednotek.

Zakladni moduly CP-1004, CP-1005, CP-1006 a CP-1008 jsou osazeny jednim masterem sbérnice CIB,
dalsi jednotky Ize pfipojit prostfednictvim externich CIB master modulfi CF-1141 (max. 4 master moduly
CF-1141 k jednomu zakladnimu modulu).

Kazdy externi master modul umoznuje pfipojit dvé vétve CIB (2 x 32 moduld CFox).

Moduly CF-1141 jsou k zakladnimu modulu pfipojeny sbérnici TCL2 (viz kapitola 4).

Podrobny popis sbérnice CIB, perifernich modul& CFox a RFox jsou v dokumentaci Prirucka projektovani
CFox, RFox, TXV 004 16.
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6. Projekcni a montazni informace

6.1. Parametry svorkovnic a konektorii modul&l Foxtrot
6.1.1. Svorkovnice s rozte¢i 5 mm

Svorkovnice zakladniho modulu CP-1005 jsou standardni klecové pevné svorky s rozteci 5,08 mm. Pro
manipulaci se svorkou lIze pouzit plochy (se Sirkou 3,5 mm) i kfizovy Sroubovak. Podrobnéjsi parametry
svorek jsou uvedeny v tabulce 6.1.1.1.
Tab.6.1.1.1 Parametry svorky zakladniho modulu CP-1004

Rozte¢ svorek 5,08
Typ svorky Sroubova klecova

Délka odizolovani vodice | mm 7
Rozméry vodicl

Upinaci rozsah mm? 0,08 + 2,5
Plny vodi¢ mm? 0,5+ 2,5
Lankovy vodi¢ 2 mm? 0,5+ 2,5
Lankovy vodi¢ s dutinkou ¥ mm? 0,5+ 2,5
Lankovy vodi¢ s dutinkou s plast. limcem mm? 0,5+ 1,5
Jmenovité napéti V 250
Jmenovity proud A 12

Y Plny vodi¢, napf. harmonizovany typ H05(07) V-U

2 Lankovy vodi¢, napf. harmonizovany typ H05(07) V-K

3 Lankovy vodi¢, s médénou kabelovou dutinkou dle DIN 46228/1

9 Lankovy vodiC, s kabelovou dutinkou s plastovym limcem dle DIN 46228/4

Informativni prevodni tabulka préfezd a prlimérl vodict

Pr@imér vodice
Jmenovity o
prifez Metricky AWG
Plny vodi¢ | Lankovy vodic¢
mm? mm mm -
0,22 0,51 0,53 24
0,34 0,63 0,66 22
0,5 0,9 1,1 20
0,75 1,0 1,2 18
1,0 1,2 1,4 -
1,5 1,5 1,7 16
2,5 1,9 2,2 14
4,0 2,4 2,7 12
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6.1.2. Konektory se Sroubovymi svorkami, roztec 5,08 mm

Konektory zakladniho modulu jsou standardni vyjimatelné konektory s klecovou svorkou ve vyjimatelné
Casti s rozteci 5,08 mm. Pro manipulaci se svorkou je doporuceny plochy Sroubovak se Sitkou 3,5 mm.
Podrobnéjsi parametry svorek jsou uvedeny v tabulce 6.1.2.1

Tab.6.1.2.1 Parametry svorky konektor( s rozteéi 5,08 (Zakladni moduly Foxtrot atd...)
Rozte¢ svorek 5,08
Typ svorky Sroubova klecova

Délka odizolovéni vodice | mm 7

Tocivy moment utahovani svorky 0,5 Nm
Rozméry vodicl

Upinaci rozsah | mm? 0,1 +25

Jmenovité napéti V 450

Jmenovity proud A 10
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6.2. Rozméry, montaz

6.2.1. Rozmeéry zakladnich moduld CP-10xx (9-ti modulova krabicka):

62,6

57,6

54,2

65,4
45

T
-—1H
A -l

157,2

Posledni zména dne 9.10.2012

65,4

45

T—

89,4

N~
<
38
43,2
53
6.2.2. Rozmeéry zakladnich moduld CP-10xx (6-ti modulova krabicka):
62,6
57,6 , 104,6
C.
i
1 -[HHi- &
i 3
L J

38

43,2

53
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6.2.3. Rozméry perifernich modulii Foxtrot (3 modulova krabicka):

57,9 52,1
' | i“@@@@@@@@@"i
-
AR B B I B : X
3|9 [ T 2
_J
N~
<
38
43,2
53
6.2.4. Rozméry perifernich modulii Foxtrot (1 modulova krabicka):
57,9 17,7
—[I: [—1
D
=) 0
|
Q| X ~ ~ ~ ~ 7\} ~ ~ ~ <
K ! 2
|
= 1] ~
(D] -
>
=1 1
23,0
42,8
52,9
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7. Vysvétleni pojmi a zkratek

Symboly signalovych a ochrannych zemi:

.
S

1

mechanicka kostra
bezpecCnostni uzemnéni
pracovni uzemnéni

signalova zem

Oznaceni svorek a signalld systémd:

GND

GNDx

AGND

COMx

DIO, DI1,...
DOO,

DO1,...
INO+,
IN1+,...
AIO+,
All+,...
INO—,IN1-,..
. AIO-,
All-,...
AIX
AOXx
IoutO,...
Io0,...
Uo0,...

Vref

RxTx+
RxTX-
RxD+/TxD+
RxD-/TxD-

RxD, RxD2

TxD, TxD2

signalova zem
komunikaci

spolecna svorka
binarnich vystupd
signalova zem
analogovych obvodd
spole¢na svorka
binarnich vstupt
binarni vstupni signaly
binarni vystupni signaly

analogové kladné
vstupni svorky

analogové zaporné
vstupni svorky

analogova vst. svorka
analogova vyst. svorka
vystup mérného proudu

proudovy vystup analogo

vého vystupu

napét'ovy vystup
analogového vystupu
Viystupni svorka zdroje
ref. napéti

kladna svorka rozhrani
RS485

zaporna svorka rozhrani
RS485

kladna svorka rozhrani
RS485

zaporna svorka rozhrani
RS485

svorka prijem RS232

svorka vysilace R5232

(svorka spojena s kostrou systému, volitelné pouzitelna pro
pripojeni stinéni)
(svorka vyhrazena pro pFipojeni na svorku PE v rozvadéci)

(svorka pfipojenda na uzemnéni rozvadéCe, ma pouze
pracovni vyznam napf. pripojeni stinéni u fady TECOMAT)
(obvykle oznacuje jeden pdl napajeni nebo signalovou zem
obvodu)

spolecna svorka I/O vstupl nebo vystupld systému
pro systémy TCxxx

pro systémy TCxxx

pro NS950
pro systémy TCxxx

pro NS950
pro systémy TCxxx

pro systémy Foxtrot, TCxxx

pro systémy Foxtrot, TC400, TC500, TC600

vystupni svorka s vyvedenym zdrojem proudu pro napajeni
pasivnich odporovych Cidel nebo viz nasledujici

proudovy vystup D/A prevodniku jednotky analogovych
vystupll nebo viz predchozi (podle typu jednotky)

napétovy vystup D/A prevodniku jednotky analogovych
vystup(l

Svorka s vystupem 10,00 Vslouzi k napajeni pasivnich
odporovych ¢idel (doplnéna externim odporem 7k5).

spolu se zapornou svorkou realizuje sbérnici RS485

spolu se kladnou svorkou realizuje sbérnici RS485

spolu se zapornou svorkou realizuje sbérnici RS485 (pro
systémy TCxxx, TRxxx)

spolu se kladnou svorkou realizuje sbérnici RS485 (pro
systémy TCxxx, TRxxx)

takto oznacCena svorka pro systémy je vstup pfijimace
komunikace RS232 (Pozor !, napf. u modeml mize byt
vyznam tohoto signalu opacny)

takto oznacena svorka pro systémy je vystup vysilace
komunikace RS232 (Pozor !, napf. u modeml milze byt
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vyznam tohoto signalu opacny)

svorka fizeni sméru takto oznacend svorka pro systémy je vystup pro Fizeni
RS232 sméru komunikace RS232 (Pozor !, napf. u modemd mize
byt vyznam tohoto signalu opacny)
sluzebni svorka TC400, signal pro prepinani komunikace uvnitf TC400, TC500,
TC500, TC600 TC600, TRO50, TR200, TR300, povinné zapojena dle
dokumentace
svorky napajeni TC400, svorky pro prfipojeni napajeni systému (nezadvislé na
TC500, TC600 a TRxxx  polarité)
svorky napajeni TC700  svorky pro pripojeni napajeni systému
napajeni binarnich na takto oznacenou svorku pfipojujeme kladny pdél zdroje
jednotek pro napajeni binarnich obvod( (stejnosmérné jednotky)
napajeni binarnich na takto oznacenou svorku pfipojujeme zaporny pdl zdroje
jednotek pro napajeni binarnich obvodl (stejnosmérné jednotky)
napajeni binarnich na takto oznacenou svorku pripojujeme jeden pdl zdroje pro
jednotek napajeni binarnich obvodl (stfidavé jednotky)
symboly:
Dvouvodicova sbérnice firmy Teco a. s. pro pripojeni jednotek CFox

Systémova komunikacni sbérnice pro pripojeni perifernich a specialnich modull systému
Foxtrot (pracuje s fyzickym rozhranim RS-485)

logicky kanal realizovany na rozhrani Ethernet (na jednom fyzickém rozhrani Ethernet Ize
soucasné realizovat nékolik komunikacnich kanall oznacenych LCH1 aZ LCHx)

PLC systémy TC400, TC500, TC600, TC700 a dalsi.

regulacni systémy TR050, TR200, TR300, napajeni a komunikacni rozhrani modul TR341 a
TR101.

programovatelny Fidici systém (téz programovatelny automat), Fidici systém pro obecné poufZiti
fizeni technologii, fada TECOMAT firmy Teco a. s. je zaroven vybavena mnoha funkcemi a
systémovou podporou pro vyuZiti v aplikacich méFeni a regulace.

jednotna telefonni sit/, tj. bézny verejny telefonni rozvod, pripojeni na JTS znamena pripojeni
na vyvod pro bézny telefon.

osobni pocita¢ kompatibilni s IBM PC, ve firemni dokumentaci Teco a. s. termin pocita¢ vzdy
oznacuje osobni pocita¢ (pouZivany pro programovani systémd, oZivovani, vizualizaci apod.)

odporovy vysilag, zkratka pro oznaCeni odporového vysilaCe s jmenovitym odporem 1000W
(pripojuje se jako potenciometr, vétSinou ma tfi svorky - zacatek odporu, béZec a konec
odporu).

pasivni odporovy snimac, zkratka pro oznaceni pasivniho odporového z odporem 100W pfi
teploté 0°C, zakladni materidl pouZity pfi vyrobé platina (typické pouZiti v priimyslu do teplot
850 °C).

pasivni odporovy snimac, zkratka pro oznaceni pasivniho odporového z odporem 1000W pfi
teploté 0°C, zakladni material pouzity pri vyrobé nikl (typicky pouzivané pro oblast méreni a
regulace, vhodny pro méreni teplot typicky do 180 °C).
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9. Seznam zmén dokumentace

Rev.3.8d:
— opraven chybny popis v prikladu konektoru B u modulu IT-1604
— opraveno znaceni CH3 (chybné CH4) u CP-10x6 a CP-10x8
— opraveno znaceni signalové zemé u tabulek signal& submodult, kap.1.2
— opravena chyba (AC vstupy) u IB-1301, IR-1501

Rev.3.8c:
— prepracovana verze prirucky

rev.3.6:
— doplInén priklad zapojeni IT-1601 (kap. 2.4.2)
— pridan priklad pfipojeni Foxtrotu do optické sité — kap. 1.1.6.6

rev.3.5:
— pridan priklad zapojeni UC-1204 (OpenTherm) — kap. 2.6
— pridany rozméry moduld (9M) — kap. 6
— opraveny chyby v textu k CP-1008 — kap.1.8

l=co

Objednavky a informace:
Teco a. s. Havlickova 260, 280 58 Kolin 4, tel. 321 737 611, fax 321 737 633

TXV 004 11.01

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény dokumentace. Posledni aktualni vydani je k dispozici na
internetu www.tecomat.cz
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