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Polohovaci moduly

1. POPIS A PARAMETRY

Polohovaci moduly (tab.1.1) slouzi pro fizeni polohy strojnich zafizeni pomoci servopohonu
(Motion Control) v programovatelnych automatech (dale PLC) TECOMAT TC700.

Moduly jsou urCeny pro soucasneé fizeni 1 az 6 os v rlznych rezimech vzajemné vazby
pohybl. Kazda osa obsahuje regulacni smycku s PID regulatorem, kde vstupni informace o
skute¢né poloze je ziskavana pomoci inkrementalniho snimace (IRC) nebo snimace polohy
s seriovym komunika¢nim rozhranim (SSl). Vystupem z regulétoru je analogovy signal £10V DC
pro servopohon. Pro uplnost fizeni osy ma kazda osa samostatné 24V binarni vstupy pro
pfipojeni referenéniho spinace, dvou HW limitnich spinacu, spina¢ sondy méficiho dotyku a
releovy vystup pro ovladani brzdy servopohonu.

Moduly zajistuji pfevod vstupnich uUrovni na urovné vnitinich logickych signald PLC a
odfiltrovani poruch a naopak pfevod logickych signali PLC na vystupni signaly.

Informaci o typech modull a jejich zakladnich parametrech poskytuji Udaje na cCelnich
Stitcich a na bocnicich moduld. Na vnitfni strané dvifek je znazornéno rozmisténi signald na
svorkach konektord moduld.

Modul je v PLC jednoznaéné identifikovan pozici modulu v ramu a adresou ramu.

Polohovaci moduly mohou byt osazovany v libovolnych pozicich zakladnich i rozSifujicich
ramu.

Tab. 1.1 Pfehled modulu s objednacimi Cisly

Typ Modifikace Sirka | Obj. cislo
modulu [mm]

GT-7751 |1 osa Fizeni polohy, vstupy IRC nebo SSI, vystup £10V DC, 30 | TXN 177 51

vstupy pro referenéni a limitni spinace 24 V DC.

GT-7752 | 2 osy fizeni polohy, vstupy IRC nebo SSI, vystupy 10V DC, 30 | TXN 177 52
vstupy pro referenéni a limitni spinace 24 V DC.

GT-7753 |4 osy fizeni polohy, vstupy IRC nebo SSI, vystupy 10V DC, 60 | TXN 177 53
vstupy pro referenéni a limitni spinace 24 V DC.

GT-7754 |6 os Fizeni polohy, vstupy IRC nebo SSI, vystupy £10V DC, 90 |[TXN 177 54
vstupy pro referenéni a limitni spinace 24 V DC.

Jednotlivé osy polohovacich moduld mohou pracovat jako zcela nezavislé nebo s rliznymi
typy vzdjemnych zavislosti pohybu os. V maximalni vystavbé az 3 libovolné osy mohou
pracovat ve spolecné linearni interpolaci a zbyvajici 3 osy mohou byt opét navzajem v linearni
interpolaci nebo v jiné vzajemné vazbé. Pro kruhovou interpolaci je mozné pouzit, libovolné 2
osy s kruhovou interpolaci v jedné ze tfi rovin. Dale je mozné zvolit zavislost v otackové vazbé,
,minutové posuvy“ nebo posuvy zavislé na 4. ose v€. zavitovani a vlek. Rizné typy zavislosti os
|ze kombinovat v ramci jednoho modulu.

Komunikace s polohovacim modulem je podporovana knihovnami funkénich blokd podle
normy IEC 61 131 - 3.

Polohovaci modul je také podporovan knihovnami funkénich blokd podle specifikace ,Motion
Control“ definované sdruzenim ,PLC-OPEN*.
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1.1 ZAKLADNi PARAMETRY

Norma vyrobku

CSNEN 61131-2

Tfida ochrany elektrického predmétu
CSN 33 0600

Pfipojeni

Vyjimatelné konektory SUB-D uréené pro letovani

Typ zafizeni

vestavné

Kryti (po monté&zi do ramu )

IP20 CSN EN 60529

1.2 PROVOZNi PODMINKY

T¥ida vlivu prostfedi — CSN 33 2000-3

Normalni

Rozsah provoznich teplot

0°Caz+55°C

Povolena teplota pfi prfepravé

-25 °Caz +70 °C

Relativni vlhkost vzduchu

10 % az 95 % bez kondenzace

Atmosféricky tlak

min. 70 kPa ( < 3000 m.n.m.)

Stupen znecisténi - CSN EN 61131-2 2

Piepétova kategorie instalace - CSN 33 0420-1 Il

Pracovni poloha Svisla

Druh provozu Trvaly
Elektromagneticka kompatibilita

Emise - CSN EN 55022* tfida A

Imunita

tab.16, CSN EN 61131-2

Odolnost vici vibracim (sinusovym)
Fc dle CSN EN 60068-2-6

10 Hz az 57 Hz amplituda 0,075 mm,
57 Hz az 150 Hz zrychleni 1G

*

Toto je vyrobek tfidy A. Ve vnitfnim prostfedi (ij. prostfedi, kde lze pFedpokladat pouziti
rozhlasovych radiovych a televiznich pfijimacd do vzdalenosti 10 m od uvedenych pfistroju)
muze tento vyrobek zpusobovat radiové ruseni. V takovém pfipadé muaze byt pozadovano,
aby uzivatel pfijal pfisluSna opatreni.

1.3 ELEKTRICKE PARAMETRY

Polohovaci moduly GT-775x (tab.1.1) pouzivaji submoduly MX-0350 pro pfipojeni resolveru
(snimacu polohy) pres tfifady konektor SUB-D15.

Pro ostatni signaly ( analogové vystupy, vstupy referenci a limitnich spinacu) dvou os je
pouzit submodul MX-0351 s tfifadym konektorem SUB-D26.

Submoduly jsou zaSroubovany do polohovacich moduld a mohou se vyjmout pouze pfi
servisnim zasahu.

Tab. 3.3.1 Elektrické parametry

Submodul MX-0350

Signaly od encoderlRC V,G,NLLERR/SD

Uroven signalt - dva symetrické vodige RS-422 (5 V)
Frekvence symetrického signalu | Max. 1 000 kHz
Galvanické oddéleni signalt od vnitinich obvod( Ano, min. 1,5 kV
Signal z/do encoderSSI V, SCLK

Uroven signdlu - dva symetrické vodice RS-422 (5 V)
Frekvence signalu | Max. 1 000 kHz
Galvanické oddéleni signalt od vnitinich obvod Ano, min. 1,5 kV
Signal do encoder SET
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Uroveri signalu 24 V OC pull down
Galvanické oddéleni signalt od vnitinich obvod Ano, min. 1,5 kV
Napajeni pro resolver 5V nebo 24 V DC, max.0,9 W
Galvanické oddéleni napéjeni od vnitfnich obvodu Ano, min. 1,5kV

Submodul MX-0351

Analogové vystupy
Pocet vystupu 2 ( pro dvé osy, spole¢na zem)
Vystupni napéti +10V DC
Rozliseni 16 bitu
Galvanické oddéleni signald od vnitinich obvod Ano, min. 1,5kV (160 us)
Galvanické oddéleni od vSech ostatnich signall Ano, min. 60 V
Vystup ovladani brzdy
Pocet vystupu 2
Typ vystupl Prepinaci releovy kontakt
( pro obé osy nezavisle)

Spinané napéti Max. 60 V DC/AC
Zatéz Max. 60 W DC/120 VA AC
Spinany proud Max. 1A
Galvanickeé oddéleni signald od vnitfnich obvodu Ano, min. 1,5kV (160 us)
Galvanické oddéleni od v8ech ostatnich signall Ano, min. 60 V
Vstupy signald REF,LIM+,LIM-,MD ( pro obé osy, spole¢na zem)
Typ vstupu ( EN 61 131-2) Typ 1
Spole¢ny vodi¢ Minus
Vstupni napéti pro log. 0 (UL) Max. 5VDC

Min. -5V DC
Vstupni napéti pro log. 1 (UH) Min. 15V DC

Typ. 24V DC

Max. 30V DC
Vstupni proud pfi log. 1 Typ. 5 mA
Frekvence symetrického signalu Max. 100 Hz
Sitka osamélého impulsu na vstupu (napf. NI ) Min. 1ms
Napajeni vSech vstupul a resolvert externim napétim 24V DC
Napajeci proud z externiho zdroje | Max. 0,5A
Galvanické oddéleni signalt od vnitinich obvod Ano, min. 1,5 kV

Poznamka: Napdjeni a signaly resolverl jsou galvanicky spojeny zemi s napajenim 24 V pro
vstupy REF,LIM a MD.

2. BALENI, PREPRAVA, SKLADOVANI

Modul je balen podle vnitfniho baliciho pfedpisu do papirové krabice. Soucasti baleni je i tato
dokumentace. VnéjSi baleni se provadi podle rozsahu zakazky a zpusobu prepravy do
prepravniho obalu opatfeného prepravnimi etiketami a ostatnimi tdaji nutnymi pro prepravu.

Pfeprava od vyrobce se provadi zplisobem dohodnutym pfi objednavani. Pfeprava vyrobku
vlastnimi prostfedky odbératele musi byt provadéna krytymi dopravnimi prostiedky, v poloze
uréené etiketou na obalu. Krabice musi byt uloZena tak, aby nedoslo k samovolnému pohybu a
poskozeni vnéjSiho obalu.

Vyrobek nesmi byt bé&hem pfepravy a skladovani vystaven pfimému puasobeni
povétrnostnich vlivl. Pfepravu je dovoleno provadeét pfi teplotach -25 °C az 70 °C, relativni
vlhkosti 10 % az 95 % (nekondenzujici) a minimalnim atmosférickém tlaku vy$Sim nez 70 kPa.
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Skladovani vyrobku je dovoleno jen v Cistych prostorach bez vodivého prachu, agresivnich
plynd a par. Nejvhodnéjsi skladovaci teplota je 20 °C.

3. MONTAZ

Instalace modulu do nosného ramu systému TC700 se provadi dle TXV 004 25. Mechanické
rozméry jsou uvedeny v dokumentaci TXV 004 25.

4. NAPAJENI

Modul je napajen z napajeciho zdroje, ktery je soucasti sestavy systému TC700.

5. PRIPOJENI

Pro pfipojeni vnéjSich prvkd je modul osazen submoduly MX-0350 a MX-0351s pfipojovacimi
konektory Cannon SUB-D.

Submodul MX-0350 pfivadi signaly snimace polohy ( resolveru ) od jedné osy. V inicializacni
tabulce modulu GT-775x z prostfedi Mosaic je navolen typ snimace polohy.

Pro inkrementalni snimac polohy ( IRC ) to jsou signaly V,G,NI,ERR a jejich negace. Nékteré
typy snimacu IRC umozriuji také nastaveni pomoci signalu SET.

Pro snimace polohy se seriovym rozhranim ( SSI ) to jsou signaly SDAT,SCLK a jejich
negace. Napgjeni snimacu polohy je zajisténo ze submodulu MX-0350 budto napétim +5V
nebo +24V DC.

Submodul MX-0351 zpracovava signaly analogovych vystupu pro dvé osy a ostatni pomocné
signdly, jako jsou limitni snimace pro dvé osy, referenéni snimade pro dvé osy, méfici
dotykovou sondu a signaly pro ovladani brzd pohont pro dvé osy. K submodulu MX-0351 musi
byt vzdy pfipojeno externi spole¢né napajeni +24 V, zkterého jsou napajeny vSechny
galvanicky oddélené obvody vstupnich pomocnych signélt a snimace polohy.

Submoduly zajistuji galvanické oddéleni signalu. Rozmisténi signalt na konektorech je
uvedeno v nasledujicich tabulkach.

Tab. 4.3.3  Signaly zasuvky MX-0350

Zasuvka MX-0350 | Svorka Rozhrani resolveru
IRC " Ss1?
1 \ stopa V SDAT | seriova data
2 G stopa G n.c. nezapojovat
(O 3 NI nulovy index n.c. nezapojovat
4 ERR | chyba snimace n.c. nezapojovat
5 +5V | napajeni snimace +5V napajeni snimace
108910 6 GND | zem GND | zem
20821 20 7 SET | nastaveni snimace n.c. | nezapojovat
30,130 8 n.c. nezapojovat SCLK | hodinové pulsy
230%‘5‘2 9 n.c. | nezapojovat SCLK\ | hod. pulsy neg.
10 GND | zem GND zem
Wy 11 V\ | stopa V neg. SDAT\ | seriova data neg.
12 G\ stopa G neg. n.c. nezapojovat
< O > 13 NI\ | nulovy index neg. n.c. nezapojovat
14 ERR\ | chyba snimag. neg. n.c. nezapojovat
pohled ze predu 15 +24 V | napajeni snimace +24 V| napdjeni snimace

U inkrementalni snimaé poloh 2snimaé se seriovym rozhranim
y y

Volba typu snimace je provedena v inicializaéni tabulkou z programu.
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Tab. 4.3.3  Signaly zasuvky MX-0351

Zasuvka MX-0351 | Svorka Signaly
1 AN1 analogovy vystup 1. osy 10V
2 GNDA | analogova zem
()3 3 C1 | brzda 1. osy, stfed kontaktu
4 R1 brzda 1. osy, rozpinaci kontakt
T 5 S brzda 1. osy, spinaci kontakt
13%%90 6 LIM1+ | spinag limity v kladném sméru 1. osy
2d1%00 7 LIM1- | spina¢ limity v zaporném sméru 1. osy
332%10 8 REF1 | referenéni spinag 1. osy
403%50 9 VIP +24 V externi spole¢né napajeni
5012‘3230 10 GNDA | analogova zem
6016qz4o 11 GNDA | analogova zem
701-,%50 12 - nezapojeno
858800 13 - nezapojeno
99 14 - nezapojeno
15 VIN | 0V externi spole¢né napajeni
<O> 16 VIN | 0V externi spoleéné napajeni
17 TCH | dotykova sonda
18 VIP | +24 V externi spole¢né napajeni
y 19 AN2 | analogovy vystup 2. osy +10V
pohled ze predu 20 GNDA | analogova zem
21 C2 brzda 2. osy, stfed kontaktu
22 R2 brzda 2. osy, rozpinaci kontakt
23 S2 brzda 2. osy, spinaci kontakt
24 LIM2+ | spina€ limity v kladném sméru 2. osy
25 LIM2- | spina€ limity v zaporném sméru 2. osy
26 REF2 | referenéni spinac 2. osy

6. OBSLUHA
6.1 KONFIGURACE MODULU

Modul je obsluhovan, nastavovan a diagnostikovan z programovaciho prostiedi MOSAIC.

Podrobnosti k programovani jsou v pfiru¢ce ,Polohovaci moduly TC700“ TXV 004 25.
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x
s | |
—Redim oy
[T Osa v rotadnim mddu [T Invertowvat wstup LIM+
[T Otocit smysl fzeni [T Invertawvat wstup LIM-
[T Otodit smysl odmé&fowan [T Invertovat wstup BEF
[T S5 encodér 1000 |kHz124  |IBIBits [T Invertavat wstup TP

—Parametry pohonu

I'IEIEIEI inkrementd na 1 mm [1 otasku]

ID napétli wukompenzovani napetove nesymetnie [m']

ID necitivost pohonu smer plus [

ID necitlivost pohonu smer minus [ms]

IEI.EIEIE zbytkova odchylka po dosageni polohy [mm] [ [of] 1
~Meze

IEI.EIE povolend polohowa odchylka [mm] [ [of] ]

IEI.3 maximalni rpchlost ozy [mmds] [ [ok'z] ]

IEI.E marimalni zmchlent ¢ zpomaleni oy [mmds2] [ [otdz2] ]

' 0K | X Zni | 7 Mapavéda

obr. 6.2 Priklad nastaveni reZimu osy v modulu GT-775x v programu MOSAIC

6.2 UVEDENIi DO PROVOZU

Modul je po zasunuti do ramu a zapnuti napajeni plné pfipraven k ¢innosti a nenastavuiji se
na ném 2adné dalsi prvky.

7. DIAGNOSTIKA

Zakladni diagnosticky systém modulu je soucasti standardniho programového vybaveni
modulu. Je v ¢innosti od zapnuti napajeni modulu a pracuje nezavisle na uzivateli.
Diagnostikované chybové stavy modulu pfedava centralnimu modulu sestavy a zobrazuje na
panelu modulu. ( viz dokumentace ,Polohovaci moduly TC700“ TXV 004 25)

8. UDRZBA A CISTENI

Pfi dodrzeni v8eobecnych podminek pro instalaci nevyzaduje modul zadnou tdrzbu. Ukony,
pfi kterych je tfeba provést demontdz nékteré ¢asti modulu, se provadéji vzdy pfi odpojeném
napajecim napéti.

ProtoZze modul obsahuje polovodi¢ové soucastky, je nutné pri manipulaci se sejmutym

krytem dodrZovat zasady pro praci se soucastkami citlivymi na elektrostaticky naboj. Neni
dovoleno se pfimo dotykat plosnych spoji bez ochrannych opatfeni !
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9. ZARUKA

Zaruéni a reklamacni podminky se fidi Obchodnimi podminkami Teco a.s.

Upozornéni:

Pfed zapnutim systému musite splnit vSechny podminky této dokumentace.

Systém nesmi byt uveden do provozu, pokud neni ovéfeno a potvrzeno, ze strojni zafizeni,
jehoz soucasti je systém TC700, splfuje pozadavky direktivy 89/392/CEE, pokud se na né
vztahuje.

Zmény dokumentace vyhrazeny.

Teco a.s.

Havlickova 260

280 58 Kolin IV

Ceska republika

URL: www.tecomat.cz
e-mail: teco@tecomat.cz
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