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Historie zmén

Datum Vydani Popis zmén
Unor 2009 1 Prvni vydani, popis odpovida knihovné SysLib v17

Btezen 2009 2 Vynechéany funkce Get IP_address() a Set IP_address()
Jejich nédhradou jsou funkce GetIPaddress() a SetIPaddress()
v knithovn¢ ComLib
Popis odpovida knihovné SysLib_v18

Listopad 2009 3 Ptidan popis funkci CIBunitInfo(), SetAddressCIBunit() a

ProgramLock()
Popis odpovida knihovné SysLib v20

Leden 2010 4 Ptidan popis funkce Memcmp() a funkéniho bloku tbTick()

Opraveny konstanty MI2 CIB1 az MI6_CIB2 a doplnény konstanty
MIO_CIB1 a MI0_CIB2
Popis odpovida knihovné SysLib_v22

Kvéten 2010 5 Ptidan popis funkci SetWebPSW() a VerifyWebPSW()
Popis odpovida knihovné SysLib_v23
Srpen 2010 6 Ptidan popis funkci SystemDisplayBacklightOn() a
’ SystemDisplayBacklightOff(), které byly piidany do SysLib v24
Unor 2011 Ptidan popis funkci RFunitInfo() a SetAddressRFunit()

Popis odpovida knihovné SysLib v26

Cervenec 2011 7 Pfidan popis funkéniho bloku fbBondRFunit()
Popis odpovida knihovné SysLib v27

Prosinec 2011 8 Ptidany popisy funkci MemcpyEx(), MemsetEx(), MemcmpEx(),
VerifyWebMAC() a SetWebMAC()
Popis odpovida knihovné SysLib v29
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1 UvVOD

Knihovny funkci a funk¢nich blokli jsou nedilnou soucésti instalace programovaciho
prostfedi Mosaic. Z hlediska jejich vystavby je mozné knihovny rozd¢lit na nasledujici typy:
- vestavéné (built-in) knihovny
- standardné dodavané externi knihovny
- uzivatelsky definované knihovny

Knihovna miize obsahovat deklarace funkci, funk¢nich blokti, datovych typi a globalnich
proménnych. Knihovna SysLib patii mezi standardn¢ dodavané knihovny.Nasledujici obrazek
ukazuje strukturu knihovny SysLib v prostfedi Mosaic

= L] SpsLib 2.9
+- Tk Funk&ni bloky
= fF Funkce
+- fF CIBunitinfo : BOOL
+- 3 DT_TO_TecoDT : TTecoDateTime
I GetDate : DATE
& GetDateTime : DATE_AMD_TIME
I GetRTC: DATE_AMD_TIME
& GetTime : TIME
+- I IncreaseMaxCycleTime : BOOL
Dq? 10Systemlnfo : TIOSystemlnfo
& 1sSummerTime : BOOL
& I1sWinterTime : BOOL
& Memcmp: BOOL
& MemcmpEx: BOOL
& Memcpy : UINT
& MemcpyEx: LUINT
& Memset: BOOL
I MemsetEx: BOOL
& Modulelnfo : TModulelfo
& ProgramlLock : BOOL
& RFunitinfo: BOOL
I SetAddressCIBunit : BOOL
I SetAddressBFunit: BOOL
& SetRTC: BOOL
& SetSummerTime : BOOL
I SetwebMAC : BOOL
I SetwebPSw : BOOL
& SetWinterTime : BOOL
& SystemDizplayB acklightOff : BOOL
& SystemDisplayB acklightOn : BOOL
& TecoDT _TO_DT : DATE_AND_TIME
& YerifywebMALC : BOOL
+- IF YenfywWebPSWw : BOOL
+- I Typy
+

Globalni proménné

B = Oy B +

L

+

+

.+

Pokud chceme funkce z knihovny SysLib pouzit v aplikaénim programu PLC, je tfeba
nejprve pridat tuto knihovnu do projektu. Knihovna je dodavana jako soucast instalace prostiedi
Mosaic.
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2 DATOVE TYPY

V knihovné SysLib jsou definovany nasledujici datové typy:

Identifikator Typ Vyznam
TIOSystemlInfo STRUCT  Struktura nesouci informaci o stavu 10 systému PLC
Tmodulelnfo STRUCT Struktura s udaji o aktualnim stavu 10 modulu
TSYSTEM S STRUCT | Struktura umoznujici ptistup k systémovym registrim (%Sxx)
TTecoDateTime  STRUCT Struktura s idaji o datumu a ¢asu
TClBunitState STRUCT  Struktura s udaji o aktualnim stavu CIB jednotky (CFox)

TCIBunitinfo STRUCT  Struktura s udaji o CIB jednotce (CFox)

TRFunitState STRUCT  Struktura s udaji o aktualnim stavu RF jednotky (RFox)
TRFunitinfo STRUCT Struktura s udaji o RF jednotce (RFox)
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2.1 Typ TIOSysteminfo

El L TI0Systeminfo: STRUCT Knihovna : SysLib
> E err: BOOL

- @ rackNumber : USINT

L HE position : USINT

Typ TIOSystemlinfo je struktura nesouci informaci o stavu IO systému PLC, kterou vraci
funkce /O0SystemlInfo.

Vyznam jednotlivych polozek struktury 770SystemlInfo je nasledujici:

err err = FALSE 10 systém PLC je bez chyby
err = TRUE v 10 systému PLC je n&jaky problém
rackNumber pfi err = TRUE udava ¢islo ramu PLC, kde je umistén
modul signalizujici néjaky problém
position pti err = TRUE udava ¢islo pozice v ramu PLC, kde je

umistén modul signalizujici néjaky problém

Viz také Funkce IOSystemInfo
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2.2 Typ Tmoduleinfo

-2 TModulelnfo : STRUCT Knihovna : SysLib
- H ECOM : BOOL
DATA: BOOL

DUMMY1 : EOOL

DUMMY2 : EOOL

ERR : BOOL

DEC : BOOL

OTH: BOOL

POS : BOOL

STAT : USINT

EEEEEEEEE

Typ Tmodulelnfo je struktura nesouci informaci o stavu konkrétniho 10 modulu PLC,
kterou vraci funkce Module/nfo.

Vyznam jednotlivych polozek struktury Tmodulelnfo je nasledujici:
ECOM chyba komunikace mezi CPU a 10 modulem
FALSE ... komunikace je v potadku
TRUE ... chyba komunikace
DATA data poskytovana modulem platna
FALSE ... data nejsou platna
TRUE ... data jsou platna
DUMMYI  rezerva
DUMMY2  rezerva
ERR chyba 10 modulu
FALSE ... 10 modul je bez chyby
TRUE ... IO modul hlési chybu
DEC deklarace IO modulu v programu PLC
FALSE ... modul neni v programu PLC deklarovan
TRUE ... modul ma platnou deklaraci v programu PLC
OTH chyba kontroly typu modulu
FALSE ... typ IO modulu odpovida deklaraci v programu PLC
TRUE ... typ IO modulu neodpovidé deklaraci v programu PLC
POS pritomnost modulu
FALSE ... v dané pozici neni pfitomen zddny modul
TRUE ... modul je pfitomen
STAT status modulu — vySe uvedené proménné jako 1 byte
(ECOM =STAT.0, ..., POS =STAT.7)

Viz také Funkce Modulelnfo
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2.3 Typ TSYSTEM_S

Typ TSYSTEM S je struktura umoziujici ptistup k systémovym registrim PLC. Jeji definice
vypada nasledovné:

TYPE
TSYSTEM S : STRUCT

SO : BYTE; // %SO vysledky aritmetickych operaci
S1 : BYTE; // %Sl vysledky logickych operaci
S2 0 : BOOL; // %$S2.0 stav sluzebniho vstupu SP
S2 1 : BOOL; // %S2.1 stav sluzebniho vstupu MS
S2 2 : BOOL; // %S2.2 rezim RUN
S2_3 : BOOL; // %S2.3 teply restart
S2 4 : BOOL; // %S2.4 studeny restart
OUTPUTS ARE ENABLED : BOOL; // %S52.5 vystupy odblokovany
S2_6 : BOOL; // %S2.6 prvni pruachod cyklem bez restartu
CYCLE TIME WARNING : BOOL; // %S2.7 prekrocena prvni mez doby cyklu
LAST CYCLE TIME 10MS : USINT; // %S3 doba minulého cyklu v 10 ms
CYCLE COUNTER : USINT; // %S4 ¢itac¢ cyklu
COUNTER 10MS : USINT; // %S5 ¢ita¢ desitek milisekund
COUNTER SECONDS : USINT; // %56 ¢ita¢ sekund systémového casu
COUNTER MINUTES : USINT; // %S7 ¢ita¢ minut systémového casu
COUNTER HOURS : USINT; // %S8 ¢ita¢ hodin systémového casu
COUNTER DAYS OF WEEK  : USINT; // %S9 gita& dnd v tydnu
COUNTER DAYS OF MONTH : USINT; // %510 ¢&itad dni v mésici
COUNTER MONTHS : USINT; // %S11  ¢itac mésicu
COUNTER YEARS : USINT; // %S12 ¢itac¢ roku
PERIOD PULSE 100MS : BOOL; // %S13.0 pulz s periodou 100 ms
PERIOD PULSE 500MS : BOOL; // %S13.1 pulz s periodou 500 ms
PERIOD PULSE 1SEC : BOOL; // %S13.2 pulz s periodou 1 s
PERIOD PULSE 10SEC : BOOL; // %S13.3 pulz s periodou 10 s
PERIOD PULSE 1MIN : BOOL; // %S13.4 pulz s periodou 1 min
PERIOD PULSE 10MIN : BOOL; // %S13.5 pulz s periodou 10 min
PERIOD PULSE 1HOUR : BOOL; // %S13.6 pulz s periodou 1 hod
PERIOD PULSE 1DAY : BOOL; // %S13.7 pulz s periodou 1 den
COUNTER 100MS : UINT; // %$SW1l4 ¢citac¢ v 100m
COUNTER 1SEC : UINT; // %SWl6 ¢&itac¢ v 1s
COUNTER 10SEC : UINT; // %$SW18 ¢&itac¢ v 10s
R _EDGE 100MS : BOOL; // %S20.0 ndbéznd hrana 1lx za 100 ms
R _EDGE_500MS : BOOL; // %S20.1 n&bézZn& hrana 1x za 500 ms
R EDGE 1SEC : BOOL; // %S20.2 ndbéz7na hrana 1lx za 1 s
R EDGE 10SEC : BOOL; // %S20.3 né&bézné hrana 1x za 10 s
R _EDGE 1MIN : BOOL; // %S20.4 nabéZnd hrana 1x za 1 min
R EDGE_10MIN : BOOL; // %S20.5 nabézZzn& hrana 1lx za 10 min
R _EDGE_1HOUR : BOOL; // %S20.6 nabéznéd hrana 1lx za 1 hod
R EDGE_1DAY : BOOL; // %S20.7 nabézn& hrana 1x za 1 den
F _EDGE 100MS : BOOL; // %S21.0 sestupnd hrana 1x za 100 ms
F _EDGE 500MS : BOOL; // %S21.1 sestupnd hrana 1x za 500 ms
F EDGE 1SEC : BOOL; // %S521.2 sestupnd hrana 1x za 1 s
F EDGE 10SEC : BOOL; // %S21.3 sestupnd hrana 1x za 10 s
F _EDGE 1MIN : BOOL; // %S21.4 sestupna hrana 1x za 1 min
F EDGE 10MIN : BOOL; // %S21.5 sestupnd hrana 1x za 10 min
F_EDGE 1HOUR : BOOL; // %S21.6 sestupnd hrana 1x za 1 hod
F _EDGE 1DAY : BOOL; // %S21.7 sestupnd hrana 1x za 1 den
LAST CYCLE TIME 100US : UINT; // %SW22 doba minulého cyklu v 100 ps

s24, S25, S26, S27, S28: BYTE; // %$S24,...,%S28 tidici masky procesu
s29, S30, S31, S32, S33: BYTE; // %S29,...,%S33 ridici masky procesu
S34 : BYTE; // %S34 interni kéd chyby
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BAT ERR : BOOL; // %S35.0 chyba za&lohovaci baterie
535 1 : BOOL; // %S35.1
S35 2 : BOOL; // %$S35.2
$35_3 : BOOL; // %535.3
S35 4 : BOOL; // %$S35.4
S35 5 : BOOL; // %S35.5
IS SUMMER TIME : BOOL; // %$S35.6 indikace letniho casu
SUMMER TIME REQUEST : BOOL; // %S35.7 Zadost o prechod na letni cCas
CPU_TEMPERATURE : USINT; // %$S36 teplota procesorového modulu [°C]
S37 : BYTE; // %S37 priznaky funkci systému
S38 : BYTE; // %S38 verze uzivatelského programu
S39 : BYTE; // %S39 verze uzivatelského programu
S40 : BYTE; // %$S40 verze FW systému
S41 : BYTE; // %S4l verze FW systému
S42 : BYTE; // %542 fada CPU
S43 : BYTE; // %543 pfiznaky chovéani PLC
S44 : BYTE; // %$S44 typ prekladace
S45 : BYTE; // %545 typ prekladace
S46 : BYTE; // %S46 varovna mez doby cyklu
S47 : BYTE; // %547 max. mez doby doby cyklu
S48, S49, S50, S51 : BYTE; // %S48,...,%551 aplny kéd chyby PLC
COUNTER_1MS : UDINT; // %SL52 ¢itac¢ po 1 ms
END STRUCT;
END TYPE

Viz také Ptirucka programatora PLC Tecomat, kap. 5.3 Systémové registry
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2.4 Typ TTecoDateTime

=15 TTecoDateTime : STRUCT Knihovna : SysLib
wear : USIMNT

month : USINT

day : USIMT

hour : USINT

min : USINT

sec: USINT
dayOfweek : USINT
milizec : UINT

BEEBEREREBEBBA

Typ TTecoDateTime je struktura s udaji o datumu a casu. Tuto strukturu pouzivaji
konverzni funkce TecoDT TO DT a DT TO TecoDT.

Vyznam jednotlivych polozek struktury 77TecoDateTime je nasledujici:

. year rok (posledni dvojcisli letopoctu)

. month mésic

. day den v mésici

. hour hodiny

. min minuty

. sec sekundy

. dayOfWeek den v tydnu ( 1 = pondéli, 2 = utery, ... , 7 = ned¢le)
. milisec milisekundy

Viz také Funkce TecoDT TO DT, Funkce DT TO TecoDT
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2.5 Typ TCIBunitState

Knihovna : SysLib

=l 2 TCIBunitState : STRUCT
b H NI BOOL

- @ COM:BOOL

- H ADDR : BOOL

- H REI:BOOL

“ H NET:BOOL

Typ TCIBunitState je struktura nesouci informaci o stavu jednotky na CIB sbérnici, kterou
vraci funkce CIBunitlnfo() jako soucast informaci o CIB jednotce.

Vyznam jednotlivych polozek struktury TCIBunitState je nasledujici:

INI stav inicializace CIB jednotky
TRUE jednotka CIB je inicializovana
FALSE inicializace CIB jednotky se nepodatila
COM stav komunikace s CIB jednotkou
TRUE komunikace probiha bez problému
FALSE CIB jednotka nekomunikuje
ADR stav adresace CIB jednotky
TRUE jednotka je Gispé€$né zaadresovana
FALSE ptidéleni logické adresy se nezdatilo
REI pfiznak reinicializace CIB jednotky
TRUE probiha reinicializace jednotky
FALSE jednotka je v rutinnim provozu
NET stav obsluhy CIB jednotky
TRUE jednotka je obsluhovana
FALSE jednotka neni obsluhovana

Viz také Typ TCIBunitIlnfo, Funkce CIBunitInfo
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2.6 Typ TCIBunitinfo

Knihovna : SysLib

- B2 TCIBunitinfo : STRUCT
- E line_defined : BEOOL
- E unit_defined : EOOL
B EE state : TCIBunitState

O INI: BOOL

O COM : BOOL

O ADDR : BOOL

O REI: BOOL

- [ MET:BOOL
- B address :wW0ORD
- @ code :w0ORD
- E unit_tppe: STRING [17]
- [ descrption : STRING [31]

Typ TCIBunitinfo je struktura nesouci informace o jednotce na CIB sbérnici, kterou vraci
funkce CIBunitInfo().

Vyznam jednotlivych polozek struktury TCIBunitState je nasledujici:

line defined CIB linka je definovana v HW konfiguraci PLC
unit_defined CIB jednotka je definovana v HW konfiguraci PLC
state stav CIB jednotky (viz Typ TCIBunitState)
address aktualné nastavena HW adresa CIB jednotky

code kod CIB jednotky

unit_type typové oznaceni CIB jednotky

description popis CIB jednotky

Viz také Typ TCIBunitState, Funkce CIBunitlnfo
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2.7 Typ TRFunitState

=5 TRFunitState : STRUCT
B M1 BOOL
B COM:BOOL
B SLP:BOOL
B BND :BOOL
B MET:BOOL

Knihovna : SysLib

Typ TRFunitState je struktura nesouci informaci o stavu RF jednotky, kterou vraci funkce

RFunitinfo() jako soucast informaci o RFox jednotce.

Vyznam jednotlivych polozek struktury TRFunitState je néasledujici:

INI stav inicializace RF jednotky
TRUE jednotka RF je inicializovana
FALSE inicializace RF jednotky se nepodafila
CcoM stav komunikace s RF jednotkou
TRUE komunikace probih4 bez problému
FALSE RF jednotka nekomunikuje
SLP informace o sleep rezimu RF jednotky
TRUE jednotka mize prechazet do sleep rezimu
FALSE jednotka je trvale aktivni
BND stav parovani RF jednotky
TRUE RF master povazuje jednotku za sparovanou
FALSE jednotka neni sparovana
NET stav obsluhy RF jednotky
TRUE RF jednotka je definovana v aplika¢nim programu a
jeji obsluha je zapnuta
FALSE jednotka neni obsluhovana

Viz také Typ TRFunitlnfo, Funkce RFunitlnfo
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2.8 Typ TRFunitinfo

Knihovna : SysLib

- % TRFunitinfo: STRUCT
E line_defined ; BOOL
E unit_defined : BOOL
- % state : TRFunitState
O IMI: BOOL
O COM :BOOL
O SLP:BOOL
[0 BND :BOOL
O HET :BOOL
address  WORD
code  wWORD
unit_type : STRIMNG [17]
description : STRIMNG [31]

EEEA

Typ TRFunitlnfo je struktura nesouci informace o RF jednotce (RFox), kterou vraci funkce
RFunitlnfo().

Vyznam jednotlivych polozek struktury TRFunitState je nasledujici:

line_defined RF linka je definovana v HW konfiguraci PLC
unit_defined RF jednotka je definovana v HW konfiguraci PLC
state stav RF jednotky (viz Typ TRFunitState)
address aktualné nastavena HW adresa RF jednotky

code kod RF jednotky

unit_type typové oznaceni RF jednotky

description popis RF jednotky

Viz také Typ TRFunitState, Funkce RFunitlnfo
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3 GLOBALNIi PROMENNE A KONSTANTY

V knihovné SysLib jsou definovany nasledujici globalni proménné a konstanty:

—|- @ Globalni proménné

-~ [&] ¥AR_GLOBAL CONSTANT
MI_CIB1 : USINT =1
MI_CIBZ : USINT =2
MI_RF : USIMT ;=100
MI0_CIB1 : USINT =3
MI0D_CIB2 : USIMNT =4
Mi2_CIB1 : USIMT =5
MiI2_CIB2: USIMNT =8
MI4_CIB1 : USINT =7
MI4_CIB2: USIMNT =8
MI6_CIB1 : USIMNT =9
MI6_CIB2 : USIMT =10
MODULE_AND_DATA_OFK : USIMT .= 16842
RFO_RF : USIMNT ;=101
RF2_RF: USINT =102
RF4_RF : USIMNT =103
RF&6_RF : USIMNT =104
-I- [] vAR_GLOBAL

+- CJ2 System_S AT %50: TSYSTEM_S

EEEREEEEEEEEEEEBBE

Konstanta MODULE AND DATA_OK ma hodnotu 16#A2 a lze ji pouzit ke kontrole stavu
10 modulti PLC. Ke kazdému IO modulu v PLC je ptifazen jeden systémovy registr v zoné %S100
az %S227, ktery tikd okamzity stav 10 modulu. Hodnota 16#A2 znamend, ze 10 modul je v
potadku. Podrobnéji viz Piirucka programatora PLC Tecomat, kap. 5.3 Systémové registry, stavova
zona periferniho systému.

Konstanty MI CIBI az M16 CIB?2 slouzi ke specifikaci CIB linky ve funkcich CIBunitinfo a
SetAddressCIBunit.

Konstanty MI RF, RFO RF a7z RF6 RF slouzi ke specifikaci bezdratové RF sité ve
funkcich RFunitinfo a SetAddressRFunit.

Vyznam téchto konstant udava nasledujici tabulka:

Identifikator Typ  Hodnota Vyznam

MI CIB1 USINT 1 CIB linka na zakladnim modulu Foxtrot
(interni modul MI2-01M nebo CF-1140)
MI CIB2 USINT 2 Rezerva - v systémech Foxtrot neni tato linka pouzita

MI0 CIBI  USINT 3 Externi CIB master MI2-02M nebo CF-1141,
adresa 0, linka CIB1

MI0 _CIB2  USINT 4 Externi CIB master MI2-02Mnebo CF-1141 ,
adresa 0, linka CIB1

M2 CIBI  USINT 5 Externi CIB master MI2-02M nebo CF-1141,
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MI2 CIB2 USINT 6

MI4 CIBI ~ USINT 7

MI4 CIB2  USINT 8

MI6 CIBI  USINT 9

Knihovna SysLib

adresa 2, linka CIB1

Externi CIB master MI2-02M nebo CF-1141,
adresa 2, linka CIB2

Externi CIB master MI2-02M nebo CF-1141 ,
adresa 4, linka CIB1

Externi CIB master MI2-02M nebo CF-1141 ,
adresa 4, linka CIB2

Externi CIB master MI2-02M nebo CF-1141 ,
adresa 6, linka CIB1

MI6 CIB2 USINT 10

MI RF USINT 100
RFO RF USINT 101
RF2 RF USINT 102
RF4 RF USINT 103
RF6 RF USINT 104

Externi CIB master MI2-02Mnebo CF-1141 ,
adresa 6, linka CIB2

Interni RF master systému Foxtrot (interni modul RF-1130)
Externi RF master RF-1131, adresa 0
Externi RF master RF-1131, adresa 2
Externi RF master RF-1131, adresa 4
Externi RF master RF-1131, adresa 6

Globalni proménna System S ma strukturu TSYSTEM S a umoziiuje piistup k systémovym
registrim PLC. Vyznam jednotlivych polozek je nasledujici:

System S.S0

System S.S1

System S.S52 0

System S.S2 1

System S.S2 2

System S.S2 3

System S.S2 4

System S.OUTPUTS ARE ENABLED
System S.S2 6

System S.CYCLE TIME WARNING
System S.LAST CYCLE TIME 10MS
System S.CYCLE COUNTER
System S.COUNTER 10MS

System S.COUNTER SECONDS
System S.COUNTER MINUTES
System S.COUNTER HOURS

System S.COUNTER DAYS OF WEEK
System S.COUNTER DAYS OF MONTH
System S.COUNTER MONTHS
System S.COUNTER YEARS

System S.PERIOD PULSE 100MS
System S.PERIOD PULSE 500MS
System S.PERIOD PULSE 1SEC
System S.PERIOD PULSE 10SEC
System S.PERIOD PULSE 1MIN
System S.PERIOD PULSE 10MIN
System S.PERIOD PULSE 1HOUR
System S.PERIOD PULSE 1DAY
System S.COUNTER 100MS

BYTE
BYTE
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
USINT
USINT
USINT
USINT
USINT
USINT
USINT
USINT
USINT
USINT
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
UINT

%S0
%Sl
%S2.
$S2.
$S2.
$S2.
$S2.
%S2.
$S2.
%S2.
$S3
554
3S5
356
557
%58
3S9
%510
sS11
%512
$S13.
$S13.
%S13.
$S13.
$S13.
$S13.
$S13.
$S13.
SSW14

oo WP O

16

oo Wb O

vysledky aritmetickych operaci
vysledky logickych operaci

stav sluZebniho vstupu SP

stav sluZebniho vstupu MS

rezim RUN

teply restart

studeny restart

vystupy odblokovany

prvni prtchod cyklem bez restartu
pfekrocena prvni mez doby cyklu
doba minulého cyklu v 10 ms
¢ita¢ cyklu

¢itac¢ desitek milisekund

¢ita¢ sekund systémového casu
¢ita¢ minut systémového casu
¢ita¢ hodin systémového casu
¢ita¢ dnt v tydnu

¢ita¢ dnta v mésici

¢itac¢ mésicu

¢itac¢ roku

pulz s periodou 100 ms
pulz s periodou 500 ms
pulz s periodou 1 s

pulz s periodou 10 s

pulz s periodou 1 min
pulz s periodou 10 min
pulz s periodou 1 hod
pulz s periodou 1 den

¢itac¢ v 100m
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System S.COUNTER 1SEC UINT SSW16 ¢itac¢ v 1s

System S.COUNTER 10SEC UINT SSW18 ¢itac¢ v 10s

System S.R EDGE 100MS BOOL %$3520.0 nabéznd hrana 1x za 100 ms
System S.R EDGE 500MS BOOL %$320.1 nabéznd hrana 1x za 500 ms
System S.R EDGE 1SEC BOOL %$520.2 nabéznd hrana 1x za 1 s
System S.R EDGE 10SEC BOOL %$320.3 nabéznad hrana 1x za 10 s
System S.R EDGE 1MIN BOOL %$3520.4 nabéznad hrana 1x za 1 min
System S.R EDGE 10MIN BOOL %$S20.5 nébéznad hrana 1x za 10 min
System S.R EDGE 1HOUR BOOL %$S520.6 nabéznd hrana 1x za 1 hod
System S.R EDGE_ 1DAY BOOL $520.7 nabézna hrana 1x za 1 den
System S.F EDGE 100MS BOOL $521.0 sestupnd hrana 1x za 100 ms
System S.F EDGE 500MS BOOL $521.1 sestupna hrana 1x za 500 ms
System S.F EDGE 1SEC BOOL $521.2 sestupnd hrana 1x za 1 s
System S.F EDGE 10SEC BOOL $521.3 sestupna hrana 1x za 10 s
System S.F EDGE 1MIN BOOL $521.4 sestupna hrana 1x za 1 min
System S.F EDGE 10MIN BOOL %$521.5 sestupna hrana 1x za 10 min
System S.F EDGE 1HOUR BOOL $521.6 sestupna hrana 1x za 1 hod
System S.F EDGE 1DAY BOOL %$S21.7 sestupnd hrana 1x za 1 den
System S.LAST CYCLE TIME 100US UINT $SW22 doba minulého cyklu v 100 ps
System S.S524 BYTE %524 ¥idici masky procesu

System S.S25 BYTE %$S25 ¥idici masky procesu

System S.S26 BYTE %526 ¥idici masky procesu

System S.S27 BYTE %527 ¥idici masky procesu

System S.S28 BYTE %528 ¥idici masky procesu

System S.S29 BYTE %529 ¥idici masky procesu

System S.S30 BYTE $S30 ¥idici masky procesu

System S.S31 BYTE %531 ¥idici masky procesu

System S.S32 BYTE $S32 ¥idici masky procesu

System S.S33 BYTE $S33 ¥idici masky procesu

System S.S34 BYTE %534 interni kdéd chyby

System S.BAT ERR BOOL $535.0 chyba z&lohovaci baterie
System S.S35 1 BOOL $535.1

System S.S35 2 BOOL %$535.2

System S.S35 3 BOOL %$535.3

System S.S35 4 BOOL %$535.4

System S.S35 5 BOOL $535.5

System S.IS SUMMER TIME BOOL %$535.6 indikace letniho cCasu
System S.SUMMER TIME REQUEST BOOL $535.7 zadost o prechod na letni cas
System S.CPU_ TEMPERATURE USINT %S36 teplota procesorového modulu [°C]
System S.S37 BYTE %3537 priznaky funkci systému
System S.S38 BYTE %538 verze uzivatelského programu
System S.S39 BYTE 3539 verze uzivatelského programu
System S.540 BYTE %540 verze FW systému

System S.S41 BYTE %541 verze FW systému

System S.S542 BYTE %542 fada CPU

System S.S43 BYTE %543 ptiznaky chovani PLC

System S.S44 BYTE $544 typ prekladace

System S.S45 BYTE %545 typ prekladace

System S.S46 BYTE %546 varovnad mez doby cyklu
System S.S47 BYTE %547 max. mez doby doby cyklu
System S.S48 BYTE %548 uplny kéd chyby PLC

System S.S49 BYTE %549 uplny kéd chyby PLC

System S.S50 BYTE %550 uplny kéd chyby PLC

System S.S51 BYTE %551 uplny kéd chyby PLC

System S.COUNTER 1MS UDINT &%SL52 ¢itac¢ po 1 ms

Viz také Ptirucka programatora PLC Tecomat, kap. 5.3 Systémové registry
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4 FUNKCE

Knihovna SysLib

Knihovna SysLib obsahuje nésledujici funkce:

Funkce Popis

SetSummerTime Funkce nastavi pozadavek na automaticky ptechod mezi letnim a
zimnim ¢asem

IsSummerTime Funkce otestuje je-li aktualné nastaven letni Cas

SetWinterTime Funkce vypne pozadavek na automaticky piechod mezi letnim a
zimnim Casem

IsWinterTime Funkce otestuje je-li aktualné nastaven zimni Cas

GetDate Funkce vrati aktualni datum

GetTime Funkce vrati aktualni ¢as

GetDateTime Funkce vrati aktualni datum a ¢as

GetRTC Funkce nacte datum a ¢as z RTC obvodu

SetRTC Funkce nastavi novy datum a ¢as do RTC obvodu

TecoDT TO DT

DT TO TecoDT

Funkce ptevede datum a ¢as ze struktury TTecoDateTime do IEC
formatu DATE_AND TIME

Funkce pfevede datum a ¢as z IEC formatu DATE AND_ TIME do
struktury TTecoDateTime

10SystemlInfo Funkce vrati celkovou informaci o stavu I/O systému PLC
Modulelnfo Funkce vrati informace o aktudlnim stavu jednoho 1/O modulu
CIBunitlnfo Funkce vrati informace o aktudlnim stavu jedné CIB jednotky
SetAddressCIBunit Funkce nastavi novou HW adresu CIB jednotky

Memcpy, MemcpyEx
Memset, MemsetEx
Memcmp, MemcmpEx

Funkce zkopiruje blok paméti
Funkce vyplni blok paméti zadanou konstantou

Funkce porovna dva bloky paméti

IncreaseMaxCycleTime Funkce zvysi jednordazové hlidanou dobu cyklu PLC

SetWebPSW Funkce nastavi nové jméno a heslo pro ptistup na web stranky
ulozené v PLC

VerifyWebPSW Funkce otestuje, zda-li existuje zadané jméno a heslo

SetWebMAC Funkce nastavi novou MAC adresu pro pfistup na web stranky
ulozené v PLC

VerifyWebMAC Funkce otestuje, zda-li existuje zadanda MAC adresa

ProgramLock Funkce zapne ochranu aplika¢niho programu PLC, takZe jej nelze

SystemDisplayBacklightOn

dekompilovat

Funkce rozsviti podsviceni LCD displeje na zakladnim modulu PLC
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Funkce Popis
SystemDisplayBacklightOff Funkce zhasne podsviceni LCD displeje na zdkladnim modulu PLC
RFunitlnfo Funkce ziské informace o stavu jednotky na radiové siti RFox
SetAddressRFunit Funkce nastavi novou HW adresu RF jednotky

4.1 Funkce SetSummerTime

Knihovna : SysLib

- SetSummerTime : EOOL
SetSummer Time
0 rbool

Funkce SetSummerTime nastavi poZzadavek na automaticky pfechod mezi letnim a zimnim
casem. Funkce SetSummerTime nema zadné vstupni parametry. Vystupem této funkce je hodnota
TRUE, pokud se podati pozadavek nastavit. V tom piipadé zacne centralni jednotka hlidat ptechod
ze zimniho Casu na letni a obracené. Piechod ze zimniho na letni ¢as je proveden posledni ned¢€li v
bfeznu tak, ze se ¢as posune ve 02:00 o hodinu na 03:00. Pfechod z letniho na zimni ¢as se pak
provede posledni ned€li v fijnu, kdy je cas ve 03:00 posunut zpét na 02:00. Pokud neni PLC
systém v uvedené hodiny zapnuty, pfechod se provede v nejblizsi zapinaci sekvenci.

Ptiklad programu s volanim funkce SetSummerTime :

PROGRAM SummerTimeExample

VAR
tmp : BOOL;
message : STRING;
END VAR

// request for atomatic change between summer and winter time
tmp := SetSummerTime () ;

IF IsSummerTime () THEN

message := 'Now 1s summer time';
ELSE

message := 'Now is winter time';
END IF;

END PROGRAM

Viz také Funkce IsSummerTime, Funkce SetWinterTime, Funkce IsWinterTime
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4.2 Funkce IsSummerTime

Knihovna : SysLib

- 3k leSummerTime : EOOL
IsSummer Time

I ~bool

Funkce IsSummerTime otestuje je-li aktudlné nastaven letni Cas. Funkce IsSummerTime
nemd zadné vstupni parametry. Funkce vraci hodnotu TRUE je-li letni Cas, je-li zimni ¢as tak vraci
hodnotu FALSE.

Ptiklad programu s volanim funkce IsSummerTime :

PROGRAM SummerTimeExample

VAR
tmp : BOOL;
message : STRING;
END VAR

// request for atomatic change between summer and winter time
tmp := SetSummerTime () ;

IF IsSummerTime () THEN

message := 'Now is summer time';
ELSH

message := 'Now is winter time';
END IF;

END PROGRAM

Viz také Funkce SetSummerTime, Funkce SetWinterTime, Funkce IsWinterTime
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4.3 Funkce SetWinterTime

Knihovna : SysLib

- SetwinterTime : EOOL
SetWinterTime
0 rbool

Funkce SetWinterTime vypne pozadavek na automaticky pfechod mezi letnim a zimnim
casem. Funkce SetWinterTime nemé zadné vstupni parametry. Vystupem této funkce je hodnota
TRUE, pokud se podafi pozadavek na automaticky piechod €asu vypnout.

Ptiklad programu s volanim funkce SetWinterTime :

PROGRAM ExampleWinterTime

VAR
tmp : BOOL;
message : STRING;
END VAR

// no atomatic change between summer and winter time
tmp := SetWinterTime () ;

IF IsWinterTime () THEN

message := 'Now is winter time';
ELSE

message := 'Now is summer time';
END IF;

END PROGRAM

Viz také Funkce SetSummerTime, Funkce IsWinterTime, Funkce IsWinterTime
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4.4 Funkce IsWinterTime

Knihovna : SysLib

I IsWinterTime : EOOL
IsWinterTime

0

—bool

Funkce IsWinterTime otestuje je-1i aktualné nastaven zimni ¢as. Funkce IsWinterTime nema
zadné vstupni parametry. Funkce vraci hodnotu TRUE je-li zimni Cas, je-li letni ¢as tak vraci

hodnotu FALSE.

Ptiklad programu s voldnim funkce Is WinterTime :

PROGRAM ExampleWinterTime

VAR
tmp : BOOL;
message : STRING;
END VAR

// no atomatic change between summer and winter time

tmp := SetWinterTime () ;

IF IsWinterTime () THEN

message := 'Now is winter time';
ELSE

message := 'Now is summer time';
END IF;

END PROGRAM

Viz také Funkce SetWinterTime, Funkce SetSummerTime, Funkce IsSummerTime
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4.5 Funkce GetDate

Knihovna : SysLib
i} GetDate : DATE

GetDhate
0 —date

Funkce GetDate vrati aktudlni datum. Funkce GetDate nema zadné vstupni parametry.

Datum, ktery funkce vraci, je nastavovan na zacatku kazdého cyklu PLC. Béhem cyklu se jeho
hodnota neméni.

Ptiklad programu s volanim funkce GetDate :

PROGRAM GetDateExample

VAR
presentDate : DATE;

END VAR

presentDate = GetDate() ;

IF presentDate = D#2008-12-24 OR
presentDate = D#2009-12-24 OR
presentDate = D#2010-12-24

THEN

message := 'Today is Christmas Eve';
END IF;

END PROGRAM

Viz také Funkce GetDateTime, Funkce GetTime
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4.6 Funkce GetTime

Knihovna : SysLib

I+ GetTime : TIME
GetTime

0 time

Funkce GetTime vrati aktudlni ¢as PLC. Funkce GetTime nema Zadné vstupni parametry.
Cas, ktery funkce vraci, je nastavovan na zacatku kazdého cyklu PLC. Béhem cyklu se jeho
hodnota neméni.

Priklad programu s voldnim funkce GetTime :

PROGRAM GetTimeExample

VAR
timePLC : TIME;
greeting : STRING;
END VAR
timePLC := GetTime () ;
IF timePLC > T#06:00:00 AND timePLC < T#12:00:00 THEN
greeting := 'Good morning';
ELSE
IF timePLC >= T#12:00:00 AND timePLC < T#18:00:00 THEN
greeting := 'Good afternoon';
ELSE
IF timePLC < T#23:59:59 THEN
greeting := 'Good evening';
ELSE
greeting := 'Good night';
END IF;
END IF;
END IF;

END PROGRAM

Viz také Funkce GetDate, Funkce GetDateTime
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4.7 Funkce GetDateTime

- IF GetDateTime : DATE_AMND_TIME

Knihovna : SysLib

GetDateTime
0 —dt

Funkce GetDateTime vrati aktudlni datum a ¢as PLC. Funkce GetDateTime nemé Zadné
vstupni parametry. Cas a datum, ktery funkce vraci, je nastavovan na zacatku kazdého cyklu PLC.

Béhem cyklu se jeho hodnota neméni.

Priklad programu s voldnim funkce GetDateTime :

PROGRAM GetDateTimeExample

VAR
dateTimePLC DATE AND TIME;
dateTime TTecoDateTime;
dayOfWeek STRING;

END VAR

dateTimePLC := GetDateTime () ;

// conversion DATE AND TIME to struct

dateTime := DT_TO TecoDT (IEC DT :=
CASE dateTime.dayOfWeek OF

1 : dayOfWeek := 'Monday';

2 dayOfWeek := 'Tuesday';

3 dayOfWeek := 'Wednesday';

4 dayOfWeek := 'Thursday';

5 dayOfWeek := 'Friday';

6 : dayOfWeek := 'Saturday';

7 : dayOfWeek := 'Sunday';
END CASE;

END PROGRAM

TTecoDateTime
dateTimePLC) ;

Viz také Funkce GetDate, Funkce GetTime, Funkce GetRTC
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4.8 Funkce GetRTC

Knihovna : SysLib

4 GetRTC: DATE_AND_TIME
GetRTC
g [-dt

Funkce GetRTC nacte datum a cas pfimo z RTC obvodu v PLC. Funkce GetRTC nema
7adné vstupni parametry. Vzhledem k tomu, Ze se ¢as v RTC obvodu méni pritbéZné, mohou dvé
volani funkce GetRTC ve stejném cyklu vratit riiznou hodnotu. Funkce GetRTC tedy vraci datum a
¢as jaky byl v okamziku volani této funkce (na rozdil od funkce GetDateTime, ktera vraci datum a
Cas jaky byl na zacatku cyklu, ve kterém je funkce zavoldna).

Ptiklad programu s volanim funkce GefRTC :

PROGRAM GetRTCexample

VAR
dateTimeRTC : DATE AND_ TIME;
message : STRING;
END VAR
dateTimeRTC := GetRTC() ;
message = 'RTC date and time : ' + DT TO STRING (dateTimeRTC) ;

END PROGRAM

Viz také Funkce GetDateTime, Funkce SetRTC
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Knihovna SysLib

= #F SetRTC : BOOL

Bl E| VAR_INPUT
{ “ E PDT : DATE_aND_TIME

dt

Knihovna : SysLib

SetRTC
PDT 0@

—bool

Funkce SetRTC nastavi novy datum a ¢as do RTC obvodu. Vstupnim parametrem je novy
Cas a datum. Funkce vraci TRUE, pokud se podafi nastavit novy cas.
Jak ukazuje nasledujici piiklad, funkci SetRTC je tfeba zavolat pouze jednou, nejlépe na
hranu proménné, ktera predstavuje pozadavek na zapis nového Casu a datumu. Hodnota nového
¢asu a datumu je pak typicky nastavovana z operatorského panelu.

Ptiklad programu s volanim funkce SetRTC :

PROGRAM SetRTCexample
VAR

newDateTimeRTC : DT;
setTime : R TRIG;
setNewTime : BOOL;
tmp : BOOL;
END VAR
setTime ( CLK := setNewTime) ;
IF setTime.Q THEN
tmp := SetRTC( PDT := newDateTimeRTC) ;
END IF;

END PROGRAM

Viz také Funkce GetRTC, Funkce GetDateTime
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4.10 Funkce TecoDT_TO DT

_ Knihovna : SysLib
& El' TecoDT_TO_DT : DATE_AND_TIME
= il YAR_INPUT

EMEE Teco DT : TTecoDateTime
- pear : USINT TecoDT_TO_DT

month - USINT TTecoDateTime—-{ Teco_DT 0 dt

day : USIMT
hour : USINT

min ; USIMT
gec : USIMT
dayOfweek : USINT
milisec : UIMT

DD DD O0DOoDoQ

Funkce TecoDT TO DT pitevede datum a Cas ze struktury TTecoDateTime do IEC formatu
DATE AND TIME.

Ptiklad programu s voldnim funkce TecoDT TO DT :

PROGRAM TecoDT TO DT example

VAR
dateTimePLC : DATE_AND TIME;
dateTime : TTecoDateTime;
END VAR
dateTime.year = 09;
dateTime.month = 11;
dateTime.day = 22;
dateTime.hour = 12;
dateTime.min = 34;
dateTime.sec = 56;
dateTime.milisec := 500;

dateTimePLC TecoDT TO DT ( dateTime) ;

END PROGRAM

Viz také Typ TTecoDateTime, Funkce DT TO TecoDT
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4.11 Funkce DT_TO_TecoDT

Knihovna : SysLib

E- @ DT_TO_TecoDT : TTecoDateTime
E|E| YAR_INPUT DT_TO_TecoDT
“ H IEC_DT : DATE_AND_TIME dt

=l HE TTecoDateTime : STRUCT
- pear : USIMNT

month : USINT

day: USIMNT

hour : USIMT

min : USINT

sec: USIMNT

davOfweek : JSINT

milizec : UINT

E
E
E
— H
- B
E
E
E

IEC_DT ] —TTecoDateTime

Funkce DT TO TecoDT ptevede datum a cas z IEC formatu DATE AND TIME do
struktury TTecoDateTime. Vyhodou této struktury je, zZe lze samostané pracovat pouze s n¢kterymi

polozkami ¢asu a datumu, jak ukazuje nasledujici piiklad.

Ptiklad programu s voldnim funkce DT TO TecoDT :

PROGRAM DT TO TecoDT example

VAR
dateTimePLC : DATE AND TIME;
dateTime : TTecoDateTime;
message : STRING;
END VAR
dateTimePLC = GetDateTime () ;
dateTime := DT _TO_ TecoDT( dateTimePLC) ;
IF dateTime.month = 05 AND dateTime.day = 30 THEN
message := 'Birthday of my wife! Do not forget to buy flowers!';
END TIF;

END_PROGRAM

Viz také Typ TTecoDateTime, Funkce TecoDT TO DT
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4.12 Funkce 10Systeminfo
Knihovna : SysLib

E] EE 105 ysteminfo : TIOSysteminfo

O er: BOOL I05ystemInfo
- O rackNumber : USINT 0 TIDSystemInfo
“ [ position: USINT

Funkce /0SystemlInfo vrati celkovou informaci o stavu I/O systému PLC a je uréena pro
ptipady, kdy aplikace vyuziva moznost vyndavani I/O modulll za chodu resp. moznost ignorovat
chybu IO modulu.

Funkce /0SystemInfo neméa zadné vstupni parametry. Vystupem funkce je struktura typu
TIOSystemInfo. Funkce zkontroluje stav IO systému PLC podle toho, co je zadano v HW
konfiguraci PLC. V ptipadé¢, ze je 10 systém v poradku, navratova hodnota vystupu err je FALSE a
vystupy rackNumber a position nemaji vyznam. Pokud je v 10 systému néjaky problém (napft. chybi
10 modul pozadovany v HW konfiguraci) tak vystup err je nastaven na TRUE, vystupni proménna
rackNumber udava cCislo ramu a proménna position tika pozici v rdmu, na které se naSel problém.
Pro blizsi specifikaci problému lze pouzit funkci Modulelnfo.

Ptiklad programu s voldnim funkce /OSystemlinfo :

PROGRAM IOSysteInfoExample

VAR
IO Status : TIOSystemInfo;
ModuleStatus : TModulelInfo;
END VAR

// check IO system PLC
IO Status := IOSystemInfo();
IF IO Status.err THEN
// any modul has problem
ModuleStatus := ModuleInfo( IO Status.rackNumber, IO Status.position);
END IF;
END PROGRAM

Viz také Typ TIOSystemInfo, Typ TmoduleInfo, Funkce Modulelnfo
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4.13 Funkce Modulelnfo
Knihovna : SysLib

El I WModulelnfo : TModulelio

= dp] VAR_INPUT _ HoduleInfo
B rackNumber - LISINT usint— rackHumber [ FTHoduleInfo

- B position : USINT usint- pesition

-5 TModulelnfo: STRUCT
- H ECOM : BOOL
DATA : BOOL
DUMMY1 : BOOL
DUMMY2 : EOOL
ERR :BOOL
DEC : BOOL
OTH : BOOL
POS : BOOL
STAT : USINT

EEEEEEEEE

Funkce Modulelnfo vrati informace o aktuidlnim stavu jednoho I/O modulu. Vstupni
parametr rackNumber udéava ¢islo rdmu a parametr position tika Cislo pozice, pro kterou se vrati
informace o modulu. Funkce vraci strukturu TModulelnfo.

Ptiklad programu s volanim funkce Modulelnfo :

PROGRAM ModuleInfoExample

VAR
IO Status : TIOSystemInfo;
ModuleStatus : TModuleInfo;
END VAR

// check IO system PLC
IO Status := IOSystemInfo();
IF IO Status.err THEN
// any modul has problem
ModuleStatus := ModuleInfo( IO Status.rackNumber, IO Status.position);
END IF;
END PROGRAM

Viz také Typ TIOSystemInfo, Typ Tmodulelnfo, Funkce 10SystemInfo
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4.14 Funkce CIBunitinfo
Knihovna : SysLib

= 4 ClBunitinfo : BOOL
El- ] VAR_INPUT
-~ H CIB_line : USINT
- H CIB_unitlD : USINT
= % YAR_IN_DUT

= EE wnitlnfo : TCIBunitinfo

- O line_defined : BO0L

- O unit_defined : B00L
- B state : TCIBunitState
- [0 address : WORD
- 0 code: WORD
- O unit_tppe : STRIMNG [17]
- [0 description: STRING [31]

CIBunitInfo
usint— CIBE_line 0 bool
usint— CIB_unitID

TCIBunitInfo—unitInfo——

Funkce CIBunitlnfo slouzi k ziskani informace o aktualnim stavu jedné jednotky na CIB
sbérnici. Vstupni parametr CIB_[ine specifikuje CIB linku (viz konstanty MI CIBI az M16 CIB2) a
parametr CIB unitID tiké ¢islo pozice, pro kterou se vrati informace o CIB jednotce. Funkce vraci
hodnotu TRUE, pokud se podafi informace o CIB jednotce ziskat. Ziskané¢ informace jsou ulozeny
v proménné dané parametrem unitlnfo. Pokud neni CIB jednotka deklarovand v HW konfiguraci
PLC, funkce CIBunitlnfo vraci FALSE.

Tato funkce je podporovana v centralnich jednotkdch Foxtrot od v5.1. Funkce je zatfazena
do knihovny SysLib od v19.

Priklad programu s volanim funkce CIBunitinfo :

PROGRAM CIBunitInfoExample

VAR
CIB unitl, CIB unit2 : TCIBunitInfo;
resultl, result?2 : BOOL;
END VAR
resultl := CIBunitInfo( CIB line := MI CIB1, CIB unitID := 1,
unitInfo := CIB unitl);
result2 := CIBunitInfo( CIB line := MI CIB1, CIB unitID := 2,
unitInfo := CIB unit2);

END PROGRAM

Uvedeny program testuje stav prvnich dvou CIB jednotek pfipojenych na CIB linku
zakladniho modulu systému Foxtrot. Jednotky jsou v programu PLC nastaveny tak, jak ukazuje
obrazek dialogu Spravce jednotek / zatizeni.

Dalsi obrazek pak ukazuje hodnoty proménné CIB unitl, které odpovidaji stavu prvni
definované CIB jednotky. Hodnoty odpovidaji situaci, kdy je CIB jednotka v programu PLC
definovand, ale nekomunikuje (napf. protoZze je odpojend nebo ma jinou HW adresu, nez je
nastavend ve vySe uvedeném dialogu).

Pokud by chybéla deklarace CIB jednotek v programu, funkce CIlBunitInfo bude vracet
FALSE a proménna CIB_unitl bude vynulovana.
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Spravce jednotek/zaFizeni =
Mr | |
CIE1 | CIgZ | F | ‘
10 | Hw adresa | o cE sitg | Tvp jednotkyy... | stav | Mazev jednothyfzafizenitestupuvgstup [ Tastaveni
1 o001 1 REME-1 B disple] pokoi Wyber jednotky zafizen
2 GBOC 1 RCM2-1 - displej chodba
Mazew jednothky
Idisplej pokoj
HW adresa jednokky IUUUl
Roziifeng nastaveni |
Wisualizace wskupl
[~ Exportovat pro visualizaci
Pojmenovani | alias
Idisplejjukuj_IN
Wisualizace wystupl
[~ Exportovat pro visualizaci
Pojmenovani | alias
[cisplej_pokoj_oUT
4| | ©
[~ Zobrazit vEechna zaflzeni vEech jednokek
Pridat jednotku | Wymazat jednothku | Wymazat vie | Macist konfiguraci 2 CPLU |

[~ Bazovd adresa zdn

—

W O |

Go-.?n_;' Mapoveda |

X zruzit |

Zpravy 1 I Zoray 2| S_I,Iml:n:nl_l,ll EBreakpaint it Data |

o

A= EIBankaE

= |+ 3 | B BBER

o o

L T

Viz také Typ TCIBunitState, Typ TCIBunitlnfo
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| Jméno | Tup | Hodnaota
|_:_|tstc TBunit.CIE unitl [] TCIBunitInfo
— line defined [Thool 1
— unit defined [Thool 1
=] state [] TCIBunit3tate
— INI [bool u]
— COoM [bool u]
— ALDR [bool u]
— DUMMYS [bool u]
— EREI [bool 1
— DUMMYS [bool u]
— DUMMYS [bool u]
L NET [bool 1
— address [[] worad $o0001
— code [[] worad $0C55
unit _type [0..16] []=string 'RCHME-1 !
descriptinn [0..32] [Istring ' disple]j pokoj !
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4.15 Funkce SetAddressCIBunit

Knihovna : SysLib

El- fF SetAddressCIBunit : BOOL :
=&l VAR_INPUT SetAddressCIBunit
B El_B line: USIMT usint— CIB_line u —Fbool

usint— CIB_unitID
word— CIB_addr

- B CIB_unitlD : USINT
- E CIB_addr : ' 0ORD

Funkce SetAddressCIBunit nastavi novou HW adresu CIB jednotky. To je mozné vyuzit
napiiklad v situaci, kdy chceme pouzivat stejny PLC program pro vice aplikaci, které se mezi sebou
lisi HW adresou CIB jednotek.

Vstupni parametr CIB_line specifikuje CIB linku (viz konstanty MI CIBI az MI6 CIB2) a
parametr CIB unitID tika, pro kterou CIB jednotku bude nastavena nova adresa. Funkce vraci
hodnotu TRUE, pokud se podafi adresu CIB jednotky nastavit.

Tato funkce je podporovand v centralnich jednotkach Foxtrot od v5.1. Funkce je zafazena
do knihovny SysLib od v19.

Ptiklad programu s volanim funkce SetAddressCIBunit :

VAR GLOBAL CONSTANT

NUM CIB UNIT : USINT := 4;
END VAR
TYPE
TcustomCIB : STRUCT
valid : BOOL;
address : WORD;
code : WORD;
END_STRUCT;
END TYPE

VAR GLOBAL RETAIN
customCIB : ARRAY[1l..NUM CIB UNIT] OF TcustomCIB;
END VAR

PROGRAM TestCIB

VAR
i : USINT;
CIB_unit : ARRAY[l..NUM_CIB_UNIT] OF TCIBunitInfo;
id : USINT;
newAdr : WORD;
setAdr : BOOL;
result : BOOL;
END VAR

// read info about CIB units and set customer address

FOR i := 1 TO NUM CIB UNIT DO
IF CIBunitInfo( CIB line := MI CIB1l, CIB unitID := i,
unitInfo := CIB unit[i]) THEN

IF not customCIB[i].valid OR customCIB[i].code <> CIB unit[i].code THEN
customCIB[i] .address := CIB unit[i].address;
customCIB[i] .code := CIB unit[i].code;
customCIB[i] .valid := TRUE;

ELSE
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IF CIB unit[i].address <> customCIB[i].address THEN

SetAddressCIBunit (CIB line := MI CIBl, CIB unitID := i,
CIB addr := customCIB[i].address);
END IF;
END IF;
END IF;
END FOR;

// set new customer address of CIB unit
IF setAdr THEN
IF id > 0 AND id < NUM_CIB_UNIT+1 THEN
IF newAdr <> CIB unit[id].address THEN
result := SetAddressCIBunit (CIB line := MI CIBI,
CIB unitID := id, CIB addr := newAdr);
IF result THEN
customCIB[id] .address := newAdr;
END IF;
END IF;
END IF;
setAdr := FALSE;
END IF;

END PROGRAM

Ptredpokladejme, ze v programu PLC jsou nadefinovany dvé jednotky RCM2-1 pfipojené na
CIB sbérnici zakladniho modulu systému Foxtrot (viz nasledujici dialog prostfedi Mosaic).

Spravce jednotek,/zafFizeni K|

M |

CIB1 | CIEZ | F | ‘
10 | Hw adresa | D ciB sité | Tvp jednotkyi... | Stav | Mazev jednothyfzafizenitvstupufvistup [ T4astaveni

9 ool 1 RCMZ-1 - displej pokn o | VDY Jednothy/zafizeni

Z  SBOC 1 RCMZ-1 - displej chodba

Mazew jednotky

Idisplej pakiaj

Hvw adresa jednokky IDDDI

Rozsifeng nastaveni |

Visualizace wstupd
[~ Exportovat pro visualizaci

Pojmenowani [ alias
Idisplejjnk-:uj_ll'-l

Visualizace wistupd
[~ Exportovat pro visualizaci
Pojmenowani [ alias
Idisplej _pokoi_0UT

a | B

[~ Zobrazit vEechna zafizeni vEech jednokek

Pfidat jednokku | Wymazat jednotku | Wymazat vie | Madist kanfigurac z CPU |

[~ Bazova adresa zdn ID W O | X zruzit | cg;) HapoyEda |
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Ukolem programu v piikladu je umoznit zménu HW adresy CIB jednotek z operatorského
panelu nebo z web stranky, aby nebylo nutné pti zmeéné¢ adresy znovu piekladat program pro PLC.
V programu je zaloZena zalohovana proménnd customCIB, kterd obsahuje informace o aktudlnim
nastaveni ¢tyfech CIB jednotek. Pfi studeném restartu se do této proménné uloZi informace o kddu
a HW adrese CIB jednotek, které odpovidaji nastaveni ve vySe uvedeném dialogu ,,Spravce zatizeni
/ jednotek®, takze obsah proménné customCIB odpovida programu PLC. Naopak pfi teplém restartu
se nastavi HW adresy CIB jednotek podle proménné customCIB.

Adresu CIB jednotky lze zménit, pokud z operatorského panelu nastavime do proménné
newAdr novou adresu, ¢islo CIB jednotky, jejiz adresu chceme zménit, zaddme do proménné id a
nastavime proménnou setAdr na hodnotu TRUE. Pokud je CIB jednotka v programu PLC
definovand, funkce SetAddressCIBunit nastavi novou HW adresu podle proménné newAdr a
zaroven zapiSe novou adresu do proménné customCIB. Takze pii nasledujicim teplém restartu PLC
bude pouzita HW adresa zadana z operac¢niho panelu, nikoliv adresa dana programem PLC. Takze 1
pii tpravach PLC programu, kdy se do PLC nahrava novy koéd, budou pro CIB jednotky pouzity
HW adresy ulozené v proménné customCIB.

Uvedeny ptiklad tedy umoziiuje nastavovat (meénit) HW adresy CIB jednotek bez nutnosti
ménit program PLC. TakZe mizeme pouZit stejny program PLC pro vice aplikaci, které se lisi HW
adresami CIB jednotek.

Novou HW adresu CIB jednotky lze také nastavit naptiklad z web stranky na nasledujicim
obrazku. Na této web strance je zobrazen stav ctyfech CIB jednotek na lince MI CIBI a
nastavovaci pole ve Zlutém ramecku umoziuji nastavit novou HW adresu.

INTERNAL CIB MASTER : MI CIB1

line unit HwW
ID defined defined ‘NET REI ADR COM INI ‘ ADDR  TYPE DESGRIPTION
1 |1 |1 |1 |1 ID ID ID lDDDl IRCHZ—l Idisplej pokod
2 |1 |1 |1 |1 ID ||:| ID ISBDC IRCH2—1 Idisplej chodba
3 |1 ID ||:| ID ID ||:| ID IDDDD | |
4

|1 |c| ||:| |c| ID ||:| ID IEIDDI:I | |

MNEW
I | l I SET
ID |O > ADDR oooo >

Ve sloupci ,,line defined” jsou zobrazeny proménné TestCIB.CIB unit[i].line defined, ve
sloupci ,,unit defined* jsou zobrazeny proménné TestCIB.CIB_unit[i].unit defined, sloupce ,,NET*
»REI*“ ,ADR* ,,COM* a ,,INI* obsahuji odpovidajici polozky proménné TestCIB.CIB unit/[i].state
(tedy TestCIB.CIB unit[i].state. NET, atd). Sloupec ,HW ADR* zobrazuje proménné
TestCIB.CIB _unit[i].address, sloupec ,,TYPE®“ zobrazuje proménné TestCIB.CIB unit[i].type a
kone¢né sloupec ,,DESCRIPTION® zobrazuje proménné 7TestCIB.CIB unit[i].description. Stav
téchto proménnych je trvale aktualizovan funkci C/BunitInfo(). VSechny dosud uvedené proménné
jsou ,,Read Only*.

Nastaveni nové HW adresy CIB jednotky se provadi ptes zaddvaci pole ,ID*, které je
navazané na proménnou 7estCIB.id, dale ptes zadavaci pole ,,NEW ADR", které umoznuje ménit
proménnou TestCIB.newAdr a koneéné¢ pies dvoustavovy obrazek ,,SET®, ktery umoznuje nastavit
proménnou TestCIB.setAdr na hodnotu TRUE.

Viz také Typ TCIBunitState, Typ TCIBunitinfo, Funkce CIBunitlnfo
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4.16 Funkce Memcpy
Knihovna : SysLib

=l 9 Memcpy: UINT

- B VAR_INPUT Hemcpy
-~ { - H length: UINT uint-{ length 0 Fuint
- BT VAR_IN_OUT usint—+—source—-
- B source: USINT usint dest
o @ dest: USINT

Funkce Memcpy zkopiruje blok paméti. Vstupni proménna length udava délku
kopirovaného bloku v bytech, proménna source specifikuje odkud se bude kopirovat a proménna
dest udava kam se bude kopirovat.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam
VAR _INPUT
@l length UINT Délka kopirovaného bloku v bytech
VAR_IN_OUT
& source USINT Zdroj odkud kopirovat
& dest USINT Cil kam kopirovat
Memcpy
% Navratova UINT Pocet zkopirovanych bytl
hodnota

Vzhledem k tomu, Ze proménné source a dest jsou typu USINT, tak se na prvni pohled
mize zdat, ze funkci Memcpy nelze pouzit na nic jin¢ho, nez je zkopirovani jednoho bytu paméti,
coz by prakticky nemélo smysl. Uvedené proménné jsou vSak tiidy VAR IN OUT coz znamena,
ze se pii volani funkce Memcpy budou piedavat adresy proménnych ptitazenych do source a dest
(nikoliv hodnoty téchto proménnych). Takze zbyva problém, jak premluvit ST pteklada¢ k tomu,
aby nekontroloval datovy typ proménnych source a dest. K tomu slouzi funkce void(), ktera zrusi
kontrolu datového typu u proménnych tfidy VAR _IN_OUT. Funkce void() tedy umozni kopirovat
proménné libovolného typu pomoci funkce Memcpy. Na druhou stranu je nutné peclivé volit
velikost kopirovaného bloku paméti. Pokud bude velikost proménné dest men$i neZ je hodnota
pfedana v parametru length, funkce Memcpy ptepiSe proménné leZici v paméti za proménnou dest.
Piekladac¢ tento problém nemize nahlasit, nebot md vypnoutou kontrolu typi pomoci funkce
void(). Za spravnost v tomto piipad¢ ruci pouze programator.

POZOR ! Proménné source a dest nesmi byt typu BOOL ! Funkce Memcpy nebude
fungovat spravné, pokud je néktery z parametrt source resp. dest typu BOOL.
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Nasledujici priklad ukazuje jak zkopirovat proménnou data/] coz je pole USINT, které ma
81 polozek, do proménné message, jenz je typu STRING (default velikost je 80 znakti plus jeden na
koncovou nulu fetézce). Proménné data a message musi mit stejnou velikost.

PROGRAM MemcpyExample

VAR
data : ARRAY[0..80] OF USINT;
message : STRING;
size : UINT;
END VAR
// copy variable data[] to variable message
size := Memcpy( length := sizeof (data),
source := void(data([0]),
dest := void(message)) ;

END PROGRAM

Stejny program bude v jazyce LD vypadat nasledovné:

PROGRAM HMemcpyExample =]
MemcpyExampl e UnR
data ARRAY[ 6. .280] OF USINT;

message @ STRIMG;
blokSize : UIMT := sizeof{data);
END_UAR

| _>|;I

oool
AF copy wariable datal[] to wariable message

Mencpy
EN ENO
blokZize
length 0r-
data
SOULECE
neszage
dest
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4.17 Funkce MemcpyEx
Knihovna : SysLib

—|- i MemcpyEx: UINT

= El VYAR_INPUT MemepyEx
E length: UDINT udint— length Q (uint
E offSource : UDIMT udint-{ offSource
E offDest: UDINT udint-| offDest

- % VAR_IN_OUT usint—source L
E source ; USINT usint dest
E dest: USINT

Funkce MemcpyEx zkopiruje blok paméti. Vstupni proménna [length udava délku
kopirovaného bloku v bytech, proménna source specifikuje odkud se bude kopirovat, proménna
offSource umoznuje zadat posunuti od proménné source, proménnd dest udava kam se bude
kopirovat a proménna offDest umoziluje zadat posunuti oproti proménné dest. Jinak feceno blok dat
bude zkopirovan z adresy source + offSource na adresu dest + offDest. Navratova hodnota funkce
udava pocet skutecné prenesenych byti.

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.8 a je podporovana na centralnich
jednotkach fady C,G a K (v§echny procesory systému TC650, TC700 a Foxtrot) ve vSech verzich.

Popis proménnych :

‘ Proménna Typ Vyznam
VAR _INPUT
#! length UDINT Délka kopirovaného bloku v bytech
%! offSource UDINT Posunuti od za¢atku zdroje
@ offDest UDINT Posunuti od zacatku cile
VAR IN _OUT
& source USINT Zdroj odkud kopirovat
& dest USINT Cil kam kopirovat
MemcpyEx
%  Navratova UINT Pocet zkopirovanych bytl
hodnota

Funkce MemcpyEXx je rozsitenou variantou funkce Memcpy. Pro volani funkce MemcpyEx
plati stejné zasady jako u funkce Memcpy (viz kap 4.16).

POZOR ! Proménné source a dest nesmi byt typu BOOL ! Funkce MemcpyEx nebude
fungovat spravné, pokud je néktery z parametrt source resp. dest typu BOOL.

39 TXV 003 48.01



Knihovna SysLib

Nasledujici ptiklad ukazuje jak zkopirovat 20 byt z pole data/] pocinajic bytem data[10]
do proménné message, jenz je typu STRING (default velikost je 80 znaki plus jeden na koncovou
nulu fetézce). Proménnd data musi mit velikost miniméalné 10+20 bytil, proménnd message musi
mit velikost minimalné 20 znakd.

PROGRAM ExampleMemcpyEx

VAR
data : ARRAY[0..80] OF
message : STRING;
size : UINT;

END VAR

// copy from variable datal]

size := MemcpyEx (

END PROGRAM

length
offSource
offDest
source
dest

USINT;

to variable message

.= 20,

:= 10,

:= 0,

:= void(data([0]),
:= void(message)) ;
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El- i Memset: BOOL

- B4l VAR_INPUT
- H val: UDINT

. - H length: UINT
- B-§¥ VAR_IN_OUT

: o H dest: USINT

Knihovna SysLib

Hemset
udint— wval
uint— length

q

—bool

usint dest

Funkce Memset vyplni blok paméti zadanou hodnotou.

Popis proménnych :

Knihovna : SysLib

Proménnad Typ Vyznam
VAR_INPUT
%! val UDINT Hodnota, kterd se zapiSe do bloku paméti
#! length UINT Délka bloku paméti v bytech
VAR IN OUT
&1 dest USINT Proménnd, ktera bude naplnéna konstantou
Memset
% Ndvratova BOOL TRUE po uspésném provedeni funkce
hodnota

V nasledujicim prikladu naplni funkce Memset proménnou message (typu STRING) znakem
16#20 coz je kod mezery. Nesoulad datovych typl v parametru dest, kde je pozadovan parametr
typu USINT a je tfeba naplnit proménnou message, kterd je typu STRING, fesi pouziti funkce
void() pti pfeddvani parametru. Tato funkce umozni ptedat v parametru dest i jiny datovy typ, nejen

USINT jak definuje funkce Memset.

POZOR ! Proménna dest nesmi byt typu BOOL ! Funkce Memset nebude fungovat spravng,

pokud je parametr dest typu BOOL.

PROGRAM MemsetExample

VAR
tmp : BOOL;
message : STRING;
END VAR
tmp := Memset ( val
length :
dest

END PROGRAM

16#20202020,
sizeof (message) -1,
void (message)) ;
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4.19 Funkce MemsetEx
Knihovna : SysLib

-~ 9+ MemsetEx: BOOL
= E| VAR INPUT HemsetEx
B wal: UDINT udint wal Q Hoool
E length : UDINT udint— length
E offDest: UDINT udint— offDest
- % VAR_IN_DUT usint dest
E dest: USINT

Funkce MemsetEx vyplni blok paméti zadanou hodnotou. Adresa bloku je dana souctem
proménnych dest + offDest. Blok bude vyplnén hodnotou proménné val. Délku bloku udéva
proménna length.

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.8 a je podporovana na centralnich
jednotkach fady C,G a K (vSechny procesory systému TC650, TC700 a Foxtrot) ve vSech verzich.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam
VAR _INPUT
! val UDINT Hodnota, ktera se zapise do bloku paméti
%! length UDINT Délka bloku paméti v bytech
@ offDest UDINT Posunuti od zac¢atku proménné dest
VAR IN OUT
&1 dest USINT Proménnd, ktera bude naplnéna konstantou
MemsetEx
% Ndvratova BOOL TRUE po uspésném provedeni funkce
hodnota

POZOR ! Proménnd dest nesmi byt typu BOOL ! Funkce MemsetEx nebude fungovat
spravné, pokud je parametr dest typu BOOL.

V nésledujicim ptikladu naplni funkce MemsetEx proménnou message (typu STRING)
znakem 16#20 coz je kod mezery. Nesoulad datovych typli v parametru dest, kde je pozadovan
parametr typu USINT a je tfeba naplnit proménnou message, kterd je typu STRING, fesi pouziti
funkce void() pti ptedavani parametru. Tato funkce umozni pfedat v parametru dest 1 jiny datovy
typ, nejen USINT jak definuje funkce MemsetEx.
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PROGRAM MemsetExample
VAR

tmp : BOOL;
message : STRING;
END VAR
tmp := Memset ( val
length
dest

END PROGRAM

Knihovna SysLib

= 16#20202020,

sizeof (message) -1,

void (message)) ;
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4.20 Funkce Memcmp
Knihovna : SysLib
- 9 Memecmp : BOOL

- E-d] VAR_INPUT Hemcmp
. length: LINT uint-| length 0 bool
- E-% VAR_IN_OUT usint in1
o B inl : USINT usint in2
o H in2: USINT

Funkce Memcmp porovné vzajemné dva bloky paméti.
Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.1 a je podporovana na centralnich
jednotkach fady C,G a K (vSechny procesory systému TC650, TC700 a Foxtrot) ve vSech verzich.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam

VAR _INPUT

%! length UINT Délka porovnavaného bloku v bytech

VAR_IN_OUT

& inl USINT Prvni porovnavany blok

& in2 USINT Druhy porovnavany blok

Memcmp

% Navratova BOOL TRUE pokud jsou bloky paméti shodné
hodnota

V nasledujicim ptikladu porovna funkce Memcmp proménnou message (typu STRING) s
proménnou data (typu ARRAY OF USINT). Nesoulad datovych typii v parametrech in/ a in2, kde
je pozadovan parametr typu USINT fesi pouziti funkce void() pti predavani parametru.

POZOR ! Proménné in/ a in2 nesmi byt typu BOOL ! Funkce Memcmp nebude fungovat
spravné, pokud je néktery z parametrt in/ resp. in2 typu BOOL.

PROGRAM MemcmpExample

VAR
data : ARRAY[0..80] OF USINT;
message : STRING;
result : BOOL;
END VAR
// compare variable data[] and variable message
result := Memcmp( length := sizeof (data),

inl := void(data[0]), in2 := void(message)) ;
END_PROGRAM
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4.21 Funkce MemcmpEx
Knihovna : SysLib

= fF MemcmpEx: BOOL

-1 | VAR_INPUT MemempEx
E length: UDIMT udint- length @ bool
E offind : UDINT udint— offInl
E offin2 : UDINT udint-| affIn2
- T VAR_IN_OUT usint ini
E inl: USINT usint in2
E in2Z: USINT

Funkce MemcmpEx porovnd vzijemné dva bloky paméti. Adresa prvniho bloku je dana
souctem inl + offInl. Adresa druhého bloku je dand souctem in2 + offIn2. Délku porovnavaného
bloku udava proménna length.

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.8 a je podporovana na centralnich
jednotkéch fady C,G a K (vSechny procesory systému TC650, TC700 a Foxtrot) ve vSech verzich.

Popis proménnych :

‘ Proménna Typ Vyznam
VAR_INPUT
#! length UDINT Délka porovnavaného bloku v bytech
l offinl UDINT Posunuti od za¢atku prvniho bloku
! offln2 UDINT Posunuti od zag¢atku druhého bloku
VAR _IN_OUT
& inl USINT Prvni porovnavany blok
& in2 USINT Druhy porovnavany blok
MemcmpEx
% Navratova BOOL TRUE pokud jsou bloky paméti shodné
hodnota

V nasledujicim ptikladu porovna funkce MemcmpEx proménnou message (typu STRING) s
proménnou data (typu ARRAY OF USINT). Nesoulad datovych typti v parametrech in/ a in2, kde
je pozadovan parametr typu USINT fesi pouziti funkce void() pti predavani parametru.

POZOR ! Proménné inl a in2 nesmi byt typu BOOL ! Funkce MemcmpEx nebude fungovat
spravng, pokud je néktery z parametrt in/ resp. in2 typu BOOL.

PROGRAM MemcmpExample

45 TXV 003 48.01



Knihovna SysLib

VAR
data : ARRAY[0..80] OF USINT;
message : STRING;
result : BOOL;
END VAR
// compare variable data[] and variable message
result := Memcmp( length := sizeof (data),

inl := void(data[0]), in2 := void(message)) ;
END_PROGRAM
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4.22 Funkce IncreaseMaxCycleTime

Knihovna : SysLib

EI & IncreaseMaxCycleTime : BOOL )
. E-dp] VAR_INPUT IncreaseMaxCycleTime

Funkce IncreaseMaxCycleTime zvysi jednorazoveé hlidanou dobu cyklu PLC. Tato funkce je
urcena pro piipady, kdy napf. inicializace aplikacniho programu trva delsi dobu nez je nastavena
doba cyklu PLC a z pohledu aplikace neni vhodné prodlouzit hlidanou dobu cyklu. Vstupni
parametr addTime uddva o kolik milisekund se ma zvysit hlidand doba pravé provadéného cyklu
PLC.

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v1.5 a je podporovéna na centralnich
jednotkach fady K (TC700 CP-7004, Foxtrot) od v2.8. Maximalni doba cyklu u téchto systému je
750 ms.

Ptiklad programu s volanim funkce /ncreaseMaxCycleTime:

PROGRAM RestartExample
VAR
tmp : BOOL;
END VAR

// increase max. limit for current PLC cycle time
tmp := IncreaseMaxCycleTime ( addTime := 200); // plus 200 ms

// next restart activities

1 ooc
END PROGRAM
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4.23 Funkce VerifyWebPSW
Knihovna : SysLib

= it VerifywebPSW : EOOL

El- ] VAR_INPUT VerifyWebPsy
‘o B uger: USINT usint— user ] rbool
Elﬁ VAR_IN_OUT Str':i.ng[ﬂﬂ] name

- H name : STRING [30] string[86]——passuord

“ H pazsword : STRIMNG [80]

Centralni jednotky fady K maji integrovany web server. Jinymi slovy v téchto centralnich
jednotkach mohou byt ulozeny webové stranky, na kterych lze zobrazit informace o fizené
technologii pfipadné lze na téchto strankdch nastavovat parametry, podle kterych pak probiha
fizeni. K prohlizeni web strdnek v PLC muze byt pouzit libovolny prohlize¢ (web browser).
Zobrazeni stranek v prohlizeci je podminéno zaddnim jména uzivatele a hesla. Webové stranky a
jména a hesla uzivatell, kterym je povolen pfistup na stranky, se pfipravuji nastrojem WebMaker v
programovacim prostiedi Mosaic. Tento néastroj umoziiuje zadat az 10 riznych jmen uZzivatell a k
nim pfifazenych hesel. V nékterych ptipadech je tfeba ménit jména uZivatelll a jejich hesla bez
zmény aplikaéniho programu (bez pouziti prostiedi Mosaic) napt. z operatorského panelu. K tomu
slouzi funkce VerifyWebPSW a SetWebPSW.

Funkce VerifyWebPSW zkontroluje, jestli pro dan¢ho uzivatele existuje konkrétni jméno a
heslo v seznamu jmen opravnénych uZzivatelll. Seznam miiZze obsahovat az 10 rliznych uZivateld.
Prvni uzivatel ma ¢islo 0, druhy 1, posledni uzivatel v seznamu ma ¢islo 9. Pokud jméno a heslo v
seznamu odpovida zadanému jménu a heslu, funkce vrati hodnotu TRUE. Pokud nesouhlasi jméno
a heslo, funkce vrati hodnotu FALSE.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam
VAR_INPUT
%! user USINT Cislo uzivatele v seznamu opravnénych uZivatelt
Prvni uzivatel ma cCislo 0, posledni uzivatel ma Cislo 9
VAR _IN_OUT
& name STRING Jméno uzivatele, které bude porovnano se seznamem
& password STRING Heslo, které bude porovnano se seznamem
VerifyWebPSW
% Navratova BOOL TRUE pokud jméno a heslo souhlasi se seznamem
hodnota uzivateld, jinak FALSE

Funkce VerifyWebPSW je zatazena do knihovny SysLib od v2.3 a je podporovéna na
centrdlnich jednotkach tfady K (procesor CP-7004 syst¢ému TC700 a vSechny procesory systému
Foxtrot) od verze v5.6.
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Seznam opravnénych uzivateli se v prostfedi Mosaic nastavuje nasledujim dialogem
nastroje WebMaker.

4% Nastaveni piistupu x|

| Automatick# piiklageni |

Orovesi  Ufivatelsks jméno Hezlo Wichozi stranka

ID :jlumm
|1 _:Jlusm1
IE :jlumﬂ

BT I |ndEH

r—— I Iricdes

Ixxxxx ||r'|l:|EH
§ |
[1 =] §

[+ =]
[+ =]
[+ =]
[+ =]
[3 x| |admin

L L L L L L L L L L

) I

oK, Zusit |

Uzivatel ¢islo 0 mé nastaveno jméno ,,user0, uzivatel ¢islo 1 mé nastaveno jméno ,,userl*,
uzivatel ¢islo 2 mé nastaveno jméno ,,user2*, uzivatel ¢islo 9 mé nastaveno jméno ,,admin®. Ostatni
uzivatelé nejsou nastaveni (viz fadky, kde je nastavena uroven ptistupu -1).

Program v nésledujicim piikladu zjistuje, je-li pro uzivatele ¢islo 1 nastaveno jméno
,super a heslo ,,user”. Pokud bude seznam opravnénych uzivateli odpovidat vySe uvedenému
dialogu, funkce VerifyWebPSW v ptikladu bude vracet FALSE.

VAR GLOBAL RETAIN

myName : STRING := 'super';
myPass : STRING := 'user';
END VAR

PROGRAM TestWebPass
VAR
init, result : BOOL;
END VAR

IF NOT init THEN

result := VerifyWebPSW(user := 1, name := myName, password := myPass);
init := TRUE;
END IF;

END PROGRAM
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4.24 Funkce SetWebPSW
Knihovna : SysLib

- i SetwebPS5w : BOOL

. E-dp] VAR_INPUT SetWebP Sy
o user: USINT usint-{ user 0 ~bool
. BT VAR_IN_OUT string[88] name

- @ name: STRING [30] string[88]—password—/r-

‘- [ password : STRING [80]

Centralni jednotky fady K maji integrovany web server. Jinymi slovy v téchto centralnich
jednotkach mohou byt ulozeny webové stranky, na kterych lze zobrazit informace o fizené
technologii pfipadné lze na téchto strankdch nastavovat parametry, podle kterych pak probiha
fizeni. K prohlizeni web strdnek v PLC mulze byt pouzit libovolny prohlize¢ (web browser).
Zobrazeni stranek v prohlizeci je podminéno zaddnim jména uZzivatele a hesla. Webové stranky a
jména a hesla uzivatell, kterym je povolen pfistup na stranky, se pfipravuji nastrojem WebMaker v
programovacim prostiedi Mosaic. Tento nastroj umoziuje zadat az 10 riznych jmen uzivatel a k
nim pfifazenych hesel. Prvni uzivatel ma ¢islo 0, druhy 1, posledni uZivatel v seznamu ma cislo 9.
V nékterych piipadech je tfeba ménit jména uzivatel a jejich hesla bez pouziti prostiedi Mosaic
napt. z operatorského panelu. K tomu slouzi funkce SetWebPSW.

Funkce SetWebPSW nejprve zkontroluje, jestli souhlasi zadané jméno a heslo uzivatele se
jménem a heslem uvedenym v seznamu opravnénych uzivateli. Pokud souhlasi, funkce vrati
hodnotu TRUE. Pokud jméno nebo heslo v seznamu nesouhlasi, funkce SetWebPSW nahradi jméno
a heslo v seznamu za jméno a heslo uvedené v parametrech funkce. Pokud se zapis do seznamu
podaii, vrati funkce hodnotu TRUE. Je-li seznam uZivateli nedostupny (naptiklad protoze aplikacni
program neobsahuje zadné web stranky), funkce SetWebPSW vraci hodnotu FALSE.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam
VAR _INPUT
%! user USINT Cislo uzivatele v seznamu opravnénych uZivateld
Prvni uzivatel ma cCislo 0, posledni uzivatel ma cislo 9
VAR_IN_OUT
& name STRING Nové jméno uzivatele, které bude zapsano do seznamu
& password STRING Nové heslo, které bude zapsano do seznamu
SetWebPSW
[ Ndvratova BOOL TRUE pokud jméno a heslo souhlasi se seznamem
hodnota uzivateld, jinak FALSE

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.3 a je podporovana na centralnich
jednotkach fady K (procesor CP-7004 systému TC700 a vSechny procesory systému Foxtrot) od
verze v5.6.
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Seznam opravnénych uzivateli se v prostfedi Mosaic nastavuje nasledujim dialogem
nastroje WebMaker.

x
Nt el Atemaboks ptsir
Urovet  Usivatelské jména Heslo Wichoal stranks
[0 =] [0 [~ [indes =]
=] [ [~ [indes =]
7 =] w2 [~ [indes =]
[ =] j | -
[ j | -
[ j | -
[ j | -
[ j | -
[ j | -
5 =] [ [ [ =
aK Zusit |

Uzivatel ¢islo 0 mé nastaveno jméno ,,user0, uzivatel ¢islo 1 mé nastaveno jméno ,,userl®,
uzivatel ¢islo 2 mé nastaveno jméno ,,user2*, uzivatel ¢islo 9 mé nastaveno jméno ,,admin®. Ostatni
uzivatelé nejsou nastaveni (viz fadky, kde je nastavena uroven ptistupu -1).

Program v nasledujicim ptikladu nastavuje pro uzivatele ¢islo 1 jméno ,,super a heslo
,user”. Pokud bude seznam opravnénych uzivateli odpovidat vyse uvedenému dialogu, funkce
SetWebPSW v ptikladu prepise ptivodni jméno ,,user1* na ,,super* a ptivodni heslo zméni na ,,user®.

VAR GLOBAL RETAIN

myName : STRING := 'super';
myPass : STRING := 'user';
END VAR

PROGRAM TestWebPass

VAR
init : BOOL;
result : BOOL;
END VAR

IF NOT init THEN

result := SetWebPSW(user := 1, name := myName, password := myPass);
init := TRUE;
END IF;

END PROGRAM
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4.25 Funkce VerifyWebMAC
Knihovna : SysLib

—|- i VenfywebMALC : BOOL

—- dp| VAR_INPUT VerifyWebMAC

E user: USINT usint— user Q oool
- ¥ VAR_IN_OUT string[80] MAC

B MAC: STRING [20]

Centralni jednotky fady K maji integrovany web server. Jinymi slovy v téchto centralnich
jednotkdch mohou byt ulozeny webové stranky, na kterych lze zobrazit informace o fizené
technologii pfipadné lze na téchto strankdch nastavovat parametry, podle kterych pak probiha
fizeni. K prohlizeni web stranek v PLC miiZze byt pouzit libovolny prohlize¢ (web browser).
Zobrazeni stranek v prohlizeci je podminéno zaddnim jména uZivatele a hesla. Webové stranky a
jména a hesla uzivatelli, kterym je povolen piistup na stranky, se pfipravuji nastrojem WebMaker v
programovacim prostiedi Mosaic. Tento nastroj umoziuje zadat az 10 riznych jmen uzivatell a k
nim ptifazenych hesel. Zaroven je mozné zadat az 10 MAC adres pocitact, na kterych nebude nutné
zadavat jména a hesla — budou mit automaticky povolen pfistup k web strankam v PLC. V
nékterych piipadech je tieba ménit MAC adresy bez zmény aplikacniho programu (bez pouziti
prostfedi Mosaic) napf. z operatorského panelu. K tomu slouzi funkce VerifyWebMAC a
SetWebMAC.

Funkce VerifyWebMAC zkontroluje, jestli pro daného uzivatele existuje konkrétni MAC
adresa v seznamu MAC adres. Seznam miiZe obsahovat az 10 riznych uZivateld. Prvni uzivatel ma
¢islo 0, druhy 1, posledni uzivatel v seznamu ma ¢islo 9. Pokud MAC adresa v seznamu odpovida
zadanému MAC adrese, funkce vrati hodnotu TRUE. Pokud MAC adresy nesouhlasi, funkce vrati
hodnotu FALSE.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam
VAR _INPUT
%! user USINT Cislo uzivatele v seznamu opravnénych uZivatelt
Prvni uzivatel ma cCislo 0, posledni uzivatel ma Cislo 9
VAR IN OUT
& MAC STRING MAC adresa, kterd bude porovnana se seznamem
VerifyWebMAC
% Ndvratova BOOL TRUE pokud zadand MAC adresa souhlasi s adresou v
hodnota seznamu uzivatell, jinak FALSE

Funkce VerifyWebMACP je zatazena do knihovny SysLib od v2.9 a je podporovéna na
centralnich jednotkach fady K a L (procesory CP-7004 a CP-7007 systému TC700 a vSechny
procesory systému Foxtrot) od verze v7.1.
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Seznam MAC adres pocitacu, jejichz ptihlaSeni k web serveru v PLC bude provedeno
automaticky, se v prostfedi Mosaic nastavuje nasledujim dialogem nastroje WebMaker.

— o

%ﬁ; Mastaveni pristupu ——

Mastaveni hesel  Automatické piklagen ]

Oroveri  MAC Adresa Wiochozi stranka
]|:| :_J ]11:22:33:44:55:55 ]Ir‘u:Ie:-:
{1 | |00:0000:00:00:00 |

[2~ +] [oo:00:00:00:00:00

[3 +] [oo:00:00:00:00:00

[¢ +] [oo:00:00:00:00.00

[s +] [oo:00:00:00:00.00

{4 | |00:00:00:00:00:00

[a +] [oo:00:00:00:00.00

S 8 K8 O K KO T K O K

I
I
I
|7 «| |00:00:00:00:00:00 ]
I
I
I
I

|3 «| |ootoo:0o:00:00:00

[ Zifrovat hesla

k. ZILEi

L%

Uzivatel na fadku ¢islo 0 ma nastavenou MAC adresu 11:22:33:44:55:66. Jeho ptihlaseni
probéhne automaticky s urovni 0 a prvni zobrazenou web strankou bude Index. MAC adresy
ostatnich uzivateli nejsou nastaveny (viz fadky, kde je nastavena MAC adresa 00:00:00:00:00:00).

Program v nésledujicim ptikladu zjistuje, je-1i pro uzivatele ¢islo 0 nastavena MAC adresa
11:22:33:44:55:66. Pokud bude seznam MAC adres odpovidat vySe uvedenému dialogu, funkce
VerifyWebMAC v piikladu bude vracet TRUE.

VAR GLOBAL RETAIN
myMAC : STRING := '11:22:33:44:55:66"';
END VAR

PROGRAM TestWebMAC
VAR
init, result : BOOL;
END VAR

IF NOT init THEN

result := VerifyWebMAC (user := 0, MAC := myMAC) ;
init = TRUE;
END IF;

END_PROGRAM
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4.26 Funkce SetWebMAC
Knihovna : SysLib

- 3 SetwebMAC : EOOL
= ] VAR_INPUT SetWebMAC
E uger: USINT usint— user Q bool
= @ VAR_IN_OUT string[80] MAC

B MAC : S5TRING [80]

Centralni jednotky fady K maji integrovany web server. Jinymi slovy v téchto centralnich
jednotkach mohou byt ulozeny webové stranky, na kterych lze zobrazit informace o fizené
technologii pfipadné lze na téchto strankdch nastavovat parametry, podle kterych pak probiha
fizeni. K prohlizeni web strdnek v PLC muze byt pouzit libovolny prohlize¢ (web browser).
Zobrazeni stranek v prohlizeci je podminéno zaddnim jména uzivatele a hesla. Webové stranky a
jména a hesla uzivatell, kterym je povolen piistup na stranky, se pfipravuji nastrojem WebMaker v
programovacim prostiedi Mosaic. Tento nastroj umoziuje zadat az 10 riznych jmen uZzivateli a k
nim pfifazenych hesel. Zarovei je mozné zadat az 10 MAC adres pocitacii, na kterych nebude nutné
zadavat jména a hesla — budou mit automaticky povolen pfistup k web strankdm v PLC. V
nekterych piipadech je tfeba ménit MAC adresy bez zmény aplikaéniho programu (bez pouziti
prostiedi Mosaic) napf. z operatorského panelu. K tomu slouzi funkce VerifyWebMAC a
SetWebMAC.

Funkce SetWebMAC nejprve zkontroluje, jestli souhlasi zadand MAC adresa s adresou
uvedenou v seznamu MAC adres. Pokud souhlasi, funkce vrati hodnotu TRUE. Pokud adresy
nesouhlasi, funkce SetWebMAC nahradi MAC adresu v seznamu za MAC adresu uvedenou v
parametrech funkce. Pokud se zapis do seznamu podafi, vrati funkce hodnotu TRUE. Je-li seznam
uzivatel nedostupny (naptiklad protoze aplikac¢ni program neobsahuje zadné web stranky), funkce
SetWebMAC vraci hodnotu FALSE.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam
VAR_INPUT
! user USINT Cislo uzivatele v seznamu opravnénych uzivatelt
Prvni uZivatel ma ¢islo 0, posledni uzivatel ma ¢islo 9
VAR_IN_OUT
& MAC STRING Nova MAC adresa, ktera bude zapsana do seznamu
(6 hexa cifer odd€lenych znakem dvojtecka)
SetWebMAC
[ Ndvratova BOOL TRUE pokud MAC adresa souhlasi se seznamem
hodnota uzivateld, jinak FALSE

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.9 a je podporovana na centralnich
jednotkach fady K a L (procesor CP-7004 a CP-7007 systému TC700 a vSechny procesory systému
Foxtrot) od verze v7.1.
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Seznam MAC adres pocitacu, jejichz ptihlaSeni k web serveru v PLC bude provedeno
automaticky, se v prostfedi Mosaic nastavuje nasledujim dialogem nastroje WebMaker.

— o

%ﬁ; Mastaveni pristupu ——

Mastaveni hesel  Automatické piklagen ]

Oroveri  MAC Adresa Wiochozi stranka
]|:| :_J ]11:22:33:44:55:55 ]Ir‘u:Ie:-:
{1 | |00:0000:00:00:00 |

[2~ +] [oo:00:00:00:00:00

[3 +] [oo:00:00:00:00:00

[¢ +] [oo:00:00:00:00.00

[7 +] [o0:00:00:00:00:00

{4 | |00:00:00:00:00:00

[a +] [oo:00:00:00:00.00
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|5 «| |00:00:00:00:00:00 ]
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I
I

|3 «| |ootoo:0o:00:00:00

[ Zifrovat hesla

k. ZILEi

L%

Uzivatel na fadku ¢islo 0 ma nastavenou MAC adresu 11:22:33:44:55:66. Jeho ptihlaseni
probéhne automaticky s urovni 0 a prvni zobrazenou web strankou bude Index. MAC adresy
ostatnich uzivateli nejsou nastaveny (viz fadky, kde je nastavena MAC adresa 00:00:00:00:00:00).

Program v nasledujicim ptikladu zjist'uje, je-li pro uzivatele Cislo 0 nastavena MAC adresa
11:11:11:11:11:11. Pokud bude seznam MAC adres odpovidat vySe uvedenému dialogu, funkce
SetWebMAC v ptikladu zméni MAC adresu pro automatické ptihlaSeni uzivatele 0 a vrati TRUE.

VAR _GLOBAL RETAIN
myMAC : STRING := '11:11:11:11:11:11';
END VAR

PROGRAM SetWebMAC
VAR
init, result : BOOL;
END VAR

IF NOT init THEN

result := SetWebMAC (user := 0, MAC := myMAC) ;
init = TRUE;
END IF;

END_PROGRAM
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4.27 Funkce ProgramlLock

Knihovna : SysLib
- 4% ProgramLock : EOOL

FrogramLock
0 rbool

Funkce ProgramLock uzamkne aplikacni program PLC tak, Ze nelze provést jeho zpétny

preklad v prostfedi Mosaic. Funkce nema zadné vstupni parametry. Navratova hodnota je vzdy
TRUE.

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.0 a je podporovana na centralnich
jednotkéch fady C,G a K (vSechny procesory systému TC650, TC700 a Foxtrot) ve vSech verzich.

Ptiklad programu s volanim funkce ProgramLock:

PROGRAM prgMainExample
VAR

tmp : BOOL;
END VAR

// lock application program
tmp := ProgramLock () ; // guard program

// next activities

1 oo-
END PROGRAM
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4.28 Funkce SystemDisplayBacklightOn
Knihovna : SysLib

?"EPSyﬂemﬂhphyﬂacﬂhﬂnﬂn:BDDL SystembisplayBacklightOn
1 rbool

Funkce SystemDisplayBacklightOn rozsviti podsviceni LCD displeje na zakladnim modulu
PLC (viz napt. displej OI-1074 systému Foxtrot CP-1016). Funkce nemé Zadné vstupni parametry.
Navratova hodnota je TRUE pokud je displej dostupny. Pokud je displej nedostupny, funkce vrati
FALSE (napft. pokud funkci zavolame v systému Foxtrot CP-1004, kde neni LCD displej).

POZOR !!!
Pokud bude tato funkce volana trvale, podsviceni displeje bude trvale zapnuté. To nelze
doporucit s ohledem na zivotnost vybojky, kterou je podsviceni realizované.

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.4 a je podporovéna na centralnich
jednotkach fady K (vSechny procesory systému Foxtrot) od verze firmwaru v5.7.

Ptiklad programu s volanim funkce SystemDisplayBacklightOn:

PROGRAM TestSystemDisplay
VAR
errFlg : BOOL;
errAck : BOOL;
END VAR

IF errFlg THEN

SystemDisplayBacklightOn () ; // switch on LCD backlight
errFlg := FALSE;

END IF;

IF errAck THEN
SystemDisplayBacklightOff () ; // switch off LCD backlight
errAck := FALSE;

END IF;

END PROGRAM
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4.29 Funkce SystemDisplayBacklightOff
Knihovna : SysLib

- 4t SystemDisplayBacklightOff : EOOL 395tENDiSPIHHBﬂCklightﬂFE ool
Do

Funkce SystemDisplayBacklightOff zhasne podsviceni LCD displeje na zékladnim modulu
PLC (viz napt. displej OI-1074 systému Foxtrot CP-1016). Funkce nemé Zadné vstupni parametry.
Navratova hodnota je TRUE pokud je displej dostupny. Pokud je displej nedostupny, funkce vrati
FALSE (napf. pokud funkci zavoldme v systému Foxtrot CP-1004, kde neni LCD disple;j).

POZOR !!!
Pokud bude tato funkce volana trvale, podsviceni displeje bude trvale vypnuté a nerozsviti
se ani pti stisku klavesy pro ovladani displeje.

Tato funkce je zafazena do knihovny SysLib od v2.4 a je podporovana na centralnich
jednotkéch fady K (vSechny procesory syst¢ému Foxtrot) od verze firmwaru v5.7.

Ptiklad programu s volanim funkce SystemDisplayBacklightOff:

PROGRAM TestSystemDisplay
VAR
errFlg : BOOL;
errAck : BOOL;
END VAR

IF errFlg THEN

SystemDisplayBacklightOn () ; // switch on LCD backlight
errFlg := FALSE;

END IF;

IF errAck THEN
SystemDisplayBacklightOff () ; // switch off LCD backlight
errAck := FALSE;

END IF;

END PROGRAM
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4.30 Funkce RFunitinfo

Knihovna : SysLib
= ik RFumitinfo: BEOOL
Z- ] VAR_INPUT
E BF_line : USINT

E AF_umtlD : USINT RFunitInfo
= ﬁw"“—!"—UUT _ usint-{ RF_1line 0 |bool
= EE unitinfo : TRFunitinfo usint—< RE_unitiD
H line_defined : BOOL TRFunitInfo—unitInfo—
O wunit_defined : BOOL

+ EE state : TRFunitState
O address : wORD
O code: wORD
O unit_type : STRING [17]
O description : STRING [31]

Funkce RFunitlnfo slouzi k ziskani informace o aktualnim stavu jedné jednotky na radiové
siti RFox. Vstupni parametr RF line specifikuje ptes kterou jednotku RF master dand jednotka
komunikuje se systémem (viz konstanty MI RF, RFO _RF a7z RF6 _RF) a parametr RF unitID tiké
¢islo pozice, pro kterou se vrati informace o RF jednotce. Funkce vraci hodnotu TRUE, pokud se
podaii informace o RF jednotce ziskat. Ziskané informace jsou uloZeny v proménné dané
parametrem unitinfo. Pokud neni RF jednotka deklarovana v  HW konfiguraci PLC, funkce
RFunitlnfo vraci FALSE.

Tato funkce je podporovana v centralnich jednotkdch Foxtrot od v6.6. Funkce je zafazena
do knihovny SysLib od v2.6.

Ptiklad programu s volanim funkce RFunitinfo :

PROGRAM RFunitInfoExample
VAR
RF unitl : TRFunitInfo;
RF unit2 : TRFunitInfo;

result : BOOL;
END VAR
result := RFunitInfo( RF line := MI RF, RF unitID := 1, unitInfo := RF unitl);
result := RFunitInfo( RF line := MI RF, RF unitID := 2, unitInfo := RF unit2);

END PROGRAM

Uvedeny program testuje stav prvnich dvou RF jednotek pfipojenych na RF mastera
zékladniho modulu systému Foxtrot. Jednotky jsou v programu PLC nastaveny tak, jak ukazuje
obrazek dialogu Spravce jednotek / zatizeni.

Dalsi obrazek pak ukazuje hodnoty proménné RF unitl, které odpovidaji stavu prvni
definované RF jednotky. Hodnoty odpovidaji situaci, kdy je RF jednotka v programu PLC
definovand, ale nekomunikuje (napf. protoZe neni sparovana nebo ma jinou HW adresu, nez je
nastavend ve vySe uvedeném dialogu).

Pokud by chybéla deklarace RF jednotek v programu, funkce RFunitinfo bude vracet
FALSE a promé&nna RF unitl bude vynulovana.
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Spravece jednotek/zafizeni E
MI + RF | |
—r | T | |
Nazev jednotky /zafizenijv... [Mastaveni
1 SB0C 3 R-RC-0001R - display_room1 Vybeér jednotky fzafizeni
2 FFFF 3 R-RC-0001R - display_room2
Mazev jednotky
Idisplay_ronml
HW adresa jednotky SBOC

Visualizace vstupd
[~ Exportovat pro visualizaci
Pojmenovani [ alias
Idisplay_room 1IN

Visualizace vystupl
[~ Exportovat pro visualizac
Pojmenaovani [ alias
Idisplay_room 10uT

[~ Zobrazit viechna zafizeni viech jednotek
HW konfigurace RF

Pfidat jednotku | ymazat jednaotku | Vymazat vie | Madist konfigurad z CP

[” Bazova adresa zén |D o OK | X zrusit | ? Népovéda

Zpravy 1 I Zpré'-.f_l,lEI S_I,Iml:n:nl_l,ll EBreakpaint it Data |
9 [5 [Banka3 4V BB B oo A
| Jméno | Twp | Hodnaota
|_:_|tstC TBunit.CIE unitl [ TCIBunitIntao
— line defined [Nkool 1
— unit_defined [Nkool 1
=] state [ TCIBunitstate
— INI [Nkool ]
— CoM [kool ]
— ADDR [kool ]
— DUMMY3 [kool ]
— REI [kool 1
— DUMMYS [kool ]
— DUMMYE [kool ]
— NET [hool 1
— address [ worad so001
— code [ worad 40CES
unit type [0..16] [1string 'RCMZ-1 !
descriptic\n [0..32] [Istring ' disple]j poko] !

Viz také Typ TRFunitState, Typ TRFunitlnfo
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4.31 Funkce SetAddressRFunit

Knihovna : SysLib

=1 It SetAddressRFunit: BOOL
= El VAR INPUT SethiddressRFunit
B RF_line : USINT us%nt— %F_;;:e_ Q —bool
B RF_unitiD : USINT 1S 1
B RF_addr: WORD word— R

Funkce SetAddressRFunit nastavi novou HW adresu RF jednotky. To je moZné vyuZzit
napfiiklad v situaci, kdy chceme pouzivat stejny PLC program pro vice aplikaci, které se mezi sebou
1isi HW adresou RF jednotek.

Vstupni parametr RF line specifikuje RF mastera se kterym RF jednotka komunikuje (viz
konstanty MI RF, RF0 RF az RF6 RF) a parametr RF_unitID tika, pro kterou RF jednotku bude
nastavena nova adresa. Funkce vraci hodnotu TRUE, pokud se podafi adresu RF jednotky nastavit.

POZOR !!!

Po zmén¢ adresy RF jednotky funkci SetAddressRFunit bude nutné provést sparovani RF
jednotky s novou adresou a mastera Rfox sit¢ (jednotky RF-1130 nebo RF-1131). Bez sparovani
nebudou RF jednotky komunikovat a data z téchto jednotek nebudou v aplikacnim programu
dostupna! Pérovani se provadi pomoci fukéniho bloku fbBondRFunit (viz Funk¢ni blok

fbBondRFunit). Naopak pro Gspésné sparovani nové bezdratové jednotky v siti Rfox je nezbytné
nastavit hw adresu nové jednotky pfedtim, neZz se zahaji parovani. Pokud hw adresa jednotky
neodpovida adrese jednotky, kterou parujeme, parovani nebude tspésné.

Funkce SetAddressRFunit je podporovand v centralnich jednotkach Foxtrot od v6.6. Funkce
je zatazena do knihovny SysLib od v26.

Ptiklad programu s volanim funkce SetAddressRFunit :

VAR GLOBAL CONSTANT

NUM RF UNIT : USINT := 4;
END VAR
TYPE
TcustomREF : STRUCT
valid : BOOL;
address : WORD;
code : WORD;
END STRUCT;
END TYPE

VAR GLOBAL RETAIN
customRF : ARRAY[1l..NUM RF UNIT] OF TcustomRF;
END VAR

PROGRAM TestRF

VAR
i : USINT;
RF_unit : ARRAY[1. .NUM_RF_UNIT] OF TRFunitInfo;
id : USINT;
newAdr : WORD;
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setAdr : BOOL;
result : BOOL;
END VAR

// read info about RF units and set customer address

FOR i := 1 TO NUM RF UNIT DO
IF RFunitInfo( RF line := RFO_RF,
RF unitID := i,
unitInfo := RF unit[i]) THEN
IF not customRF[i].valid OR customRF[i].code <> RF unit[i].code THEN
customRF [i] .address := RF unit[i].address;
customRF[1] .code := RF_unit[i].code;
customRF[1] .valid := TRUE;
ELSE
IF RF unit[i].address <> customRF[i].address THEN
SetAddressRFunit (RF_line := MI CIBI1,
RF unitID := i,
RF _addr := customRF[i].address);
END IF;
END IF;
END IF;
END_FOR;

// set new customer address of RF unit
IF setAdr THEN
IF id > 0 AND id <= NUM RF UNIT THEN
IF newAdr <> RF unit[id].address THEN

result := SetAddressRFunit (RF line := RF0_RF,
RF unitID := id,
RF _addr := newAdr);
IF result THEN
customRF [1d] .address := newAdr;
END IF;
END IF;
END IF;
setAdr := FALSE;

END IF;
END PROGRAM

Vyse uvedeny priklad je pouze ilustraci, jak pouzit funkci SetAddressRFunit. Pro kompletné
funk¢ni program je nezbytné po zméné adresy RF jednotky provést nové naparovani RF jednotky a
RF mastera.

Ptredpokladejme, Ze v programu PLC jsou nadefinovany dvé bezdratové komunikujici RF

jednotky (R-RC-0001R a R-WS-0200R) sparované na jednotku externiho RF mastera RF-1131 (viz
nasledujici dialog prostfedi Mosaic).
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Spravece jednotek/zafizeni @
MI RFOQ I l
RF I | : |
D | HW adr... | D... | Typ jednotky fzafizeni | Stav | Nazev jednotky /zafizenijv... | Mastaveni
1 0013 3 R-R.C-0001R. - room control Vybér jednotky/zafizeni
2 0001 3 R-WS-0200R - R-WS-0200R
Mazev jednotky

|rcu:um control

HW adresa jednotky 0013

Visualizace vstupd
[~ Exportovat pro visualizac

Pojmenovani [ alias

|room_u:ontru:u|_IN

Visualizace vystupl
[ Exportovat pro visualizad

Pojmenaovani [ alias

|room_u:ontru:u|_0LlT

[~ Zobrazit viechna zafizeni véech jednotek
HW konfigurace RF |

Pridat jednotku ‘ Wymazat jednotku ‘ Vymazat vie ‘ Madist konfigurad z CPU |

[~ Bézova adresa zdn 0 \/ 0K | x Zrusit | |

Ukolem programu v piikladu je umoznit zménu HW adresy RF jednotek z operatorského
panelu nebo z web stranky, aby nebylo nutné pti zméné adresy znovu piekladat program pro PLC.
V programu je zalozena zalohovana proménna customRF, kterd obsahuje informace o aktudlnim
nastaveni Ctyfech RF jednotek. Pii studeném restartu se do této proménné ulozi informace o kédu a
HW adrese RF jednotek, které odpovidaji nastaveni ve vySe uvedeném dialogu ,,Sprévce zatizeni /
jednotek®, takze obsah proménné customRF odpovida programu PLC. Naopak pfi teplém restartu
se nastavi HW adresy RF jednotek podle proménné customRF.

Adresu RF jednotky lze zménit, pokud z operatorského panelu nastavime do proménné
newAdr novou adresu, ID ¢islo RF jednotky, jejiz adresu chceme zménit, zadame do proménné id a
nastavime proménnou setddr na hodnotu TRUE. Pokud je RF jednotka v programu PLC
definovana, funkce SetAddressRFunit nastavi novou HW adresu podle proménné newAdr a zaroven
zapise novou adresu do proménné customRF. Takze pti nasledujicim teplém restartu PLC bude
pouzita HW adresa zadand z operacniho panelu, nikoliv adresa dand programem PLC. Takze i pti
upravach PLC programu, kdy se do PLC nahrava novy kod, budou pro RF jednotky pouzity HW
adresy ulozené v proménné customRF.

Uvedeny priklad tedy umoziuje nastavovat (ménit) HW adresy RF jednotek bez nutnosti
ménit program PLC. TakZe miZeme pouZit stejny program PLC pro vice aplikaci, které se 1181 HW
adresami RF jednotek.
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Novou HW adresu RF jednotky Ize také nastavit naptiklad z web stranky na nasledujicim
obrazku. Na této web strance je zobrazen stav Ctyfech RF jednotek spolupracujicich s masterem

RF-1131 v siti RFO RF a nastavovaci pole ve zlutém ramecku umoziuji nastavit novou HW
adresu.

EXTENAL RF MASTER : RFO_RF

line unit HW
ID defined defined NET BND SLP COM INI | ADDR TYPE DESCRIPTION
1 1 1 1 1 1 aQ 0 0013 R-RC-0001R |room control
2 1 1 1 1 1 aQ 0 0001 E-W5-0200R |R-W5-0200R
3 1 aQ aQ 0 0 aQ 0 Q000
4 1 aQ aQ 0 0 aQ 0 Q000

NEW SETTINGS

Ve sloupci ,.line defined” jsou zobrazeny proménné TestRF.RF unit[i].line defined, ve
sloupci ,,unit defined” jsou zobrazeny proménné TestRF.RF unit[i].unit defined, sloupce ,,NET*
»BND*“ | SLP* ,,COM* a ,,INI* obsahuji odpovidajici polozky proménné TestRF.RF unit[i].state
(tedy TestRF.RF unit[i].state. NET, atd). Sloupec ,HW ADR*“ zobrazuje proménné
TestRF.RF unit[i].address, sloupec ,,TYPE®“ zobrazuje proménné TestRF.RF unit[i].type a
kone¢né sloupec ,,DESCRIPTION® zobrazuje proménné TestRF.RF unit[i].description. Stav
téchto proménnych je trvale aktualizovan funkci RFunitinfo(). VSechny dosud uvedené proménné
jsou ,,Read Only*.

Nastaveni nové HW adresy RF jednotky se provadi ptfes zaddvaci pole ,ID*, které je
navazané na proménnou 7TestRF.id, dale ptes zaddvaci pole ,NEW ADR®, které umoZziuje ménit
proménnou TestRF.newAdr a kone¢né pies dvoustavovy obrazek ,,SET*, ktery umoZiiuje nastavit
proménnou TestRF.setAdr na hodnotu TRUE.

Viz také Typ TRFunitState, Typ TRFunitInfo, Funkce RFunitInfo
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5 FUNKCNI BLOKY

Knihovna SysLib obsahuje nésledujici funkcni bloky:

fbTick Casovaé periodicky generujici pulz na dobu jednoho cyklu

fbBondRFunit Sparovat RF mastera s RF jednotkou
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5.1 Funkéni blok fbTick
Knihovna : SysLib

=1 fF fbTick
El- ] VAR_INPUT
. H IN:BOOL fbTick
i i @ PT - TIME bool— IH ] ~bool
é"'B?ﬁ.H_UUTPUT time- PT ET time
- @ @:BO0L
“ E ET:TIME

Funk¢ni blok fbTick je Casovac, ktery generuje periodicky pulzy na dobu jednoho cyklu.
Vstup IN povoluje generovani pulzii, perioda generovanych pulzi je dana vstupem PT.

Tento funkéni blok je podporovan na vSech centralnich jednotkach fady K (TC700 CP-
7004, Foxtrot) od verze v1.0. Do knihovny SysLib je blok zatazen od verze SysLib v21.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam
VAR _INPUT
»l IN BOOL Pulzy na vystupu Q jsou generovany pokud ma vstup IN hodnotu
TRUE
»l PT TIME Perioda vystupnich pulzii
VAR OUTPUT
= 0 BOOL Vystupni pulz s dobou trvani jeden cyklus (scan) PLC
* ET TIME Priibézny ¢as v ramci periody

Ptiklad programu s pouzitym funkénim blokem fbTick :

PROGRAM TickExample

VAR
tickEnable : BOOL;
tick : fbTick;
output : BOOL;
END VAR
tick( IN := tickEnable, PT := T#ls);
IF tick.Q THEN
output := NOT output;
END IF;

END_PROGRAM
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Naésledujici obrazek ukazuje chovani funkéniho bloku fbTick v grafické podob¢.

=l
Spravee pribéht ... Owlddani Soubor  Odméfovani Osy  Zobrazeni O nastraji ...
B aBE DSEB- | A7 L | kel =1 ,las i A
LA § 1 i
W tick.IM i) i \—
W tick.O 14
L. Tick_Evampletick ET 0 ‘ | | ‘ | | ‘ ‘
..M Tick_Example output | 9000
900
00
700
600
500
400
300
2uu§
100
o]
]
u ||||||||||||||||||||‘|||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||‘||||||||||‘||||||||||||
2000 3000 4000 5000 G000 FOOO 8000 9000 10000 11000 12000naee
Kl | i

Tig: 1512091238567 | e - |
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5.2 Funkéni blok fbBondRFunit

Knihovna : SysLib
-~ fF fbBondRFunit

2] VAR_INPUT
E exec:BOOLFR_EDGE
E BF_line : USINT fhBondRFunit
E BF_unitlDr : USINT bool{:exec done |bonl
E bondRq: BOOL usint-{ RF_line busy Fbool
E uzeRouter: EOOL usint—{ RF_unitID err (bool
= B"P’AH_DUTPUT bool-| bondRg errID [Fudin
E done: EOOL bool-{ useRouter unitType [string[40]
E busy: BOOL
E err:BOOL
E erlD : UDINT

B unitType : STRING [40]

Funk¢ni blok fbBondRFunit slouzi pro sparovani RF jednotky s RF masterem v siti Rfox.
Tento funk¢ni blok spusti parovani v RF masterovi, ktery zastavi vyménu dat s jednotkami v Rfox
siti a zahdji vysilani péarovacich informaci. Aby doSlo k UspeSnému sparovani je tieba, aby i
parovana jednotka byla v parovacim rezimu. Dale musi souhlasit nastavena adresa RF jednotky (viz
funkce SetAddressRFunit). Béhem parovani je zastavena vyména dat v Rfox siti coz znamena, ze v
aplika¢nim programu nebudou k dispozici data poskytovana jednotkami v Rfox siti. Sparovani trva
typicky 12 sekund. Pokud se parovani nezdaii do 20 sekund, fukéni blok vyhlasi chybu timeoutu.

Funk¢ni blok fbBondRFunit umoziiuje sparovat RF jednotku s RF masterem a nebo zrusit
stavajici parovani v RF masterovi. Pokud parujeme na RF jednotku na pozici, na které uz je néjaka
jednotka naparovand, funkéni blok nejprve automaticky zrusi stavajici parovani a pak se pokusi
naparovat novou RF jednotku. Pokud budeme pouze rusit parovani nékteré existujici RF jednotky
je tieba si uvédomit, Ze volani bloku fbBondRFunit s parametrem RF bond := () zrusi parovani
pouze v RF masterovi — pfisluSnou RF jednotku je tfeba také ,,odparovat® vyjmutim napajeci
baterie (aby se nesnazila vysilat data do Rfox sit¢). Parametr useRouter tika, jestli po naparovani
bude RF master komunikovat s RF jednotkou pfimo nebo ptes router.

Tento funk¢ni blok je podporovan v centralnich jednotkach fady Foxtrot od v6.6. Do
knihovny SysLib je blok zatazen od verze SysLib v27.

Popis proménnych :

Proménna Typ Vyznam
VAR_INPUT
# exec BOOL Zadost o sparovani, nab&zna hrana zahaji akci
R EDGE

%! RF line USINT  Cislo RF linky (viz konstanty MI_RF, RFO_RF,...,.RF6_RF)

@ RF unitID USINT  Cislo pozice RF jednotky (1,...,64)

%! bondRq BOOL 0 = pouze zrusit parovani, 1 = naparovat novou jednotku

% useRouter BOOL Po naparovani bude komunikace mezi RF jednotkou a RF masterem
probihat ptes router (ma smysl pouze pii parovani, tj. pii bondRgq=1)
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Proménna Typ Vyznam

VAR_OUTPUT

% done BOOL Pokud je parovani aspésn¢ ukonceno ma tato proménna hodnotu
TRUE, béhem parovani ma hodnotu FALSE

% busy BOOL Pokud probiha parovani ma tato proménnd hodnotu TRUE

& err BOOL Pokud je parovani ukonceno s chybou ma tato proménnd hodnotu
TRUE, beéhem péarovani ma hodnotu FALSE

%  errID UDINT  Kéd chyby
0 akce probéhla tispésné (bez chyby)
1 neznama chyba
2 nepodafilo se zrus$it parovani
3 nepodafrilo se sparovat novou jednotku

4 prekrocen max. povoleny ¢as na parovani (cca 20 sec)

[ unitType STRING Typ sparované jednotky, napt. “R-RC-0001R 02H0102 AN 0013
kde “R-RC-0001R” je typ RF jednotky
“02H0102”  je verze HW a SW RF jednotky
“AN 00137  je vyrobni Cislo RF jednotky (posledni 4 ¢islice
jsou zaroven Hw adresa RF jednotky)
Pokud se parovani nepodafi, unitType je prazdny fetézec
Pokud se rusi parovani (bondRq = 0) unitType je prazdny fetézec

Ptiklad programu s pouzitym funkénim blokem fbBondRFunit :

VAR GLOBAL CONSTANT

NUM RF UNIT : USINT := 4;
END VAR
TYPE
TcustomRF : STRUCT
valid : BOOL;
address : WORD;
code : WORD;
END STRUCT;
END TYPE

VAR _GLOBAL RETAIN
customRF : ARRAY[1..NUM RF UNIT] OF TcustomRF;
END VAR

PROGRAM Test RF net

VAR
i : USINT;
REF unit : ARRAY[1..NUM RF UNIT] OF TRFunitInfo;
id : USINT; -
newAdr : WORD;
setAdr : BOOL;
result : BOOL;
bondRqg : BOOL;
unBondRqg : BOOL;
bond : BOOL;
router : BOOL;
start s SRg

BondRFunit : fbBondRFunit;
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END VAR

start (S1 := bondRg OR unBondRq) ;
IF start.Ql THEN
// select action (bond / unbond)
IF bondRg THEN bond := 1; ELSE bond := 0; END IF;
// check ID of RF unit
IF id > 0 AND id <= NUM_RF_UNIT THEN

BondRFunit ( exec := 1,
RF line := RFO_RF, RF unitID := id,
bondRg := bond, useRouter := router);

// wait for end of action
IF NOT BondRFunit.busy THEN
IF BondRFunit.done OR BondRFunit.err THEN

bondRg := 0; unBondRg := 0; start(R := 1);
END IF;
END IF;
ELSE
bondRg := 0; unBondRg := 0; start(R := 1);
END IF;
ELSE
BondRFunit (exec := 0);

// read info about RF units and set customer address

FOR i := 1 TO NUM RF UNIT DO
IF RFunitInfo( RF _line := RFO RF, RF unitID := i, unitInfo := RF unit[i])
THEN
IF not customRF[i].valid OR customRF[i].code <> RF unit[i].code THEN
customRF [i] .address := RF unit[i].address;
customRF[1] .code := RF _unit[i].code;
customRF[1] .valid := TRUE;
ELSE
IF RF unit[i].address <> customRF[i].address THEN
SetAddressRFunit ( RF_line := MI CIB1,
RF unitID := i,
RF addr = customRF[i] .address) ;
END IF;
END IF;
END IF;
END FOR;

// set new customer address of RF unit
IF setAdr THEN
IF id > 0 AND id <= NUM RF UNIT THEN
IF newAdr <> RF unit[id].address THEN

result := SetAddressRFunit( RF line = RFO_RF,
RF unitID := id,
RF addr = newAdr) ;
IF result THEN
customRF [1d] .address := newAdr;
END IF;
END IF;
END IF;
setAdr := FALSE;
END IF;
END IF;

END PROGRAM

Uvedeny program fesi sparovani RF jednotky s RF masterem a také umoznuje zménu HW
adresy RF jednotky.
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Priklad konfigurace sité Rfox je vidét na nésledujicim obrazku.

Spravece jednotek/zafizeni

MI

Nazev jednotky/zafizenifv. ..

room control
R-WS-0200R.

3 R-ARC-0001R. =
2 0oo1 3 R-WS-0200R. =

[~ Zobrazit viechna zafizeni viech jednotek

Piidat jednotku | Vymazat jednotku | Vymazat vie |

rMastaveni

Vybér jednotky/zafizeni

Mazev jednotky

Ironm control

HW adresa jednotky 0013

Visualizace vstupd
[~ Exportovat pro visualizad

Pojmenaovani [ alias

Iroom_cont'nl_IN

Visualizace vystupl
[~ Exportovat pro visualizac
Pojmenaovani [ alias
Iroom_controI_DUT

HW konfigurace RF |

Mafdist konfigurad z CPU |

—

[~ Bazova adresa zén

Na nasledujici web strance je zobrazen stav Ctyfech RF jednotek spolupracujicich s
masterem RF-1131 v siti RFO_RF a nastavovaci pole ve zlutém ramecku umoziuji nastavit novou
HW adresu RF jednotky a sparovat novou jednotku s RF masterem napf. v ptipadé vymeény

jednotky za jiny kus.
EXTENAL RF MASTER : RFO_RF
line unit HW
ID defined defined ‘NET BND SLP COM INI‘ ADDR  TYPE DESCRIPTION

1 1 . [0 [oo1s

lR—RC—DDDlR Iraam control

|0— [ooo1

|R—WS—0200R |R—ws—ozoon

o
o
F o o |

11
=11
=171
=171
=171

o o |

NEW SETTINGS

ID I:L NEW HW ADDR |0013

3

[ useE ROUTER | 15 [1
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Z uvedeného obrazku lze vycist, Ze v tomto konkrétnim piipad¢ je v aplikaénim programu
PLC definovana jedna bezdratova sit’ Rfox se dvémi RF jednotkami. Prvni RF jednotka je typu R-
RC-0001R, druha jednotka je typu R-WS-0200R. Ob¢ jednotky jsou sparované¢ s RF masterem a
ob¢ jsou napdjené z baterie (pracuji ve spicim modu).

Ve sloupci ,line defined” jsou zobrazeny proménné TestRF.RF unit[i].line_defined, ve
sloupci ,,unit defined” jsou zobrazeny proménné TestRF.RF unit[i].unit _defined, sloupce ,,NET*
»BND*“ | SLP* ,,COM* a ,,INI* obsahuji odpovidajici polozky proménné TestRF.RF unit[i].state
(tedy TestRF.RF unit[i].state. NET, atd). Sloupec ,HW ADR*“ zobrazuje proménné
TestRF.RF unit[i].address, sloupec ,,TYPE®“ zobrazuje proménné TestRF.RF unit[i].type a
kone¢né sloupec ,,DESCRIPTION“ zobrazuje proménné TestRF.RF unit[i].description. Stav
téchto proménnych je trvale aktualizovan funkci RFunitinfo(). VSechny dosud uvedené¢ proménné
jsou ,,Read Only*.

Nastaveni nové HW adresy RF jednotky se provadi ptes zaddvaci pole ,ID*, které je
navazané na promeénnou 7estRF.id, dale ptes zadavaci pole ,,NEW ADR®, které umoziuje menit
proménnou TestRF.newAdr a konecné pies dvoustavovy obrazek ,,SET NEW ADR®, ktery
umoziuje nastavit promé€nnou TestRF.setAdr na hodnotu TRUE. Tlacitka ,,BOND* (sparovat) a
,UNBOND* (zrusit parovani) jsou navazany na proménné TestRF.bondRq a TestRF.unBondRgq.
Zatrhavaci box ,,USE ROUTER* je spojen s proménnou TestRF.router.

Obecny postup sparovani jedné RF jednotky

Ve volani instance fukéniho bloku fbBondRFunit nejprve nastavit proménnou exec na
hodnotu TRUE. Na nabéZnou hranu proménné exec RF master ukonéi béZznou vyménu dat v siti
Rfox a pokusi se v n¢kolika krocich piiparovat novou RF jednotku. Pokud je jiz na pozici dané
parametrem RF unitID né&jaka pfiparovana RF jednotka, tak RF master nejprve automaticky zrusi
parovani s touto jednotkou. Poté se na tuto pozici pokusi pfiparovat novou RF jednotku. Aby
parovani prob&hlo uspésné je nutné aby odpovidala nastavena HW adresa RF jednotky. Tu lze v
pfipad¢ potieby zménit funkci SetAddressRFunit(), kterd musi byt zavoland pied zahijenim
parovani. Déle je nezbytné uvést parovanou RF jednotku do parovaciho modu a stisknout tlacitko
pro piiparovani na RF jednotce. Béhem parovani nastavuje funkéni blok fbBondRFunit vystup
busy, Gispé$né sparovani signalizuje vystup done, pokud se sparovani nepodaii je nastaven vystup
err a vystup errlD obsahuje kod chyby.

Dalsi podrobnosti o RF jednotkach lze najit v dokumentaci Bezdratové periferni moduly
Fady Rfox, obj. ¢islo TXV 004 14.01.
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