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1.UvOD

1. UVOD

Knihovna Building.lib je knihovnou pro programovaci prostfedi Mosaic. Svym obsahem je
uréena k podpore programovani aplikaci tzv. building managementu.

Nasleduji obrazek ukazuje strukturu knihovny BuildingLib v prostfedi Mosaic.
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B ﬁj KEnihovny
Antmetické funkce

B BuildingLib +1.0

= LF Funkéni bloky

- TF DMA1

- IF MFT1

- TF MFT2

- TF MFT32

- TF MFT4

- TF PwM

- IF SBC1

- IF SCA1

- IF SCAZ2

Typ

==

- L8 _TDMA1_CFG_: STRUCT
-5 _TMFT1_CFG_: STRUCT
-5 _TMFT2_CFG_: STRUCT
-5 _TMFT3_CFG_: STRUCT
-5 _TMFT4_CFG_: STRUCT
- L& _TSBC1_CFG_: STRUCT
-2 _TSCA2_CFG_: STRUCT

B-5-5-8-58-8-8 & H"H"H"H"H"H"H"H"H

Obr. 1.1 Knihovna BuildingLib
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Building knihovna pro Mosaic

2. JEDNOTLACITKOVY STMiIVAC DMA1

Funkéni blok stmivae DMAL slouZi k plynulému ovlddani jasu Zarovek s moZnosti
postupného nabéhu/dobéhu po zapnuti/vypnuti stmivace. Stmivac je ovladan tlaCitkem na
vstupu In. PFi kratkém stisku (<Tlong) vystup Out nabih&d na pozadovanou uroven jasu, dalSim
kratkym stiskem vystup Out vypina. Dlouhym stiskem tladitka (>Tlong) dochazi k plynulé
regulaci jasu v rozsahu hodnot MinOut <-> MaxOut. Po dosazeni krajni hodnoty je regulace
jasu zastavena. Po uvolnéni tlacitka je intenzita jasu zapamatovana a dalSi kratké stisky tlaCitka
vypinaji/zapinaji vystup Out na tuto intenzitu.

Rychlost nabéhu vystupu Out na poZadovany jas pfi zapnuti je dana parametrem Tup,
rychlost sestupu pfi vypnuti je dana parametrem Tdw (pokud neni nabéh/dobéh pozadovan,
jsou parametry Tup/Tdw nastaveny na 0). Rychlost zmény jasu stmivaCe (pfebéhu) z hodnoty
MinOut <-> MaxOut je dana parametrem Tch. Pro stmiva¢ lze nastavit dobu svitu, po které
dojde k automatickému vypnuti vystupu (parametr Tac), pfipadné zpozdéné zhasnuti vystupu,
tzv. odchodové zpozdéni (parametr Twt). Pokud jsou parametry Tch/ Twt nastaveny na 0, neni
funkce aktivovana.

Vystup Sig je uréen pro signalizaci chodu stmivace (napf. pro ovladani signalky v ovladacim
tlacitku). Vystup Sup je uréen pro ovladani napajeni predfadniki zafivek a je automaticky

N4

nastaven do log.1 v pfipadé, Ze je na vystupu Out hodnota vysSi, nez 10% hodnoty MaxOut.

-l i | VAR_INPUT
E In:BOOL
= L5 Ckg: _TDMAT_CFG_
[ WinOut: REAL
[ MaxOut: REAL
O Tup: TIME
O Tdw: TIME
O Teh: TIME
O Tac: TIME
O Twt: TIME A L
O Tlong: TIME := T#500ms
- [% VAR_OUTPUT ey sig -
E Out: REAL
B Sig:BOOL up
E Sup:BOOL
Obr. 2.1 Struktura FB DMA1 Obr. 2.2 Vzhled FB DMA1
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
In ovladaci tla¢itko bool
Cfg konfigura¢ni struktura bloku _TDMA1 CFG_
.MinOut minimum vystupu [%] real
.MaxOut maximum vystupu [%] real
.Tup doba nabéhu pfi zapnuti Vstupni  |time
.Tdw doba dobéhu pfi vypnuti time
.Tch doba pfebéhu stmivace pfi zméné jasu time
.Tac doba svitu time
Twit doba zpozdéného vypnuti (odchodové zpozd.) time
Tlong®” prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku time (default 500ms)
Out vystup stmivace [%)] real
Sig signalizace chodu stmivace Vystupni | bool
Sup ovladani predradniki bool

1) Parametr je zafazen od verze 1.1 knihovny BuildingLib. Ve verzi 1.0 prodleva pevné 500ms.
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2.JEDNOTLA CITKOVY STMiIVAC DMA1

ouT . )
L Th
Tiong Tlong
I N N
<Tlong <Tlong <Tlong >Tlong <Tlong <Tlong >Tlong <Tlong
Obr. 2.3 Funkce stmivace bez aktivovaného nabéhu/dobéhu
out
Tup Tdw | Tup Tiong Tiong
v 11 ij i |
<Tlong <Tlong <Tlong >Tlong <Tlong <Tlong >Tlong <Tlong
Obr. 2.4 Funkce stmivace s aktivovanym nabéhem/dobéhem
ouT
Tup wa} Tup Tch \ Tch wa}
Tiong Tiong
v | I
<Tlong <Tlong >Tlong >Tlong <Tlong
Obr. 2.5 Casovani nabéhu, dobéhu a prebéhu stmivacde
out ouT
Tup| Tac wa} Tup Twt wa}
IN J N J I
<Tlong <Tlong <Tlong
Obr. 2.6 Casovani doby svitu Obr. 2.7 Casovani odchodového zpozdéni
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Building knihovna pro Mosaic

PFiklad programu s volanim funk&niho bloku DMA1 v jazyce ST :

PROGRAM Exanpl e_DVA1

VAR
i nput : bool;
DVMAL Cfg : _TDMA1L_CFG_ := (M nQut:= 0.0,
MaxQut : = 100. 0,
Tup: = T#200nms,
Tdw. = T#200ns,
Tch: = T#2s);
i nst_DVAL : DMAL; /linstance FB DVAL
output : real;
signal : bool;
support: bool;
END_VAR
inst_DVAL (In :=input, Cfg := DMAL_Cfg, Qut => output, Sig => signal,
Sup => support);
END_PROGRAM
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3.SCHODISTOVY AUTOMAT SE SIGNALIZACI P RED VYPNUTIM SCA1

3. SCHODISTOVY AUTOMAT SE SIGNALIZACI P RED
VYPNUTIM SCA1

Funkéni blok slouZi k ovladani osvétleni schodisté (zpozdéné vypnuti). Interval doby sviceni
je dan parametrem Tac. Obsahuje vystrahu pfed blizicim se vypnutim vystupu dvojitym
probliknutim 40s a 30s pfed vypnutim. Blok muze pracovat v jednom ze 3 moznych rezimu
(parametr Fce) :

- (0) AUTO — Casovani bez moznosti prodlouzeni ¢asu
- (1) PROG — Casovani s moznosti prodlouzZeni ¢asu poctem stisku tlaCitka
- (2)ON — vystup je trvale sepnuty (servisni rezim, uklid, ...)

V rezimech AUTO a PROG je mozno Casovani pfed€asné ukoncit dlouhym stiskem tlaCitka
(>2s). Tato funkce téZ slouzi jako ochrana trvalého sviceni pfi zablokovani stisknutého tlacitka.
V rezimu AUTO lze dobu sepnuti vystupu prodlouzit az po signalizaci bliziciho se vypnuti
vystupu (40s pred vypnutim vystupu).

= 4k SCA1
El- o] VAR_INPUT
- B In:BOOL sbal
- B Tac: TIME e el

¢ - M Fee: USINT

2 [% VAR_OUTPUT 7 e

i - B Qut:BOOL

&[] VAR e

Obr. 3.1 Struktura FB SCA1 Obr. 3.2 Vzhled FB SCA1

Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
In ovladaci tlacitko bool
Tac ¢as sviceni vstupni |time
Fce reZzim schodiStového automatu usint
Out vystupni kontakt vystupni | bool
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Building knihovna pro Mosaic

Jednotlivé ¢asové funkce bloku ilustruji nasledujici obrazky :

FCE | Popis Graf
0 AUTO - CcZasovani bez
mozZnosti prodlouzeni
casu IN N N N
- Jac |28 < Tac
ouT H | L1
1 PROG - Casovani
s moznosti  prodlouzeni
casu poctem stisk{ IN |[] 0 il [
tlacitka JJac, |28, | Tac_ _Tac_ | Tac  __Tac  _Tac
out | [ [ I [ [ [ [T
2 ON - wvystup je trvale
sepnuty
IN ]
ouT
10s
100ms, 100ms, 100ms 100ms,100ms, 100ms
ouT

Obr. 3.3 Casové poméry vystrazného probliknuti

V pripadé nastaveni doby sepnuti vystupu na dobu kratSi nez 30s neni vystrazné probliknuti
aktivovano.

PFiklad programu s volanim funk&niho bloku SCAL1 v jazyce ST :

PROGRAM Exanpl e_SCA1
VAR
i nput : bool;
i nst _SCAl1 : SCAL; //1nstance FB SCAl
out put : bool;
END VAR

inst SCAL(In := input, Tac := T#3m Fce := 0, Qut => output);
END_PROGRAM
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4.SCHODISTOVY AUTOMAT SE STMiIVANIM SCA2

4. SCHODISTOVY AUTOMAT SE STMiVANIM SCA2

Funkéni blok slouzi k inteligentnimu ovladani osvétleni schodisté s funkci postupného
rozsvéceni (nabéhova rampa) a stmivani (dobéhova rampa). Jako ovladaci vstup Ize pouzit
tla¢itko In1 nebo vypina¢ In2. Doba nabéhu se nastavuje parametrem Tup, doba sviceni
parametrem Tac a doba dobéhu parametrem Tdw. Vystup Out se pfi ¢innosti schodistového
automatu muze pohybovat v mezich MinOut, MaxOut.

Vystup Sig je ur€en pro signalizaci chodu stmivade. Vystup Sup je uréen pro ovladani
napéjeni prfedfadniku zafivek a je automaticky nastaven do log.1 v pfipadé, Ze je na vystupu
Out hodnota vyssi, nez 10% hodnoty MaxOut.

Pravé probihajici cyklus sviceni Ize prodlouzit opétovnym stiskem tlacitka. Ovladani pomoci
vypinace je funk&né nadfazeno ovladani pomoci tlacitka a lze jej s vyhodou vyuZzit pro servisni

Gcely (uklid, kontrola a vyména osvétlovacich prvkd, ... ).

= fF SCA2
El- ] VAR_INPUT
- E Inl:BOOL
- H In2:BOOL
= HE Chg: _TSCA2 CFG_
o O Tup: TIME
o [ Tae: TIME
o O Tdw: TIME
- [ MinDut: REAL
o [0 MaxDut: REAL
= [% VAR_OUTPUT
- B Out:REAL
- @ Sig: BOOL
| Sup: BOOL
&[] vAR

Obr. 4.1 Struktura FB SCA2

Popis proménnych :

SCAZ
— Inl Out

— InZ 5ig

— Cfy Sup

Obr. 4.2 Vzhled FB SCA2

Nazev Vyznam Typ Format
Inl ovladaci tlacitko bool
In2 ovladaci spinac bool
Cfg konfiguracni struktura bloku _TSCA2 CFG
.Tup ¢as nabéhu time
.Tac Cas sviceni vstupni |time
Tdw Cas dobéhu time
.MinOut minimum vystupu real
.MaxOut maximum vystupu real
Out vystup stmivace real
Sig signalizace chodu vystupni | bool
Sup ovladani predradniku bool
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Building knihovna pro Mosaic

Cinnost bloku ilustruji nasledujici obrazky.

ouT

Tup| Tac Tdw_| |Tup Tac Tdw_ |Tup|_ Tac Tac Tdw_|

I 1N - -

Obr. 4.3 Funkce bloku p/i ovladani tlacitkem Inl

ouT

Tup Tac | Tdw | Tup Tac | Tdw | Tup Tac Tac | Tdw |

il EEE BN B

Obr. 4.4 Funkce bloku p/i ovladani vypinadem In2

PFiklad programu s volanim funk&niho bloku SCA2 v jazyce ST :

PROGRAM Exanpl e_SCA2

VAR
i nputl : bool;
i nput2 : bool;
SCA2_Cfg : _TSCA2 CFG_ := (Tup:= T#200ns,
Tac: = T#3m
Tdw. = T#200ns,
MnQut:= 0.0,
MaxQut : = 100. 0) ;
i nst_SCA2 : SCA2; /linstance FB SCA2
output : real;
signal : bool;
support: bool;
END_VAR
inst_SCA2 (Inl :=inputl, In2 :=input2, Cig := SCA2_Cfg, Qut => out put,

Sig => signal, Sup => support);
END_PROGRAM
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5.0VLADA € ROLETOVYCH ZALUZIi SBC1

5. OVLADA C ROLETOVYCH ZALUZIi SBC1

Funkéni blok slouzi k ovladani pohonu roletovych Zaluzii. Ovladani je realizovano pomoci
dvou tlacitek. Blok zajiStuje €¢asovou kontrolu doby béhu pohonu a prodlevu pfi reverzaci chodu
pohonu (ochrana pohonu z davodu elektrickych i mechanickych).

Po stisku tlaCitka IUp je aktivovan vystup pro pohyb Zaluzii smérem nahoru Up. DalSim
stiskem kteréhokoliv tlaCitka je vystup Up deaktivovan. Po stisku tlaitka IDown je aktivovan
vystup pro pohyb Zaluzii smérem dolid Down. DalSim stiskem kteréhokoliv tlacitka je vystup

Down deaktivovan.

PFi aktivaci vystupt na dobu delSi nez Tac budou vystupy automaticky deaktivovany. Pfi
reverzaci chodu pohonu je mezi aktivace jednotlivych vystupt vzdy vloZena ¢asova prodleva

Twt.

= Ik SBEC
E—']E| VAR_INPUT
- H |Up:BOOL R_EDGE

k- L2 Chg: _TSBC1_CFG_
- O Tae: TIME
“o O Tt TIME

= [* VAR_DUTPUT

- @ Up:BOOL

- H Down:BOOL

- [ VAR

Obr. 5.1 Struktura FB SBC1

Popis proménnych :

- B IDown: BOOL R_EDGE

3ECL
—1= I g —

—IDhowmn Dowm —

— CEqg

Obr. 5.2 Vzhled FB SBC1

Nazev Vyznam Typ Format

IUp ovladaci tlaCitko nahoru bool

IDown ovladaci tlagitko dolu bool

Cfg konfiguracni struktura bloku vstupni | TSBC1 CFG_
.Tac maximalni doba béhu pohonu time
Twt prodleva pfi reverzaci chodu pohonu time

Up vystup pro chod pohonu nahoru bool

Down vystup pro chod pohonu dold vystupni | bool

Pfiklad programu s volanim funk&niho bloku SBC1 v jazyce ST :

PROGRAM Exanpl e_SBC1

VAR
i nputl : bool;
i nput2 : bool;
SBC1_Cfg : _TSBCl_CFG_
inst SBCl : SBCi;
outputl : bool;
output2 : bool;

END_VAR

inst SBCL(IUp := inputl, |Down :=

Down => out put 2);
END_PROGRAM

:= (Tac: = T#15s,
//instance FB SBC1l

i nput 2 ,

Twt : = T#500n8) ;

Cfg := SBC1L _Cfg, Up => outputl,

11
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Building knihovna pro Mosaic

6. JEDNOUROVNOVY TERMOSTAT MFT1

Blok Fesi algoritmus klasického jednodrovriového termostatu. Vystupni kontakt Out je sepnut
do doby dosaZzeni méfené teploty In nastavené teploté Rq, kdy vypne. Nastavitelna hystereze
Hyst a ¢asova zpozdéni Tup/Tdw zabranuji astému spinani (kmitani) vystupu Out.

= 4k MFT1
= dp] YAR_INPUT
- B In:REAL
- @ Rq:REAL
= L5 Crg: _TMFT1_CFG_ MFTL
-~ [ Hyst: REAL - our -
- 0 Tup: TIME
“ O Tdw: TIME — Rg
- % VAR_OUTPUT
- E Qut: BOOL — Cfg
=- [ vAR
Obr. 6.1 Struktura FB MFT1 Obr. 6.2 Vzhled FB MFT1
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
In mérena teplota real
Rq Zadana teplota real
Cfg konfiguracni struktura bloku vstupni | TMFT1 CFG_
Hyst hystereze real
.Tup prodleva sepnuti time
Tdw prodleva vypnuti time
Out vystup termostatu vystupni | bool

Out

Obr. 6.3 Funkce bloku MFT1
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6.JEDNOUROVNOVY TERMOSTAT MFT1

Pfiklad programu s volanim funk&niho bloku MFT1 v jazyce ST :

PROGRAM Exanpl e_MFT1

VAR
i nput : real;
request : real := 21.0;
MFT1 Cfg : TMFT1 _CFG_ := (Hyst:= 0.1,
Tup: = T#5s,
Tdw. = T#5s);
inst MFT1 : MFT1; //instance FB MFT1
out put : bool;
END_VAR
inst_MFT1(In := input, Rg := request, Cfg := MFT1_Cf g,
END_PROGRAM

Qut

=> out put) ;

13
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Building knihovna pro Mosaic

7. DVOJUROVNOVY TERMOSTAT MFT2

V pasmu nastavené diference Diff pracuje vystup Outl jako klasicky termostat ke vstupu In a
Zadané teploté Rqg. Pokud vSak teplota poklesne pod nastavenou diferenci Diff, sepne i vystup
Out2. Oba dva vystupy Out rozepnou soucasné pfi dosazeni pozadované hodnoty Rq. PFi
spinani a rozpinani vystupu Out jsou uvazovany hystereze Hystl/Hyst2 a Casové prodlevy

Tup/Tdw.

Typicky pfipad tohoto termostatu je napf. pfi fizeni dvoustupriového kotle, kdy prvni stupen je
fizen dle nastavené teploty a pomocny druhy stupen je zapinan, poklesne-li teplota pod

nastavenou diferenci. Timto prvnimu stupni vypomaha, pokud se teplota prudce snizi.

= fF MFT2

El- ] YAR_INPUT

- @ In: REAL

- @ Rq:REAL

= 0= Chg: _TMFT2_CFG_
- [ Hyst ; REAL
- [ Hyst2: REAL
- O Diff: REAL
- O Tup: TIME
o [ Tdw: TIME

=- [% YAR_OUTPUT

- H Outl: BOOL

- @ Duk2:BOOL

&[] vAR

Obr. 7.1 Struktura FB MFT2

Popis proménnych :

MFTZ

— In 0Outl [—

— Bg Out? [—

— Cfg

Obr. 7.2 Vzhled FB MFT2

Nazev Vyznam Typ Format

In mérena teplota real

Rq Zadana teplota real

Cfg konfiguracni struktura bloku _TMFT2 CFG_
Hystl hystereze k Outl vstupni |real
Hyst2 hystereze k Out2 real
Diff teplotni diference real
.Tup prodleva sepnuti time
Tdw prodleva vypnuti time

Outl vystup 1. stupné vystupni | bool

Out2 vystup 2. stupné bool
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7.DVOJUROVNOVY TERMOSTAT MFT2

Hyst1
\
RQ +— S\ |
— } Hyst1
Diff
Hyst2
\
\ / \
/
1 Hyst2
Out1
Out2
Obr. 7.3 Funkce bloku MFT2
PFiklad programu s volanim funk&niho bloku MFT2 v jazyce ST :
PROGRAM Exanpl e_MFT2
VAR
i nput : real;
request : real := 21.0;
MFT2_Cfg : _TMFT2_CFG_ := (Hyst1l:= 0.1,
Hyst2:= 0.1,
Diff:= 1.0,
Tup: = T#20s,
Tdw. = T#20s) ;
inst MFT2 : MFT2; /linstance FB MFT2
outputl : bool;
output2 : bool;
END_VAR
inst_MFT2(In := input, Rg := request, Cig := MFT2_Cfg, Qutl => outputl,
Qut2 => out put 2);
END_PROGRAM
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Building knihovna pro Mosaic

8. DIFERENCNI TERMOSTAT MFT3

V diferen¢nim termostatu dochazi ke spinani vzdy odpovidajiciho vystupu Outx ke vstupu
Inx , jehoZ teplota je pfi prekroceni diference Diff nizsi. K rozepnuti vystupu dochazi po zvyseni
vstupni teploty o odpovidajici hysterezi Hystx.

Diferen¢ni termostat se pouziva pro udrZzovani dvou stejnych teplot napf. v topnych
systémech (kotel - zasobnik vody), solarnich systémech (kolektor - zasobnik), ohfevu vody
(ohfiva¢ vody — rozvod vody) apod.

= fF MFT3

El- ] VAR_INPUT

- E Inl:REAL

- H In2:REAL

=k B2 Chg: _TMFT3_CFG_
- [0 Hystl : REAL
- [0 Hysk2 : REAL

- [ Diff: REAL
- O Tup: TIME L1l
o [ Tdw: TIME T et fusl e
B outeur w2 ez -
- E Du2:BOOL _|
=- [] vAR o
Obr. 8.1 Struktura FB MFT3 Obr. 8.2 Vzhled FB MFT3
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
Inl mérena teplota 1 real
In2 mérena teplota 2 real
Cfg konfiguracni struktura bloku _TMFT3 CFG
Hystl hystereze pfislusejici k teploté 1 vstupni |real
Hyst2 hystereze pfislusejici k teploté 2 real
Diff teplotni diference real
.Tup prodleva sepnuti time
Tdw prodleva vypnuti time
Outl vystup pfislusejici k teploté 1 vystupni | bool
Out2 vystup pfislusejici k teploté 2 bool
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8.DIFERENCNI TERMOSTAT MFT3

\
<Diff - Hyst! <Diff - Hyst2

In2 — -nys ’

\
Inf —! >Diff

r
Out1
Out2

Obr. 8.3 Funkce bloku MFT3

Pfiklad programu s volanim funk&niho bloku MFT3 v jazyce ST :

PROGRAM Exanpl e MFT3

VAR
i nput 1 : real;
i nput 2 : real;
MFT3_Cfg : _TMFT3_CFG_ := (Hystl:= 0.1,
Hyst2:= 0. 1,
Diff:= 1.0,
Tup: = T#20s,
Tdw. = T#20s) ;
i nst MFT3 : MTS3; //1nstance FB MFT3
outputl : bool;
output2 : bool;
END VAR
inst MFT3(Inl :=inputl, In2 :=input2, Cfg:= MT3 Cfg, Qutl => outputl,
Qut 2 => out put 2);
END_PROGRAM
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Building knihovna pro Mosaic

9. TERMOSTAT S MRTVOU ZONOU MFT4

Pokud je méfend teplota In1nizsi nez zadana teplota Rql, spina vystupni kontakt topeni
Outl, pfi teploté vysSi nez Rgl vypina. Pokud je méfena teplota Inl vysSi nez Zadand teplota
Rqg2, spina vystupni kontakt chlazeni Out2, pfi teploté nizSi nez Rg2 vypina. Pfi spinani a
rozpinani vystupl Out jsou uvazovany hystereze Hyst1l/Hyst2 a ¢asové prodlevy Tup/Tdw.

Tuto funkci Ize vyuZzit napf. pro automatické ohfivani a chlazeni pfivadéného vzduchu u
ventilaCnich systému tak, aby teplota pfivadéného vzduchu byla vzdy v mezich teplot Rgl a
RQ2.

B 4F MFT4
- dp] VAR_INPUT
- B In:REAL
- B Rql:REAL
- @ Rq2:REAL
=05 Clg: _TMFT4_CFG_
- [ Hyst1: REAL HFT4
- [ Hyst2: REAL T tm usl
t O Tup: TIME
- [ Tdw: TIME | Rat fuez
- [5f VAR_DUTPUT
- @ Outl: BOOL | R
- [ Dut2:BOOL _|
#- [ vAR o
Obr.9.1 Struktura FB MFT4 Obr. 9.2 Vzhled FB MFT4
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
In mérena teplota real
Rqgl Zadana teplota 1 real
Rqg2 Zadana teplota 2 real
Cfg konfiguracni struktura bloku vstupni | TMFT4 CFG
Hystl hystereze pfislusejici k teploté Rql real
Hyst2 hystereze pfislusejici k teploté Rq2 real
Tup prodleva sepnuti time
Tdw prodleva vypnuti time
Outl vystup topeni vystupni | bool
Out2 vystup chlazeni bool
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9.TERMOSTAT S MRTVOU ZONOU MFT4

Hyst2
Y
R2-/— Y\ N\ 1
f Hyst2
In
Hyst1
Y
Rq1 \\ f Y
~—_ ! Hyst1
Tup, |Tdw
Out1
Tu Tdw Tu Tdw
Out2
Obr. 9.3 Funkce bloku MFT4
PFiklad programu s volanim funk&niho bloku MFT4 v jazyce ST :
PROGRAM Exanpl e_MFT4
VAR
i nput : real;
requestl : real := 20.0;
request2 : real := 21.5;
MFT4 Cfg : TMFT4_CFG_ := (Hystl:= 0.1,
Hyst2: = 0. 1,
Tup: = T#20s,
Tdw. = T#20s) ;
inst_ MFT4 : M-T4; /linstance FB MFT4
outputl : bool;
output2 : bool;
END_VAR
inst_MFT4(In := input, Ryl := requestl, Rg2 := request2, Cig := MFT4_Cfg,
Qutl => outputl, Qut2 => output?2);
END_PROGRAM
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Building knihovna pro Mosaic

10. PULSNE SIRKOVA MODULACE PWM

Blok slouzi k realizaci funkce pulsné Sitkové modulace. Perioda modulace je dana hodnotou
proménné Per, Sifka modulovaného pulsu je dana hodnotou proménné Pul. Hodnota Pul se
zadava v rozsahu 0-100%. Aktivace pulsné Sifkové modulace na vystupu Out je podminéna
nastavenim povolovaci proménné Enb.

C- il YAR_INPUT
.~ H Enb:BOOL P
i B Per: TIME — Enb Out —
- H Pls: REAL s
= [% YAR_DUTPUT =t
M Qut:BOOL - p1s
#- [] VAR
Obr. 10.1 Struktura FB PWM Obr. 10.2 Vzhled FB PWM
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
Enb povoleni modulace bool
Per perioda modulace vstupni |time
Pls Sifka pulsu [0-100%] real
Out vystup modulace vystupni | bool
[
Out
Pls _ Pls _
B Per | Per N

Obr. 10.3 Funkce bloku PWM
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10.PULSNE SiIRKOVA MODULACE PWM

Pfiklad programu s volanim funk&niho bloku PWM v jazyce ST :

PROGRAM Exanpl e_PWM
VAR

enabl e : bool := true;
period : time := T#5s;
pul s . real := 20.0;
i nst_ PWM: PWM /linstance FB PWM
out put : bool;
END_ VAR

inst_PWEnb := enable, Per := period, Pls := puls, Qut => output);
END_PROGRAM
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Poznamky

Poznamky :
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Objednavky a informace:
Teco a. s. Havlickova 260, 280 58 Kolin 4, tel. 321 737 611, fax 321 737 633

TXV 003 47.01

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény dokumentace. Posledni aktualni vydani je k dispozici na internetu
www.tecomat.cz



