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1.UvOD

1. UVOD

Knihovny funkci a funkénich blokud jsou nedilnou soucasti instalace programovaciho prostredi
Mosaic. Z hlediska jejich vystavby je mozné knihovny rozdélit na nasleduijici typy:

- vestavéné (built-in) knihovny
- standardné dodavané externi knihovny
- uzivatelsky definované knihovny

Knihovna muze obsahovat deklarace funkci, funkénich blokd, datovych typt a globalnich
proménnych.
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Regula €ni knihovny pro Mosaic

2. KNIHOVNA REGOLIB

Regulaéni knihovna RegoLib.mlb obsahuje zakladni funkéni bloky, které slouzi zejména pfi
feSeni regulacnich uloh v PLC Tecomat. Mnozstvi funkénich blokl této knihovny vSak najde
Siroké uplatnéni i mimo regulaéni ulohy.

Zakladem knihovny RegolLib je sada vybranych komponent z programovaciho prostfedi
Merkur. Jsou to pfedevsim funkéni bloky PID, ekvitermnich a hystereznich regulaci, kaskadniho
fazeni, poruchovych signalizaci, historii poruch, ¢asovych programu.

Nasleduji obrdzek ukazuje strukturu knihovny RegoLib v prostfedi Mosaic.

e | ® | ® | & @ |

El--iii Knihovny

-] Aritmetické funkce

-- Funkce nad fetézcem bitd

-- Funkce nad fetézcem znakid

-- Funkce pro konverzi typu

-- Funkce s typy datum a cas
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Obr. 2.1

Funkéni bloky
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PID1
PIDZ
PID3
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TProgl
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TProg31
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Knihovna RegoLib
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2.KNIHOVNA REGOLIB

2.1. EKVITERMNI KRIVKY
2.1.1. Ekviterm1 - ekvitermni k Fivka s pevnymi body venkovni teploty

Funkéni blok Ekviterml provadi vypocet zadané teploty Out na zakladé méfené venkovni
teploty In, nastavenych parametri ctyfbodové ekvitermni kfivky a poZzadavku atlumového
programu.

Parametry TempEkvA-TempEkvD umoZzZnuji pohybovat nastavenou ekvitermni kfivkou ve
vertikalnim sméru. Teploty zlomu ekvitermni kfivky jsou stanoveny pevné na TempA = -20C,
TempB = -8C, TempC = +5TC, TempD = +15C. Maximalni vypo ¢tené teplota dle ekvitermni
kfivky je rovna bodu TempEkvA, minimalni je rovna bodu TempEKvD..

Ekvitermni  []
teplota ‘

90
TempEkvA 803\
70

TempEkvB 60 \.\

TempEkvC 50 \.\
40

TempEkvD .
30 Venkovni
20 teplota

-20 -8 5 15 [T]

TempA TempB TempC TempD

Obr. 2.2 Ekvitermni krivka

Vypoctena ekvitermni teplota muze byt snizena o nastaveny Utlum, ne vSak méné, nez
ur€uje parametr minimalni vystupni teploty MinTempOut. Pokud je vstupni proménna Act v
log.0, je vypoctena ekvitermni teplota postupné snizovana dle rampy na hodnotu ekvitermni
snizenou o nastaveny utlum Drop. Pokud se proménna Act zméni z log.0 do log.1, je opét
vystupni teplota dle rampy zvySovana na vypoctenou ekvitermni teplotu. Doba, za kterou je
tato hodnota dosazena, je dana parametrem Ramp. Funkci Utlumového algoritmu ilustruje
nasledujici obrazek.

Ekvitermni  [T]
teplota 90
80
70
60
50 =
40
30 5
20 22 23 24

Obr. 2.3 Utlumova kiivka

Graf zobrazuje prubéh vystupni ekvitermni teploty Out pfi pfechodu do Gtlumového provozu

pro :
vypoctena ekvitermni teplota OUT =55<TC,
velikost Gtlumu DROP=20C, RAMP =60 min

vypnuti provozu topeni ve 22 hodin.
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Regula €ni knihovny pro Mosaic

= ¥ Ekviterml
-] VAR_INPUT

----- E Act: BOOL

----- E In:REAL

E|Dg§ Chg : _TEkwiterml_Cfg_
----- [0 TempEkwA : REAL
----- [0 TempEkvB : REAL
----- [0 TempEkvC : REAL Elwviterml
----- [0 TempEkwvD : REAL —{ Aot Qut [—
----- [0 MinTempOut : REAL
----- [ Drop : REAL — In
..... [0 Ramp : INT

|'_—'||E’ YAR_OUTPUT — Cfg
o [ Ot : REAL

Obr. 2.4 Struktura FB Ekviterm1 Obr. 2.5Vzhled FB Ekviterm1

Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format
Act provoz topeni (1/0 — topit/atlum) bool
In venkovni teplota [C] real
Cfg konfiguracni parametry bloku _TEkviterm1l Cfg
.TempEkvA poZadovana ekvitermni teplota pfi venkovni real
teploté bod A (-20) [C]
.TempEkvB poZadovana ekvitermni teplota pfi venkovni real

teploté bod B (-8) [C]

.TempEkvC poZzadovana ekvitermni teplota pfi venkovni|vstupni |real
teploté bod C (+5) [C]

.TempEkvD pozadovana ekvitermni teplota pfi venkovni real
teploté bod D (+15) [C]
MinTempOut | minimalni ekvitermni teplota na vystupu [C] real
.Drop Gtlum vystupni teploty [C] real
.Ramp Casové zpozdéni zaCadtku a konce int
Gtlumového provozu [min]
Out vystupni ekvitermni teplota [C] vystupni | real

2.1.2. Ekviterm2 - ekvitermni k Fivka s nastavitelnymi body venkovni teploty

Funkéni blok Ekviterm2 provadi vypocet zadané teploty Out na zakladé méfené venkovni
teploty In, nastavenych parametrli ctyfbodové ekvitermni kfivky a pozadavku atlumového
programu.

Funkci je funk&ni blok Ekviterm2 shodny s Ekviterm1, rozdil je pouze v tom, Ze teploty zlomu
ekvitermni kfivky TempA — TempD jsou volitelné. Parametry TempEKvA-TempEKvD umoZiuji
pohybovat nastavenou ekvitermni kfivkou ve vertikdlnim a parametry TempA-TempD v
horizontalnim sméru.

TXV 003 23.01 6




2.KNIHOVNA REGOLIB

=-fF Ekviterm?

Obr. 2.6 Struktura FB Ekviterm2

C-a| YAR_INPUT

- Act:BOOL

- H In:REAL

=2 Cfg : _TEkwiterm2_Cfg_
----- [0 TempEkwA : REAL
----- [0 TempEkvB : REAL
----- [0 TempEkvC : REAL
----- [0 TempEkvD : REAL
----- [0 Temph : REAL

----- [0 TempB : REAL

----- [0 TempC : REAL

----- [0 TempD : REAL

----- [0 MinTempOut : REAL
----- [ Drop : REAL

----- [0 Ramp : INT

=-[% YAR_OUTPUT

‘@ Out: REAL

Elviterms
Lot Out

In

Cfg

Popis proménnych :

Obr. 2.7Vzhled FB Ekviterm2

Nazev Vyznam Typ Format
Act provoz topeni (1/0 — topit/atlum) bool
In venkovni teplota [C] real
Cfg konfiguracni parametry bloku _TEkviterm2_ Cfg
.TempEkvA |poZzadovana ekvitermni teplota pfi venkovni real
teploté bod A [C]
.TempEkvB |pozadovana ekvitermni teplota pfi venkovni real
teploté bod B [C]
.TempEkvC |pozZzadovana ekvitermni teplota pfi venkovni real
teploté bod C [C]
.TempEkvD |poZadovana ekvitermni teplota pfi venkovni |vstupni |real
teploté bod D [C]
.TempA pozZadovana venkovni teplota bod A [C] real
.TempB poZadovana venkovni teplota bod B [C] real
.TempC poZzadovana venkovni teplota bod C [C] real
.TempD poZzadovana venkovni teplota bod D [C] real
.MinTempOut | minimalni ekvitermni teplota na vystupu [C] real
.Drop Gtlum vystupni teploty [C] real
.Ramp Casové zpozdéni zaCatku a  konce int
Gtlumového provozu [min]
Out vystupni ekvitermni teplota [C] vystupni | real

TXV 003 23.01
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2.2. HYSTEREZNi REGULATORY

2.2.1. Hystl - hystereze

Funkéni blok Hystl provede porovnani méfené hodnoty IN s nastavenou pozadovanou

hodnotou PV a uvaZzovaniim hystereze HV.

Pokud je méfena hodnota IN vySSi nez zadana hodnota PV+HV/2, je vystupni signal OUT
nastaven do log. “1”. Pokud je méfena hodnota IN niZSi nez zadana hodnota PV-HV/2, je

vystupni signal OUT nastaven do log. “0”.

=k Hypstl

=-ig] VAR_INPUT

. @ PYREAL
. IN :REAL

. L. H¥:REAL

=-[% YAR_OUTPUT
.. DOUT :BOOL

Obr. 2.8 Struktura FB Hystl

Popis proménnych :

Hy=stl
— PV OUT [—

— IN

— HV

Obr. 2.9 Vzhled FB Hyst1

Obr. 2.10 Graf prabéhd FB Hystl

Nazev Vyznam Typ Format
PV poZzadovana hodnota real
IN mérena hodnota vstupni |real
HV hystereze real
ouT vystupni hodnota vystupni | bool
H
Hviz Hvi2
1 -
OouT \ 7\
0
PV IN

TXV 003 23.01



2.KNIHOVNA REGOLIB

2.2.2. Hyst2 - hystereze MIN,MAX

Pokud méfené hodnota IN prekro€i poZzadovanou maximalni hodnotu MX, je vystupni binarni
signal OUT nastaven do log. “1”. V pfipadé, Ze méfena hodnota IN podkroci pozadovanou
minimalni hodnotu MN, je vystupni signal OUT nastaven do log. "0".

=-fF Hyst2

=i YAR_INPUT

. - H IN:REAL
@ MX:REAL

. L. @ MM :REAL

=-[% YAR_OUTPUT
- H 0OUT :BOOL

Obr. 2.11 Struktura FB Hyst2

Popis proménnych :

Hy=t2
— IN OUT

— HZ

— MM

Obr. 2.12 Vzhled FB Hyst2

Nazev Vyznam Typ Formét
IN méfena hodnota real
MX maximum vstupni |real
MN minimum real
ouT vystupni hodnota vystupni | bool

1

ouT \ 7/
0
MN MX IN

Obr. 2.13 Graf prabéhd FB Hyst2
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2.2.3. Hyst3 - dvojitd hystereze MIN,MAX

Pokud méfend hodnota IN pfekroli poZzadovanou maximalni hodnotu MX2, je vystupni
binarni signal LESS nastaven do log. “1”. V pfipadé, Ze méfena hodnota IN podkroci
pozadovanou minimalni hodnotu MN2, je vystupni signal LESS nastaven do log. "0".

Pokud méfena hodnota IN podkro€i pozadovanou minimalni hodnotu MN1, je vystupni
binarni signal MORE nastaven do log. “1”. V pfipadé, Ze méfena hodnota IN prekroCi
pozadovanou maximalni hodnotu MX1, je vystupni signal MORE nastaven do log. "0”.

: Hy=t3
B4k Hyst3 ] B
=il YAR_INPUT HRESS
- B IN : REAL
----- B MX2:FREAL —| e HORE -
----- B MN2:REAL
----- B MX1:REAL - e
Lo B MN1 :REAL ]
=[5 VAR_OUTPUT L
----- B LESS :BOOL
----- = MORE : BOOL 1
Obr. 2.14 Struktura FB Hyst3 Obr. 2.15 Vzhled FB Hyst3
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Formét
IN méfena hodnota real
MX2 maximum 2 real
MN2 minimum 2 vstupni |real
MX1 maximum1 real
MN1 minimum 1 real
LESS vystup ,ménée* vystupni | bool
MORE vystup ,vice" bool
1
LESS Y A\
0 IN
MN2 MX2
1
MORE A '
0
MN1  MX1 IN

Obr. 2.16 Graf prabéhd FB Hyst3

TXV 003 23.01 10



2.KNIHOVNA REGOLIB

2.2.4. Hyst31 - dvojitd hystereze MIN,MAX s Fidici prom énnou

Pokud je vstupni proménna ACT v log.1, funguje tento funkéni blok stejné jako Hyst3, tzn :

Pokud méfend hodnota IN pFekro€i pozadovanou maximalni hodnotu MX2, je vystupni
binarni signal LESS nastaven do log. “1”. V pfipadé, Ze méfena hodnota IN podkrodi
pozadovanou minimalni hodnotu MN2, je vystupni signal LESS nastaven do log. "0".

Pokud méfend hodnota IN podkro¢i poZzadovanou minimalni hodnotu MN1, je vystupni
binarni signal MORE nastaven do log. “1”. V pfipadé, Ze méfena hodnota IN prekroCi
pozadovanou maximalni hodnotu MX1, je vystupni signal MORE nastaven do log. "0".

Pokud je vstupni proménna ACT v log.0, pak jsou i vystupy LESS i MORE nastaveny do
log.O.

Hy=ti3l
_ — ACT LESS —
L_—_|:D: Hyszt31
S VAR_INPUT | mom L
----- B ACT : BOOL
----- E IN : REAL — Mz
----- B MX2 : REAL
----- B MN2:REAL — mz
----- B MX1:REAL
----- E MH1 : REAL — MEi
=-[% YAR_OUTPUT
----- B LESS :BOOL — m
----- ® MORE : BOOL
Obr. 2.17 Struktura FB Hyst31 Obr. 2.18 Vzhled FB Hyst31
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Formét
ACT fidici proménna bool
IN mérena hodnota real
MX2 maximum 2 vstupni |real
MN2 minimum 2 real
MX1 maximum1 real
MN1 minimum 1 real
LESS vystup ,méné" vystupni | bool
MORE vystup ,vice" bool
1
LESS Y N
0 IN
MN2 MX2
1
MORE N Y
0
MN1  MX1 IN

Obr. 2.19 Graf prabéhd FB Hyst31 (p/i ACT=1)
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Regula €ni knihovny pro Mosaic

2.3. PID REGULATORY
2.3.1. Obecny popis

PID regulétor je u systtmu PLC Tecomat implementovan pfimo v instrukénim souboru
jednotlivych PLC. Jednotlivé funkéni bloky PID regulaci s touto instrukci pracuji tak, aby
programatorovi zjednodusily nastaveni a obsluhu regulatoru. Z celé struktury regulatoru nabizeji
pouze vybrané proménné a do nékterych proménnych nastavuji implicitni hodnoty.

Regulator pracuje podle diskrétni verze rovnice

ut) = K*[e(t) +?1iie(r)dr+Td*de_(tt)

Obecna struktura prom _énnych:

MinY - minimalni méfena hodnota, pouZziva se pro normalizaci odchylky

MaxyY -maximalni méfena hodnota, pouZziva se pro normalizaci odchylky

Inputl - méfena (regulovana) veli€ina

gWw - Zadana hodnota, lezici v intervalu méfené veli€iny <MinY,MaxY>

tiw - Casova konstanta pro filtr 1. fadu nebo linearni interpolaci Zzadané hodnoty v

nasobcich cyklu automatu

ConW - Zddan& hodnota sou¢asna
Dev (e) - odchylka skute¢né hodnoty od Zadané [%]
Output - vystup zadany algoritmem nebo manualné. AkEni zadsah mulze lezet

maximalné v rozsahu -10000 az +10000 (tj.-100,00% az +100,00%). Je tedy
normovan tak, Zze pro zesileni 1 (pasmo proporcionality 100%) a odchylku
100,00% je zasah 100,00%. Rozsah je vzdy omezen v rozsahu <MinU, MaxU>.

LastOut - minuly ak&ni zasah, tj. o 1 krok zpozdény [%] nebo poloha ventilu

CurOut - vystup skute¢né Zadany v daném kroku [%] nebo pfirustek akéniho zasahu.

ConOut - vystup regulatorem realizovany [%] nebo skuteCa hodnota realizovana
vystupni jeddnotkou nebo Casové proporciondlnim Fizenim on/off v absolutni
hodnoté

DefOut - Implicitni hodnota vystupu pfi chybé& méfeni

MinU - minimalni povoleny akéni zasah 0-10000 [ 0-100,00 % ]. Akéni zasah pfimy

nemuze byt mensi nez tato hodnota.

TXV 003 23.01 12



2.KNIHOVNA REGOLIB

MaxU

dMaxU

OutCycle

Pbnd

RelCool

Ti

Td

Egap

Dgap

lgap

Control

15
FU2
RC

AO
Al2

-maximalni povoleny akéni zdsah 0-10000 [ 0-100,00 % ]. Akéni z&sah pfimy
nemuze byt vétsi nez tato hodnota.

- maximalni povoleny pfirastek akéniho zasahu 0-10000 [ 0-100,00 %]. Novy
akéni zdsah se nemulze v absolutni hodnoté liSit o vice nez dMaxU od minulé
hodnoty.

- délka vystupniho cyklu, perioda vzorkovani [setiny s] v rozsahu 1 az 60000 ( tj.
10 ms aZ 10 min po 10 ms). Ur€uje periodu, po kterou se neméni akéni zasah,
respektive periodu opakovaciho kmito¢tu pro Casové proporcionalni fizeni

- pasmo proporcionality, nastavuje se v rozsahu 1 az 30000 ( 0,1 az 3000,0% ).
Urcuje zesileni vztahem
_ 1000

~ PBnd

- pomocné pasmo proporcionality pro zapornou odchylku, nastavuje se v
rozsahu 1 az 30000 ( 0,1 az 3000,0% ). Zesileni je pak uréeno vztahem
K = 1000 , 1000

" PBnd RelCool

- integracni konstanta, nastavuje se v rozsahu 1 az 30000 ( 0,1 az 3000,0 s).
Pro nulovou hodnotu je integracni slozka vypnuta.

- deriva¢ni konstanta, nastavuje se v rozsahu 1 az 30000 ( 0,1 az 3000,0 s).

- symetrické pasmo necitlivosti, nastavuje se v rozsahu 0 az 10000 ( O az
100,00% ). Je-li odchylka menSi nez EGap, zustava akéni zasah nemeénny.

- symetrické pasmo odchylky, ve kterém pusobi derivaéni slozka, rozsah je 0 az
10000 ( 0 az 100,00% ). To znamend, Ze derivac¢ni slozka pusobi stale pro
DGap = 10000 .

- symetrické pasmo odchylky, ve kterém pusobi integracni slozka, rozsah je 0 az
10000 ( 0 az 100,00% ). To znamena, Ze integracni slozka plsobi stale pro
IGap = 10000 .

- fidici slovo slouzi k nastaveni ¢innosti regulatoru. Regulator se muze nachazet
v rezimu automatickém, rué¢nim nebo havarijnim. Muze pracovat jako regulator
s pfimym nebo s pfirustkovym algoritmem. Je-li jako ak&ni organ pouzity
servoventil, je mozné pouzit pro korekci akéniho zasahu naméfenou hodnotu
jeho polohy, tj. jedna se okaskadni fizeni. Za predpokladu delSiho vystupniho
cyklu je mozné realizovat Casoveé proporcionalni fFizeni vystupu on/off. RozliSeni
je dano dobou cyklu automatu. Napf. je-li doba cyklu automatu 100ms a
vystupni cyklus 10s, rozliSeni je 1%.

14 13 12 11 10 9 8 /7 6 5 4 3 2 1 .0
FU1 FUO - - P41 RIO RF HR AM IP BU KC Al2 AO RC

- 1 - Za&dost o studeny start regulatoru (komponenta sama nuluje bit)
- 1 - posun nuly vystupu regulatoru pro rozsah 4-20mA
- 1 - vystup na dvanacti bitovy pfevodnik D/A
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Regula €ni knihovny pro Mosaic

KC
BU

P

AM

HR
RF

RIO
P41

- 1 - kaskadni fizeni
- 0 - unifikovany vystup
1 - binérni vystup (Casoveé proporcionalni, fizeni on/off)
- 0 - pfimé fizeni
1 - pfirGstkové fizeni
- 0 - ruéni rezim
1 - automaticky rezim
- 1 - rezim spolehlivéjSiho méreni, vyuziva dvé méfené hodnoty
- 0 - Uprava Zzadané hodnoty filtrem 1. fadu
1 - Uprava zadané hodnoty linearni interpolaci
- 1 - pomérova regulace
- 1 - instrukce PID se vola v procesu P41, tj. v rastru 10 ms

Poznamka: | v tomto pfipadé je mozné pouzit nastaveni periody v proménné OutCycle. Prakticky vyznam ma toto jen pro fizeni
typu on / off. (Napf. je-li OutCycle = 100, je perioda 1s a rozliSeni Sifky vystupniho pulzu je 10ms, tj 1%. P/ pouZziti napr.
vystupni jednotky 220V, je mozné takto realizovat vystup typu cyklického fizeni, tj. s rozliSenim jedné periody fazového napéti.

FU2-FUO

Status

.0 (UH)
.1 (UC)
2 (U)
.3 (DR)
4 (EY1)
5 (EY2)

6 (EY3)

AuxD

- filtrace kratkych akénich zasahu. Obecné plati, ze pokud CurOut < 32 * FU,
zasah se neprovede a obsah CurOut je vynulovan.

0 - vSechny akéni zasahy povoleny

1 - potlaCeny akéni zasahy mensSi nez 32 (tj. 0,32%)

2 - potlaceny akéni zasahy mensi nez 64 (tj. 0,64%)

3 - potlageny ak&ni zasahy mensi nez 96 (tj. 0,96%)

4 - potlageny akéni zasahy mensi nez 128 (tj. 1,28%)

5 - potlageny akéni zasahy mensi nez 160 (tj. 1,6%)

6 - potlaceny akéni zasahy mensi nez 192 (tj. 1,92%)

7 - potlageny akéni zasahy mensi nez 224 (. 2,24%)

- Slouzi zejména pro prfenos hodnoty bitd pro on/off fizeni, tedy pokud je akéni
zasah feSen jako Casové proporciondlni fizeni (Sitka pulst). Dale obsahuje
chybové bity méfeni.

g .6 5 4 .3 2 A .0
EY3 EY2 EY1 DR U- UC UH

- vystup pro kladny akéni zasah, tj. topeni
- vystup pro zaporny akéni zasah, tj. chlazeni
- signalizace ak¢éniho zasahu
0 - kladny akéni zasah
1 - zaporny akéni zasah
- detekce prubéhu linearni interpolace Zadané hodnoty
1 - interpolace je aktivni
- detekce chyby méfeni y1(Inputl)
1 - y1 mimo interval <MinY, MaxY>
- detekce chyby méfeni y1(Input2)
1 - y2 mimo interval <MinY, MaxY>
- detekce chyby méfeni y1(Input3)
1 - y3 mimo interval <MinY, MaxY>

- pomocné promeénné regulatoru. Zapis do této zony je zakazan!!
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2.KNIHOVNA REGOLIB

2.3.2. PID1 - regulator s p Firastkovym fFizenim

Pokud je proménna ACT v log.1, jsou akceptovany ostatni vstupni proménné funkéniho bloku
a je aktivovan PID algoritmus regulatoru - regulace hodnoty méfené MSR na hodnotu Zadanou
RQOR. V proménnych MORE a LESS jsou pfedavany povely pro akéni organ (regulaéni ventil).

Funké&ni blok nastavuje tyto proménné obecné PID struktury :

MSR
RQR
MORE
LESS

CONTROL = $0071 (pouze pfi startu regulace)

= Inputl
=gW

= Status.0
= Status.1

Pokud nejsou do vstupni struktury funkéniho bloku CFI pfifazeny uzZivatelské hodnoty,
pfednastavi funkéni blok pfi studeném restartu do struktury tyto hodnoty :

CFl =
(MinY =0,
MaxY  :=1000,
tiw =0,
MinU =0,
MaxU
dMaxU :=1000,

OutCycle:= 820,
PBnd =500,
RelCool := 1000,

Ti =740,
Td = 26,
EGap =10,
DGap

IGap

// Hodnota unifikovaného rozsahu odpovidajici 0%

/l Hodnota unifikovaného rozsahu odpovidajici 100%
/I Casové konstanta filtru Zadané hodnoty

/I Minimalni povoleny akéni zasah

:= 10000, // Maximalni povoleny akéni zasah

Il Maximalni pfirustek akéni veli€iny za jednu periodu

Il Perioda vzorkovani regula¢niho algoritmu [10ms]

/l Pasmo proporcionality

/I Relativni pAsmo proporcionality pro zaporné regula¢ni odchylky
/I Integraéni Casova konstanta

/I Derivaéni ¢asova konstanta

/I Symetrické pasmo necitlivosti

:= 10000, // Symetrické pasmo plusobeni derivaéni slozky
:= 10000); // Symetrické pasmo plsobeni integracni slozky

E- £F PID1

.....
.....

.....

.....

= [% YAR_OUTPUT

-t VAR_IN_OUT —| CFIO—CFIO
m- 8 CFI0 < _TPID1_IN_OUT_

Obr. 2.20 Struktura FB PID1

El- gl WAR_INPUT

E ACT :BOOL
E MSH:REAL
E RQR:REAL

=1 B CFL: _TPID_IN_

MinY : IMNT
Maxy : INT
b LIMT
Minl : LIMT
MaxU : UINT
dMaxU : LINT
OutCycle : UIMT
PBnd : LUIMNT
RelCool : UIMT
Ti: UINT

Td: LUIMNT
EGap: LINT —| "SR
DGap: UINT
IGap: UINT — RQR

FID1
— ACT MORE —

LE3S

I DoDOoDOoDo@E

E WMORE : BOOL — CFI
E LESS : BOOL

Obr. 2.21 Vzhled FB PID1
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Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format
ACT aktivace bool
MSR méfena hodnota real
RQR Zaddanda hodnota real
CFl vstupni Fidici struktura _TPID1 IN_
MinY hodnota unifikovaného rozsahu pro 0% int
.Maxy hodnota unifikovaného rozsahu pro 100% int
AW Casova konstanta filtru Zadané hodnoty uint
.MinU minimalni povoleny akéni zasah uint
.MaxU maximalni povoleny akéni zasah uint
.AMAxU | maximalni pfirustek ak¢ni veli€iny za periodu |vstupni |uint
.OutCycle | perioda vzorkovani regulacniho algoritmu[10ms] uint
.PBnd pasmo proporcionality uint
.RelCool |relativni pasmo proporcionality pro zaporné uint
hodnoty regulaéni odchylky
Ti integraCni ¢asova konstanta uint
.Td deriva¢ni ¢asova konstanta uint
Egap symetrické pasmo necitlivosti uint
.DGap symetrické pasmo plsobeni derivaéni slozky uint
AGap symetrické pasmo pusobeni integracni slozky uint
MORE kladny ak&ni zdsah vystupni | bool
LESS zaporny akéni zasah bool
CFIO vstupné/vystupni fidici struktura vstup/ | TPID1 IN OUT
| .Control |Fidici slovo regulatoru (viz. kap.2.3.1.) vystupni| TPID Control_

2.3.3. PID11 - regulator s p Firtistkovym Fizenim a uz§im vyb érem prom énnych

Pokud je proménnd ACT v log.1l, jsou akceptovany ostatni vstupni proménné funkéniho
bloku a je aktivovan PID algoritmus regulatoru - regulace hodnoty méfené MSR na hodnotu
Zzadanou RQR. V proménnych MORE a LESS jsou pfedavany povely pro akéni organ (regulaéni
ventil).

Funkéni blok tedy pracuje stejné jako PID1, rozdil je pouze v uzSim vybéru nastavitelnych
proménnych. Proménné tiw, RelCool, DGap, IGap jsou nastavovany do pevnych hodnot.

Funké&ni blok nastavuje tyto proménné obecné PID struktury :

MSR = Inputl

ROR =gW

MORE = Status.0

LESS = Status.1

CONTROL = $0071 (pouze pfi startu regulace)
tiw =0

RelCool  =1000

DGap =10000

IGap =10000

Pokud nejsou do vstupni struktury funkéniho bloku CFI pfifazeny uzivatelské hodnoty,
pfednastavi funkéni blok pfi studeném restartu do struktury tyto hodnoty :

TXV 003 23.01 16




2.KNIHOVNA REGOLIB

CFlI

(MinY
MaxY
MinU
MaxU
dMaxU

OutCycle:=
:= 1000,
RelCool :=1000,
Ti := 1000,
=0,
:=10)

PBnd

Td
EGap

Obr. 2.22 Struktura FB PID11

=0,

:= 1000
=0,

:= 10000,
:= 1000,

1000,
/l Pa4smo proporcionality

/I Integraéni Casova konstanta
// Derivaéni ¢asovéa konstanta
/I Symetrické pasmo necitlivosti

=-4F PID11
-] VAR_INPUT
@ ACT :EBOOL
. MSR :REAL
- H ROR : REAL
=002 CFL: _TRIDT1_IN_
Min : INT
MaxY : [MT
Minl : LINT
MaxU : UINT
dMaxl : UINT
OutCycle : UINT
PBnd : LINT
Ti: UINT
Td: UINT
EGap : UINT
=-[% YAR_OUTPUT
. MORE : BOOL
.H LESS :BOOL

Popis proménnych :

/l Hodnota unifikovaného rozsahu odpovidajici 0%

// Hodnota unifikovaného rozsahu odpovidajici 100%
/I Minimalni povoleny akéni zasah

/I Maximalni povoleny akéni zasah

/I Maximalni pfirustek akéni veli€iny za jednu periodu
Il Perioda vzorkovani regula¢niho algoritmu [10ms]

PID11
ACT MORE —

M3ER LEZ3

ROR

CFI

Obr. 2.23 Vzhled FB PID11

/I Relativni paAsmo proporcionality pro zaporné regulacni odchylky

Nazev Vyznam Typ Format
ACT aktivace bool
MSR méFena hodnota real
RQR Zaddanda hodnota real
CFl vstupni Fidici struktura _TPID11 IN_
MinY hodnota unifikovaného rozsahu pro 0% int
.Maxy hodnota unifikovaného rozsahu pro 100% int
.MinU minimalni povoleny akéni zasah vstupni uint
.MaxU maximalni povoleny akéni zasah uint
.AMAXxU | maximalni pfirustek akéni veli€iny za periodu uint
.OutCycle | perioda vzorkovani regulacniho algoritmu uint
[10ms]
.PBnd pasmo proporcionality uint
Ti integracni ¢asova konstanta uint
.Td derivacni asova konstanta uint
.Egap symetrické pasmo necitlivosti uint
MORE kladny ak&ni zdsah vystupni bool
LESS zaporny akéni zasah bool

17
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Regula €ni knihovny pro Mosaic

2.3.4. PID2 - regulator s p Fimym Fizenim

Pokud je proménnéd ACT v log.1 jsou akceptovany ostatni vstupni proménné a je aktivovan
algoritmus regulatoru - regulace hodnoty méfené MSR na hodnotu Zzadanou RQR. V proménné
OUT je predavan pozadovany akéni zasah pro akéni organ (regulacni ventil) v rozsahu 0-100%,
odpovidajici PCT forméatu analogovych vystupnich karet.

Funké&ni blok nastavuje tyto proménné obecné PID struktury :

MSR = Inputl
RQR =gW
ouT =Output

CONTROL = $0041 (pouze pfi startu regulace)

Pokud nejsou do vstupni struktury funkéniho bloku CFI pfifazeny uzivatelské hodnoty,
pfednastavi funkéni blok pfi studeném restartu do struktury tyto hodnoty :

CFl :=
(MinY =0, // Hodnota unifikovaného rozsahu odpovidajici 0%
MaxY :=1000, // Hodnota unifikovaného rozsahu odpovidajici 100%
tiw =0, /I Casova konstanta filtru ZAdané hodnoty
MinU =0, /I Minimalni povoleny akéni zasah
MaxU :=10000, // Maximalni povoleny akéni zasah

dMaxU :=1000, // Maximalni pfirustek akéni veli€iny za jednu periodu
OutCycle:= 820, /I Perioda vzorkovani regula¢niho algoritmu [10ms]
PBnd =500, //Pasmo proporcionality
RelCool :=1000, // Relativni pasmo proporcionality pro zaporné regulaéni odchylky
Ti =740, [/l IntegraCni Casova konstanta
Td = 26, /I Derivaéni ¢asova konstanta
EGap :=10, /I Symetrické pasmo necitlivosti
DGap :=10000, // Symetrické pasmo pusobeni derivacni slozky
IGap := 10000); // Symetrické pasmo plsobeni integracni slozky
=l IF PID2
El- &] VAR_INPUT
- B ACT:BOOL
- B MSR:REAL
- B RQR:REAL
=1 55 CF1: _TRIDZ_IN_

- E MinY : INT
Maxy : IMT
tiw : LINT
Minll : LINT
MaxU : UINT
dMaxlU : LUINT
OutCycle : UINT
PBnd : LINT PIDz
RelCool : LINT — ACT  OUT —
Ti: LINT
Td: UINT — M3R
EGap: UIMT
DGap: UINT — ROR
IGap : UINT
= [ VAR_OUTPUT - cFI
. H OUT:REAL

= &% VAR_IN_oUT — CFIO-CFIO
B O CFI0 : _TRIDZ_IN_OUT_

Obr. 2.24 Struktura FB PID2 Obr. 2.25 Vzhled FB PID2

o o o o o o o |
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Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format
ACT aktivace bool
MSR méfena hodnota real
RQR Zaddanda hodnota real
CFl vstupni Fidici struktura _TPID2_IN__
MinY hodnota unifikovaného rozsahu pro 0% int
.Maxy hodnota unifikovaného rozsahu pro 100% int
AW Casova konstanta filtru Zadané hodnoty uint
.MinU minimalni povoleny akéni zasah uint
.MaxU maximalni povoleny akéni zasah uint
.dMAxU maximalni pfirustek akéni veliiny za periodu |vstupni |uint
.OutCycle |perioda vzorkovani regulac¢niho algoritmu uint
[10ms]
.PBnd pasmo proporcionality uint
.RelCool |relativni pdsmo proporcionality pro zaporné uint
hodnoty regula¢ni odchylky
Ti integracni ¢asova konstanta uint
Td derivacni asova konstanta uint
.Egap symetrické pasmo necitlivosti uint
.DGap symetrické pasmo pusobeni derivacni slozky uint
AGap symetrické pasmo plsobeni integraéni slozky uint
ouT akéni zasah vystupni |real
CFIO vstupné/vystupni fidici struktura vstup/ _TPID2 IN OUT
| .Control fidici slovo regulétoru (viz. kap.2.3.1.) vystupni| TPID Control_

2.3.5. PID21 - regulator s p fFimym Fizenim a uzSim vyb érem prom énnych

Pokud je proménna ACT v log.1 jsou akceptovany ostatni vstupni proménné a je aktivovan
algoritmus regulatoru - regulace hodnoty méfené MSR na hodnotu Zadanou RQR. V proménné
OUT je pfedavan pozadovany akéni zasah pro akéni organ (regulacni ventil) v rozsahu 0-100%,
odpovidajici PCT formatu analogovych vystupnich karet.

Funkéni blok tedy pracuje stejné jako PID2, rozdil je pouze v uzSim vybéru nastavitelnych
proménnych. Proménné tiW, RelCool, DGap, IGap jsou nastavovany do pevnych hodnot.

Funké&ni blok nastavuje tyto proménné obecné PID struktury :

MSR = Inputl

RQOR =gW

ouT =Output

CONTROL = $0041 (pouze pfi startu regulace)
tiw =0

RelCool  =1000

DGap =10000

IGap =10000

Pokud nejsou do vstupni struktury funkéniho bloku CFI pfifazeny uzZivatelské hodnoty,
prednastavi funkéni blok pfi studeném restartu do struktury tyto hodnoty :

19
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CFl =
(MinY
MaxY
MinU
MaxU := 10000,
dMaxU :=1000,
OutCycle:= 1000,
PBnd :=1000,
RelCool :=1000,

=0,
:= 1000
=0,

/l Hodnota unifikovaného rozsahu odpovidajici 0%

// Hodnota unifikovaného rozsahu odpovidajici 100%

/I Minimalni povoleny akéni zasah

/I Maximalni povoleny akéni zasah

/I Maximalni pfirustek akéni veli€iny za jednu periodu

Il Perioda vzorkovani regula¢niho algoritmu [10ms]

/l Pa4smo proporcionality

/I Relativni pAsmo proporcionality pro zaporné regula¢ni odchylky

Ti
Td
EGap

Obr. 2.26 Struktura FB PID21

:= 1000,
=0,
:=10)

/I Integraéni Casova konstanta
// Derivaéni ¢asovéa konstanta
/I Symetrické pasmo necitlivosti

=ik PID21

-dp] VAR_INPUT

[ ACT : BOOL

B MSR : REAL

B ROR :REAL
=08 CF1: _TPID21_IN_
MinY : INT
Maxy : [MNT
MinU : LINT

MaxU : UINT
dMaxU : UINT
OutCypcle : UIMT
PBnd : UINT
Ti: UINT

Td: UINT
EGap : UIMNT
=-[% YAR_OUTPUT

‘.l OUT : REAL

FID=1
ACT oOT

M3E

ROR

CFI

Popis proménnych :

Obr. 2.27Vzhled FB PID21

Nazev Vyznam Typ Format
ACT aktivace bool
MSR méfena hodnota real
RQR Zaddanda hodnota real
CFl vstupni Fidici struktura _TPID21 IN_
MinY hodnota unifikovaného rozsahu pro 0% int
.Maxy hodnota unifikovaného rozsahu pro 100% int
.MinU minimalni povoleny akéni zasah vstupni | uint
.MaxU maximalni povoleny akéni zasah uint
.dMAxU maximalni pfirustek akéni veli€iny za periodu uint
.OutCycle |perioda vzorkovani regulacniho algoritmu uint
[10ms]
.PBnd pasmo proporcionality uint
Ti integracni ¢asova konstanta uint
.Td derivacni asova konstanta uint
Egap symetrické pasmo necitlivosti uint
ouT akeéni zsah vystupni | real

TXV 003 23.01
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2.3.6. PID3 - voln é nastavitelny regulator

Tento funkéni blok umoznuje pfistup do vSech proménnych obecné datové struktury PID
regulace (viz. kap.2.3.1.) a umoziuje tak uzivateli libovolné vyuziti vS8ech moznosti PID

regulace.

Funké&ni blok nastavuje tyto proménné obecné PID struktury :

MSR
RQR

MORE
LESS

ouT

= Inputl
= gW

= Status.0
= Status.1
=Output

=-{F PID3

E--El YAR_INPUT
@ ACT :BOOL
@ MSR : REAL
- ROR : REAL
- IN2 : REAL
- IN3: UINT
E% CFl : _TRID3_IM_
----- O MinY : [NT
----- O Max¥ : IMT
----- O biw : UINT
----- O DefQut : IMT
----- O Minl : UINT
----- O MaxU : UIMT
----- O dWaxU : LIMT
----- O OutCycle : UIMT
----- O PBnd : UINT
----- O RelCool : UIMT
----- O Ti: UIMNT
----- O Td:UINT
----- [0 EGap : UINT
----- [0 DGap : UINT
----- O lGap : UINT
=-[% VAR_OUTPUT
.. MORE :BOOL
@ LESS : BOOL
- OUT : REAL
El% CFO : _TRIDZ_ 0OUT_
----- O Dew : INT
----- [ LastOut : [NT
----- [0 CurOut : INT
----- [0 ConOut : INT
E:l---QE Status : _TPID_Status_
- VAR_IN_DUT
qu CFID : _TRID3_IN_0OUT_
----- O ConWw : INT
----- O Output : [NT
E:l---QE Control : _TPID_Control_

Obr. 2.28 Struktura FB PID3

FID3S
— ACT MORE

— M3E LE33

— EQE QTT

— INZ CFo

— IN3

— CFI

— CFIC—CFIO

Obr. 2.29 Vzhled FB PID3

21

TXV 003 23.01



Regula €ni knihovny pro Mosaic

Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format
ACT aktivace bool
MSR méfena hodnota real
RQR Zaddanda hodnota real
IN2 pomérova regulace real
IN3 poloha servoventilu uint
CFI vstupni proménné PID struktury _TPID3_IN_
MinY hodnota unifikovaného rozsahu pro 0% int
.Maxy hodnota unifikovaného rozsahu pro 100% int
AW Casova konstanta filtru Zadané hodnoty uint
.DefOut preddefinovany akcéni zasah pfi poruse vstupni |int
.MinU minimalni povoleny akéni zasah uint
.MaxU maximalni povoleny akéni zasah uint
.dMAxU maximalni pfirustek akéni veli€iny za periodu uint
.OutCycle |perioda vzorkovani regulac¢niho algoritmu uint
[10ms]
.PBnd pasmo proporcionality uint
.RelCool |relativni pasmo proporcionality pro zaporné uint
hodnoty regulaéni odchylky
Ti integraCni ¢asova konstanta uint
.Td deriva¢ni ¢asova konstanta uint
.Egap symetrické pasmo necitlivosti uint
.DGap symetrické pasmo pusobeni derivacni slozky uint
AGap symetrické pasmo plsobeni integraéni slozky uint
MORE kladny ak&ni zdsah bool
LESS zaporny akéni zasah bool
ouT akéni zasah real
CFO vystupni proménné PID struktury _TPID3_OUT _
.Dev regulacni odchylka vystupni | int
.LastOut | minuly akéni zdsah int
.CurOut skute¢né Zadany akéni zasah int
.ConOut |realizovany akéni zasah int
.Status stavové slovo regulatoru (viz. kap.2.3.1.) _TPID Status
CFIO vstupné/vystupni proménné PID struktury _TPID3 IN_ OUT
.ConW aktualni Zddan& hodnota vstup/ |int
.Output akeéni zasah vystupni | int
.Control fidici slovo regulatoru (viz. kap.2.3.1.) _TPID_Control

TXV 003 23.01
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2.4. KASKADNi RAZENI

Funkéni bloky kaskadniho Fazeni pracuji podle nize uvedeného popisu. Jednotlivé funk&ni
bloky kask&dniho Fazeni se liSi pouze poctem spinanych kaskadnich stupriti (2 az 5).

Pokud je proménnéa ACT v log.1 jsou na zakladé vstupni proménné IN ovladany jednotlivé
stupné kaskady STx. Stupné€ jsou spinany a odepinany podle jednotlivych mezi LIMITx
(vztaZzenych ke vstupni proménné IN) a nastavené hystereze HYSTER. V pfipadé poruchy
nékterého ze stupril ERRX je tento vypnut a nahrazen jinym (dalSim v kaskade).

Komponenta dale obsahuje funkci pro zménu poradi spinani stupnd. Pokud je proménna
ECHNG v log.1, je na ndbéznou hranu binarniho signalu CHNG zménéno poradi stupnd.
Jednotlivé stupné jsou Fazeny tak, aby jejich pouziti bylo rovhomérné (viz. tabulka poradi). V
pfipadé, Ze je navic proménna ECHNGT v log.1, jsou stupné kaskady fazeny podle
nabéhanych provoznich hodin WTx tak, aby ten s nejmensSim poctem hodin byl v kaskadé na
prvnim misté. Citani provoznich hodin stupriti kaskady je aktivovano nastavenim pfislusné
proménné WRKx do log.1 v dobé, kdy je dany stupen v chodu. Signdlem RES se provozni
hodiny vSech stupnu kaskady nuluji.

Vstup IN se pfipojuje na spojity vystup regulac¢nich PID funk&nich bloki a maZe nabyvat
hodnot v rozsahu od 0 do 100[%]. Hodnota vstupu IN je pro potfeby dalSiho kaskadovani
kopirovana na vystup OUT.

_HYSTER_
1
STn \/J N
0
LIMITn IN
_HYSTER_
1
ST1 V N
LIMIT1 IN

Obr. 2.30 Graf prabéhd FB Cascade
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2.4.1. Cascade?2 - kaskada 2 stup nu se stfidanim

=-{F Cascade2

=] YAR_INPUT

----- E IM :REAL

----- E ACT : BOOL

----- E ERR1 :BOOL

----- E ERRZ:EBOOL

----- H WRK1 :BOOL

----- B WREK2 :BOOL

----- [ CHNG : BOOL R_EDGE
----- E RES :BOOL

=-55 CFG : _TCascade2_IN_

[ LIMITT : REAL
[ LIMIT2 : REAL
[0 HYSTER : REAL
- [ ECHNG : BOOL
[ ECHNGT : BOOL

=-[% YAR_OUTPUT

- H OUT : REAL
- H ST1:BOOL
- H §T2:BOOL

ElEE STAT : _TCascade? OUT_

- O WwWT1: TIME
-0 WT2: TIME
b0 SEQ :USINT

Obr. 2.31 Struktura FB Cascade2

Popis proménnych :

Cascadel

— IN ouT
— LCT a3T1
— ERR1 3T:
— ERRZ S3TAT
— WERE1

— WEREZ

— = CHNG

— REZ

— CF

Obr. 2.32 Vzhled FB Cascade?

Nazev Vyznam Typ Formét

IN vstupni pozadovany vykon real

ACT aktivace Cinnosti bool

ERRX porucha x.stupné kaskady bool

WRKX chod x.stupné kaskady bool

CHNG zména poradi stupnu kaskady bool r edge

RES reset provoznich hodin vstupni | bool

CFG fidici struktura _Tcascade2 IN
.LIMITX | mez spinani/vypinani x. stupné kaskady real
.HYSTER | hystereze spinani/vypinani real
.ECHNG | povoleni stfidani stupna kaskady bool
.EGNGT | povoleni stfidani stupnu kaskady podle bool

provoznich hodin

ouT vystupni poZadovany vykon real

STx X. kaskadni vystup bool

STAT stavova struktura vystupni| Tcascade2 OUT
WTxX provozni hodiny x. stupné kaskady time
.SEQ poradi stupnu kaskady usint

Tabulka poradi :

SEQ Poradi

0 12

1 21

TXV 003 23.01
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2.4.2. Cascade3 - kaskada 3 stup nu se stFidanim

E-fF Cascade3

Obr. 2.33 Struktura FB Cascade3

Sl VAR_INPUT

----- B IN : REAL
----- B ACT : BOOL

----- ® ERR1 :BOOL

----- B ERR2:BOOL

----- B ERR3:BOOL

----- B WRK1 : BOOL

----- B WRE2 : BOOL

----- B WREK3  BOOL

----- B CHNG : BOOL R_EDGE
----- B RES :BOOL

EIQE CFG : _TCazcade3d IM_
[ LIMIT1 : REAL
[ LIMIT2 : REAL
[ LIMIT3 : REAL
[ HYSTER : REAL
[ ECHNG : BOOL
.- ECHNGT : BOOL

=-[% VAR_OUTPUT

B OUT : REAL
B 5T1:EB0O0L

B 5T2:EB00L

@ 5T3:BOOL

=% STAT : _TCascads3 OUT_
0 WT1: TIME

0 WT2: TIME

0 WT3: TIME

[ SEQ : USINT

Popis proménnych :

Cascad

— IN

— ACT

— ERE1

— EREZ

— ERR3 5

— WERE1

— WREZ

— WRE3

—{+ CHIN G

— RE3

— CF

el
OUT —

ATl

ATz

aT3

TLT

Obr. 2.34 Vzhled FB Cascade3

Nazev Vyznam Typ Format
IN vstupni pozadovany vykon real
ACT aktivace €innosti bool
ERRXx porucha x.stupné kaskady bool
WRKXx chod x.stupné kaskady bool
CHNG zmeéna poradi stupnl kaskady bool r edge
RES reset provoznich hodin vstupni | bool
CFG fidici struktura _Tcascade3 IN
.LIMITX | mez spindni/vypinani x. stupné kaskady real
.HYSTER | hystereze spinani/vypinani real
.ECHNG | povoleni stfidani stupnu kaskady bool
.EGNGT | povoleni stfidani stupnu kaskady podle bool
provoznich hodin
ouT vystupni poZadovany vykon real
STX X. kaskadni vystup bool
STAT stavova struktura vystupni| Tcascade3 OUT
WTX provozni hodiny Xx. stupné kaskady time
.SEQ poradi stupnu kaskady usint

25
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Tabulka poradi :

SEQ Poradi
0 123
1 231
2 312

2.4.3. Cascade4 - kaskada 4 stup nu se stFidanim

E-fF Cascaded

=-

=] YAR_INPUT

----- [ IM : REAL

----- E ACT : BOOL

----- E ERR1 :BOOL

----- E ERRZ :BOOL

----- E ERR3:BOOL

----- [ ERR4 :BOOL

----- F wWRE1 : BOOL

----- F wWREZ2 : BOOL

----- F WRE3 : BOOL

----- F wWREA4 : BOOL

----- [ CHMG : BOOL R_EDGE
----- E RES : BOOL

=18 CFG : _TCascaded_IN_
----- [ LIMITT : REAL

----- O LIMITZ : REAL

----- [ LIMIT3 : REAL

----- [ LIMITA : REAL

----- [ HYSTER : REAL
----- [ ECHNG : BOOL

----- [ ECHNGT : BOOL

[ vAR_OUTPUT

. 0UT : REAL

. @ ST1:BOOL

. §T2:BOOL

. @ 5T3:BOOL

.. 5T4:BOOL

=08 STAT : _TCascadsd_OUT_
I WTT : TIME
[ WT2: TIME
o WT3: TIME
[ WT4: TIME
[ SEQ : USINT

Obr. 2.35 Struktura FB Cascade4

Cascaded
— IN OUT
— 4LCT aTl
— ERR1 &T:Z -
— ERR=2 &ST3
— ERR3 5T4 -
— ERR4 3TAT -
— WRE1l
— WERE:Z
— WRES
— WRE4
— > CHNG
— RE3Z
— CF&

Obr. 2.36 Vzhled FB Cascade4

TXV 003 23.01
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Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format

IN vstupni pozadovany vykon real

ACT aktivace Cinnosti bool

ERRXx porucha x.stupné kaskady bool

WRKXx chod x.stupné kaskady bool

CHNG zmeéna poradi stupnl kaskady bool r edge

RES reset provoznich hodin vstupni | bool

CFG fidici struktura _Tcascade4 IN
.LIMITX | mez spinani/vypinani x. stupné kaskady real
.HYSTER | hystereze spinani/vypinani real
.ECHNG | povoleni stfidani stupnu kaskady bool
.EGNGT | povoleni stfidani stupnu kaskady podle bool

provoznich hodin

ouT vystupni poZadovany vykon real

STx X. kaskadni vystup bool

STAT stavova struktura vystupni| Tcascade4 OUT
WTX provozni hodiny x. stupné kaskady time
.SEQ poradi stupnu kaskady usint

Tabulka poradi :

SEQ Poradi

0 1234

1 2341

2 3412

3 4123

27
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2.4.4. Cascade5 - kaskada 5 stup nu se stFidanim

= :D: Cascadeb
-] YAR_INPUT

----- B ERR1

----- B WRK1

----- [ CHNG

----- E IN : REAL

----- B ACT :BOOL
:BOOL
----- E ERR2:
----- B ERR3:
----- [ ERR4:
----- E ERR5:

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

:BOOL
----- B WREK2 .
----- B WRK3:
----- B WHREK4 :
----- B WHREKS :
:BOOLR_EDGE
----- B RES :BOOL

EEF; CFG : _TCazcadeh [M_
----- O LIMITT : REAL

----- O LIMITZ : REAL

----- O LIMIT3 : REAL

----- O LIMIT4 : REAL

----- O LIMITS : REAL

----- [0 HYSTER : REAL
----- [0 ECHNG : BOOL

----- [0 ECHHGT :BOOL

BEOOL
BEOOL
BEOOL
BEOOL

----- B 0UT : REAL
----- B 5T1:BOOL
----- E 5T2:B0OOL
----- E 5T3:B00OL
----- E 5T4:B0OOL
----- E 5T5:BOOL

: TIME

[ WT2: TIME
[ WT3: TIME
[ WT4: TIME
-0 WTS : TIME

D HSINT

Obr. 2.37 Struktura FB Cascadeb

Cascades
— IM ouT —
— A4ACT 5Tl
— ERR1 3Tz
— ERRZ 3T3
— ERR3 3T4
— ERR4 3TS
— ERRS STAT
— WERE1l
— WREZ
— WRE3
— WERE4d
— WRES
—»CHNG
— RE3
— CFG

Obr. 2.38 Vzhled FB Cascade5

TXV 003 23.01
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Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format

IN vstupni pozadovany vykon real

ACT aktivace Cinnosti bool

ERRXx porucha x.stupné kaskady bool

WRKXx chod x.stupné kaskady bool

CHNG zmeéna poradi stupnl kaskady bool r edge

RES reset provoznich hodin vstupni | bool

CFG fidici struktura _Tcascade5 IN
.LIMITX | mez spinani/vypinani x. stupné kaskady real
.HYSTER | hystereze spinani/vypinani real
.ECHNG | povoleni stfidani stupnu kaskady bool
.EGNGT | povoleni stfidani stupnu kaskady podle bool

provoznich hodin

ouT vystupni poZadovany vykon real

STx X. kaskadni vystup bool

STAT stavova struktura vystupni| Tcascade5 OUT
WTX provozni hodiny x. stupné kaskady time
.SEQ poradi stupnu kaskady usint

Tabulka poradi :

SEQ Poradi

0 12345

1 23451

2 34512

3 45123

4 51234

29
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2.5. PORUCHOVE SIGNALIZACE
2.5.1. SigErrl - binarni poruchova signalizace

Funkéni blok provadi vyhodnoceni vyskytu poruchy s nastavenym c¢asovym zpozdénim
PRESETTIMEX pro 8 binarnich vstupu. Pokud je vstupni signal INx aktivni déle nez je
nastavena predvolba, je vystupni signal ERRx nastaven do log. 1. Dale funkéni blok provadi
logicky soucet vSech vyhodnocenych poruch do proménné SUM a signalizaci nové
vyhodnocené poruchy SIG.

Vyskyt poruch je mozné potvrdit (kvitovat) signalem ACK a neaktivni poruchy zrusit signalem
RES. Kazda nové vyhodnocena porucha rozblika vystup pro optickou signalizaci SIG v intervalu
1 sec. Je-li po odkvitovani (na vstupu ACK log.1) proménna SUM v log.1, je opticka signalizace
SIG vlog.1l. V opa¢ném pfipadé je v log.0.

|_:_|:D: SigEml
=8 VAR_INPUT SigErrl
----- B In1:BOOL - Int Err1 |
----- B In2:BOOL
..... B In3:BOOL ~{ Inz Errz -
----- B Ind4 :BOOL
----- B In5:BOOL - In3 Eres |
----- B In6:BOOL
----- B In7 :BOOL | Ing Errs |-
----- B In8:BOOL
----- B Ack : BOOL - Ins Eres |
----- [ Res:BOOL
EEl"'qE Ckg : _TSigErl_IN_ — Ing Erre
=-[% VAR_DUTPUT
----- B Er1 :BOOL - In7? Err? |
----- B Er2 :BOOL
----- E Er3d:BOOL — Ing Errs |
----- B Errd4 :BOOL
----- E Erh:BOOL — Lok Sig -
----- E Emb :BEOOL
----- B End :BOOL — Res  Sum -
----- B Er8:EBOOL
----- E Sig:BOOL - cfg
----- E Sum : BOOL
Obr. 2.39 Struktura FB SigErrl Obr. 2.40Vzhled FB SigErrl
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
InX vstupni signal poruchy X bool
Ack kvitace poruch bool
Res nulovani poruch vstupni | bool
Cfg konfiguracni struktura bloku _TSigErl IN
| .PresetTimeX | zpozdéni vyhodnoceni poruchy X time
ErrX vystupni signal poruchy X bool
Slg signélka V)’/Stupm, bool
Sum sdruZena porucha bool
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2.5.2. SigErrll - binérni poruchova signalizace se  signalizaci €isla poruchy

Funkéni blok provadi vyhodnoceni vyskytu poruchy s nastavenym cCasovym zpozdénim
PRESETTIMEX pro 8 binarnich vstupt. Pokud je vstupni signal INx aktivni déle nez je
nastavena predvoba, je vystupni signal ERRx nastaven do log. 1. Dale funkéni blok provadi
logicky soucCet vSech vyhodnocenych poruch do proménné SUM a signalizaci nové
vyhodnocené poruchy SIG.

Vyskyt poruch je mozné potvrdit (kvitovat) signalem ACK a neaktivni poruchy zrusit signalem
RES. Kazda nové vyhodnocena porucha rozblika vystup pro optickou signalizaci SIG v intervalu
1 sec. Je-li po odkvitovani (na vstupu ACK log.1) proménna SUM v log.1, je opticka signalizace
SIG vlog.1l. V opa¢ném pfipadé je v log.0.

Funkéni blok dale obsahuje vystupni proménnou s Cislem posledni aktivni poruchy ERRC,
ktera je urCena pro pfipojeni na funkéni blok historie poruch (Historyl,History5,History10).

= SigEnl1

H-&] YAR_INPUT
----- E Inl : BOOL SigErri11
----- E In2 :BOOL — Inl Erril —
----- E In3:BOOL
----- [ Ind :BOOL — InZ Errz |
----- E In5: BOOL
----- E Ink : BOOL — In3 Err3 |
----- E In7 :BOOL
----- E In8 : BOOL — In4 Errd |
----- [ Ack :BOOL
----- [ Res :BOOL — Ins Errs |
[+-LJ8 Chg: _TSigEr_IN_

=% YAR_OUTPUT | Ing Errs |
----- E Enl :BOOL
----- E Er? :BOOL — In7 Err7 |
----- E End:BOOL
----- E Erd :BOOL — Ing Errs |
----- E EnS:BOOL
----- B Emb : BOOL — ick Sig
----- E Eod :BOOL
----- E Er8 :BOOL — Rez Sum
----- [ Sig: BOOL
----- E Sum : BOOL — Cfg ErrC
----- E EnC : USINT

Obr. 2.41 Struktura FB SigErrll Obr. 2.42Vzhled FB SigErrll

Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format

InX vstupni signél poruchy X bool

Ack kvitace poruch bool

Res nulovani poruch vstupni | bool

Cfg konfiguracni struktura bloku _TSigErrl IN_
| .PresetTimeX | zpoZdéni vyhodnoceni poruchy X time

ErrX vystupni signal poruchy X bool

Sig signalka vystupni | bool

Sum sdruzenda porucha bool

ErrC ¢islo poruchy usint
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2.5.3. SigErrl2 - binérni poruchova signalizace so  bsluhou propojeni

Funkéni blok provadi vyhodnoceni vyskytu poruchy s nastavenym &asovym zpozdénim
PRESETTIMEX pro 8 binarnich vstupt. Pokud je vstupni signal INx aktivni déle nez je
nastavena predvoba, je vystupni signal ERRx nastaven do log. 1. Dale funkéni blok provadi
logicky souc€et vSech vyhodnocenych poruch do proménné SUMO a signalizaci nové
vyhodnocené poruchy SIGO.

Vyskyt poruch je mozné potvrdit (kvitovat) signalem ACKI a zrusit signalem RESI. Proménné
ACKO, RESO, SIGO, SUMO slouzi ke kaskadovani vice komponent. Funkéni blok dale
obsahuje vystupni proménnou s €islem posledni aktivni poruchy ERRC, ktera je urCena pro
pfipojeni na funkéni blok historie poruch (Historyl,History5,History10). Kazda nové
vyhodnocena porucha rozblikad vystup pro optickou signalizaci SIGO v intervalu 1sec. Je-li po
odkvitovani (na vstupu ACKI log.1) proménnd SUMO v log.1, je opticka signalizace SIGO v
log.1. V opacném pfipadé je v log.0.

=-IF SigErl2

El-g] VAR_INPUT

----- E Inl :BOOL

----- E InZ :BOOL

----- E Ind:BOOL

----- E Ind : BOOL

----- E Inb: BOOL

----- E Inb : BOOL

----- E In? :BOOL

----- E Ind : BOOL

----- E Ackl : BOOL

----- [ Resl . BOOL

----- E Sigl : BOOL

----- E Suml : BOOL

=8 Chg : _TSigEn1_IN_

----- [ PresetTimel : TIME
----- [ PresetTime? : TIME
----- [ PresetTime3 : TIME
----- [ PresetTimed4 : TIME
----- [ PresetTimeb : TIME
----- [ PresetTimeb : TIME
----- [ PresetTime? : TIME
----- [ PresetTimed : TIME
=[5 YAR_OUTPUT

----- E Eml :BOOL

----- E Em2 :BOOL

----- E Em3:BOOL

----- E Emd :BOOL

----- E Em5 :EBOOL

----- E Emb : EOOL

----- E Emnd :BOOL

----- E Emd :EBOOL

----- E AckD : BOOL

----- E Res0 :EBEOOL

----- E Sig0 : BOOL

----- E SumO : BOOL

----- E EnC : USINT

Obr. 2.43 Struktura FB SigErrl12 Obr. 2.44 Vzhled FB SigErrl2

SigErril:
— Inl Errl |—

— InZ ErrZ |

— In3 Errd |

— Ind Errd |

— In5 Err5 |-

— Ind Errc [

— In7? Err?7 |

— In3d Err&S |

— bckI Ackd

— RBesI BRes0 -

- 3igl Sigo

— SumI Sumd

— Cfg ErrC
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Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format
InX vstupni signal poruchy X bool
Ackl kvitace poruch bool
Resl nulovani poruch vstupni | bool
Sigl signalka bool
Suml sdruZzenda porucha bool
Cfg konfiguracni struktura bloku _TSigErl IN_
| PresetTimeX | zpozdéni vyhodnoceni poruchy X time
ErrX vystupni signal poruchy X bool
AckO kvitace poruch bool
ResO nulovani poruch vystupni | bool
Sigo signalka bool
SumO sdruZenda porucha bool
ErrC Cislo poruchy usint

2.5.4. SigErrl3 - binarni poruchova signalizace sv  olbou nulovani

Funkéni blok provadi vyhodnoceni vyskytu poruchy s nastavenym c&asovym zpozdénim
PRESETTIMEX pro 8 binarnich vstupt. Pokud je vstupni signal INx aktivni déle nez je
nastavena predvoba, je vystupni signal ERRx nastaven do log. 1. Déale funkéni blok provadi
logicky soucget vSech vyhodnocenych poruch do proménné SUMO, signalizaci nové
vyhodnocené poruchy optickou signalizaci SIGO a akustickou signalizaci AKUO.

Vyskyt poruch je mozné potvrdit (kvitovat) signalem ACKI a zrusit signalem RESI. Proménné
CASI, CASO slouzi ke kaskadovani vice komponent. Funkéni blok dale obsahuje vystupni
proménnou s Cislem posledni aktivni poruchy ERRC, ktera je ur€ena pro pfipojeni na funkéni
blok historie poruch (Historyl,History5,History10). Kéd ERRC je oproti ostatnim komponentam
SigErr nastaven pouze na jeden cyklus pfi vyskytu nové poruchy.

U kazdé poruchy Ize v proménné CONTROLX nastavit zpusob nulovani pfislusné poruchy a
proménna CONTROLS urcuje zpusob optické a akustické signalizace.

CONTROLx =0 - neni-li vstupni signal INx aktivni je vystupni proménnd ERRx shulovana
(samovratna porucha)

CONTROLx =1 - vystupni proménna ERRXx je snulovana signalem RESI bez ohledu na
hodnotu vstupniho signalu

CONTROLx =2 - neni-li vstupni signal INx aktivni je vystupni proménnd ERRx shulovana
signalem RESI

Kazda nové vyhodnocena porucha rozblika vystup pro optickou signalizaci SIGO v intervalu
1 sec. a nastavi do log.1 vystup pro akustickou signalizaci AKUO. Odkvitovanim (na vstup ACKI
log.1) je akustickd signalizace snulovana. Pokud je proménna SUMO v log.1, je i opticka
signalizace SIGO po odkvitovani v log.1, v opaéném pfipadé je v log.0.

Proménna CONTROLS urc€uje zpusob signalizace, jsou-li vyhodnocené poruchy snulovany
bez pfedchoziho odkvitovani (pro samovratne poruchy).

CONTROLS =0 - opticka i akusticka signalizace je v log.0
CONTROLS =1 - akustickd signalizace je v l0g.0, optickéa signalizace blika v intervalu 1sec.
CONTROLS =2 - akusticka signalizace je v log.1, opticka signalizace blika v intervalu 1sec.
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Obr. 2.45 Struktura FB SigErrl3

-k SigEml3

|_:_|E| VAR_INPUT

----- E In1:BOOL
----- E In2 :BOOL

----- E In3:BOOL

----- E Ind . BOOL

----- E Inb:BOOL

----- E Ink : BOOL

----- E In7 :BOOL

----- E In8:BOOL

----- E Ackl : BOOL
----- [ Resl : BOOL
----- B Casl : USINT
EJ---% Chg : _TSigEm13_IMN_
=[5 VAR_DUTPUT
----- E Errl : EOOL
----- B En2:BOOL
----- B En3:BOOL
----- E End :BOOL
----- E Emb:BOOL
----- E Enb : BOOL
----- E En7 :BOOL
----- E Emd:BOOL
----- E SumO : BOOL
..... E Sig0 : BOOL
----- E Akul :BOOL
----- E Cas0 : USINT
----- B EnC : USINT

Popis proménnych :

SigErrils
Inl Errl [~
In2 Err:s |-
Ini Err3 |-
Ind Err4d |-
Ins Errs |-
Ingd Erre |-
In? Err? |-
Ing ErrS |-
Aokl Sumd
FesI Zigl -
Casl Akul
cfg Caszo -
Errc

Obr. 2.46 Vzhled FB SigErrl3

Nazev Vyznam Typ Format
InX vstupni signél poruchy X bool
Ackl kvitace poruch bool
Resl nulovani poruch bool
Casl kaskadni vstup usint
Cfg konfiguracni struktura bloku vstupni | TSigErrl IN_
.PresetTimeX | zpozdéni vyhodnoceni poruchy X time
.controlX fidici slovo pro zpusob nulovani poruchy X usint
.controls fidici slovo pro zpUsob signalizace usint
neodkvitovanych poruch
ErrX vystupni signal poruchy X bool
SumO sdruZenda porucha bool
Sigo signalka vystupni | bool
AkuO houkacka bool
CasO kaskadni vystup usint
ErrC ¢islo poruchy usint
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2.5.5. SigErr2 - analogovéa poruchova signalizace

Funké&ni blok provadi kontrolu ¢tyf vstupnich analogovych hodnot. Pokud je méfena hodnota
INX vySSi nez nastavené maximum PRESETMAXX, po dobu delSi nez je nastavena predvolba
PRESETTIMEX, je vystupni signdl EMAXx nastaven do log.1. V pfipadé, Ze je méfena hodnota
INX nizSi nez nastavené minimum PRESETMINX, po dobu delSi nez nastavena predvolba
PRESETTIMEX, je do log. 1 nastaven signal EMINX.

Dale funkéni blok provadi logicky soucet vSech vyhodnocenych poruch do proménné SUM a
signalizaci nové vyhodnocené poruchy SIG. Vyskyt poruch je moZzné potvrdit (kvitovat) signalem
ACK a neaktivni poruchy zrusit signalem RES. Kazda nové vyhodnocena porucha rozblika
vystup pro optickou signalizaci SIG v intervalu 1 sec. Je-li po odkvitovani (na vstupu ACK log.1)
proménna SUM v log.1, je opticka signalizace SIG v log.1. V opaném pfipadé je v log.0.

=-fF SigEn2

Obr. 2.47 Struktura FB SigErr2

-] VAR_INPUT

----- H Inl : REAL

----- B In2 : REAL

----- B In3: REAL

----- B Ind : REAL

----- B Ack :BOOL

----- @ Hes:BOOL
-8 Cfg : _TSigEn2_IN_
=[5 YAR_OUTPUT
----- B EMax1 :BOOL
----- B EMinl : BOOL
----- M EMax2 : BOOL
----- B EMin2 : BOOL
----- M EMax3:BOOL
----- B EMin3: BOOL
----- B EMax4 : BOOL
----- B EMind : BOOL
----- B Sig: BOOL

----- [ Sum : BOOL

Popis proménnych :

SigErr:
Inl EMaxl —

Ind EMinl
In3i EMaxi
Ind EMin:g
Aok EMaxi
Rez EMini |
Cfg EMaxd
EMind

Sig

Sum

Obr. 2.48 Vzhled FB SigErr2

Nazev Vyznam Typ Formét
InX vstupni analogova hodnota X real
Ack kvitace poruch bool
Res nulovani poruch bool
Cfg konfiguracni struktura bloku vstupni | TSigEr2 IN_
.PresetTimeX | zpozdéni vyhodnoceni poruchy X time
.PresetMaxX | mez pro vyhodnoceni poruchy maxima X real
.PresetMinX | mez pro vyhodnoceni poruchy minima X real
EMaxX prekro€eni maxima na vstupu X bool
EMinX podteeni minima na vstupu X vystupni | bool
Sig signalka bool
Sum sdruzenda porucha bool
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2.5.6. SigErr21 - analogova poruchova signalizace s e signalizaci €isla poruchy

Funkéni blok provadi kontrolu &tyf vstupnich analogovych hodnot. Pokud je méfena hodnota
INX vySSi nez nastavené maximum PRESETMAXX, po dobu delSi nez je nastavenda predvolba
PRESETTIMEX, je vystupni signal EMAXx nastaven do log.1. V pfipadé, Ze je méfena hodnota
INX nizSi nez nastavené minimum PRESETMINX, po dobu delSi nez nastavena predvolba
PRESETTIMEX, je do log. 1 nastaven signal EMINX.

Dale funkéni blok provadi logicky soucet vSech vyhodnocenych poruch do proménné SUM a
signalizaci nové vyhodnocené poruchy optickou signalizaci SIG. Vyskyt poruch je mozné
potvrdit (kvitovat) signalem ACK a neaktivni poruchy zrusit signalem RES. Kazda nové
vyhodnocena porucha rozblika vystup pro optickou signalizaci SIG v intervalu 1 sec. Je-li po
odkvitovani (na vstupu ACK log.1) proménna SUM v log.1, je optick& signalizace SIG v log.1. V
opac¢ném pfipadé je v log.0.

Funkéni blok dale obsahuje vystupni proménnou s &islem posledni aktivni poruchy ERRC,
kterd je ur€ena pro pfipojeni na funkéni blok historie poruch (Historyl,History5,History10).

=-I{F SiwgErm21

Sl VAR_INPUT

----- E Inl: REAL

----- E In2: REAL

----- [ In3: REAL

----- E Ind : REAL

----- E Ack : BOOL

----- E Res:BOOL

EEF; Chg: _TSigEnZ_IM_

----- [ PresetTimel : TIME
----- [ PresetTime? : TIME SigErrzi
----- [ PresetTime3 : TIME 4 1n1 EMax1 &
----- [ PresetTimed : TIME
----- [ PresetMax1 : REAL 4 tnz EMini L
----- [ PresetMinl : REAL
----- [ PresetMax2 : REAL A 1tz EmMaxz L
----- [ PresetMin2 : REAL
----- [ PresetMax3 : REAL A4 tne Eminz L
----- [ PresetMind : REAL
----- [ PresetMaxd : REAL A per EMaxz L
----- [ PresetMind : REAL
=-[% VAR_OUTPUT 4 pes EMing L
----- E EMax1 : BOOL
----- E EMinl : BOOL 4 cfg EMaxa |
----- E EMax2 : BOOL
----- E EMin2 : BOOL FMind L
----- E EMax3 : BOOL
----- E EMin3 :BOOL Sig |-
----- E EMaxd : BOOL
----- E EMind : BEOOL Sum
----- E Sig:BOOL
----- E Sum : BOOL Erec L
----- E EnC : USIMNT
Obr. 2.49 Struktura FB SigErr21 Obr. 2.50Vzhled FB SigErr21

TXV 003 23.01 36



2.KNIHOVNA REGOLIB

Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format
InX vstupni analogova hodnota X real
Ack kvitace poruch bool
Res nulovani poruch bool
Cfg konfiguracni struktura bloku vstupni | TSigEr2 IN_
.PresetTimeX | zpozdéni vyhodnoceni poruchy X time
.PresetMaxX | mez pro vyhodnoceni poruchy maxima X real
.PresetMinX | mez pro vyhodnoceni poruchy minima X real
EMaxX prekro€eni maxima na vstupu X bool
EMinX podteCeni minima na vstupu X bool
Sig signalka vystupni | bool
Sum sdruzenda porucha bool
ErrC Cislo poruchy usint

2.5.7. SigErr22 - analogova poruchova signalizace s  obsluhou propojeni

Funkéni blok provadi kontrolu &tyF vstupnich analogovych hodnot. Pokud je méfenéd hodnota
INX vySSi nez nastavené maximum PRESETMAXX, po dobu delSi nez je nastavenda predvolba
PRESETTIMEX, je vystupni signal EMAXx nastaven do log.1. V pfipadé, Ze je méfena hodnota
INX nizSi nez nastavené minimum PRESETMINX, po dobu delSi nez nastavena predvolba
PRESETTIMEX, je do log. 1 nastaven signal EMINX.

Dale funkéni blok provadi logicky soucet vSech vyhodnocenych poruch do proménné SUMO
a signalizaci nové vyhodnocené poruchy optickou signalizaci SIGO. Vyskyt poruch je mozné
potvrdit (kvitovat) signalem ACKI a zrusit signdlem RESI. Proménné ACKO, RESO, SIGO,
SUMO slouzi ke kaskadovani vice komponent. Funkéni blok dale obsahuje vystupni
proménnou s €islem posledni aktivni poruchy ERRC, kterd je urCena pro pfipojeni na funkéni
blok historie poruch (Historyl,History5,History10). Kazda& nové vyhodnocena porucha rozblika
vystup pro optickou signalizaci SIGO v intervalu 1 sec. Je-li po odkvitovani (na vstupu ACKI
log.1) proménna SUMO v log.1, je optick&a signalizace SIGO v log.1. V opa¢ném pfipadé je v
log.0.
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Obr. 2.51 Struktura FB SigErr22

-1t SigEn22

=] VAR_INPUT

Inl : REAL
In2 : REAL
In3 : REAL
Ind : REAL
Ackl - EOOL
Resl : EOOL
Sigl : BOOL

----- E Suml : BOOL
EEI---Q@ Chg : _TSigEm2_IM_
=[5 VAR_OUTPUT
EMax1 : BOOL
EMinl : EOOL
EMax2 : BOOL
EMinZ2 : BOOL
EMax3 : BOOL
EMin3 : EOOL
EMax4 : BOOL
EMind : EOOL
AckD : BOOL
Resz0 : BOOL
Sig0 : EOOL
Sum0 : BOOL
EnC : USIMT

Popis proménnych :

SigErr=2z

Inl

In:

Ins

Ind

AokI

Fes1

Sigl

Suml

CEg

EMaxl —

EMinl

EMaxz

EMin=s

EMax3

EMin3d

EMaxgd

EMind

Aok —

Fes0 -

SigO

Sumd

ErrC

Obr. 2.52Vzhled FB SigErr22

Nazev Vyznam Typ Format
InX vstupni analogova hodnota X real
Ackl kvitace poruch bool
Resl nulovani poruch bool
Sigl signalka bool
Suml sdruZena porucha vstupni | bool
Cfg konfiguracni struktura bloku _TSigErm2 IN_
.PresetTimeX | zpozdéni vyhodnoceni poruchy X time
.PresetMaxX | mez pro vyhodnoceni poruchy maxima X real
.PresetMinX | mez pro vyhodnoceni poruchy minima X real
EMaxX prekro€eni maxima na vstupu X bool
EMinX podteCeni minima na vstupu X bool
AckO kvitace poruch bool
ResO nulovani poruch vystupni | bool
Sigo signalka bool
SumO sdruzenda porucha bool
ErrC Cislo poruchy usint
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2.5.8. SigErr23 - analogova poruchova signalizace s  volbou nulovani

Funké&ni blok provadi kontrolu Etyf vstupnich analogovych hodnot. Pokud je méfena hodnota
INX vySSi nez nastavené maximum PRESETMAXX, po dobu delSi nez je nastavena pfedvolba
PRESETTIMEX, je vystupni signdl EMAXx nastaven do log.1. V pfipadé, Ze je méfena hodnota
INX nizSi nez nastavené minimum PRESETMINX, po dobu delSi nez nastavena predvolba
PRESETTIMEX, je do log. 1 nastaven signal EMINX.

Dale funkéni blok provadi logicky soucet vSech vyhodnocenych poruch do proménné SUMO,
signalizaci nové vyhodnocené poruchy optickou signalizaci SIGO a akustickou signalizaci
AKUO. Vyskyt poruch je mozné potvrdit (kvitovat) signdlem ACKI a zruSit signalem RESI.
Proménné CASI, CASO slouzi ke kaskadovani vice komponent. Funkéni blok dale obsahuje
vystupni proménnou s Cislem posledni aktivni poruchy ERRC, ktera je ur€ena pro pfipojeni na
funk&ni blok historie poruch (Historyl,History5,Historyl0). Kod ERRC je oproti ostatnim
komponentdm SigErr nastaven pouze na jeden cyklus pfi vyskytu nové poruchy.

U kazdého vstupu Ize v proménné CONTROLX nastavit zpisob nulovani pfislusné poruchy a
proménna CONTROLS urcuje zpusob optické a akustické signalizace.

CONTROLx =0 - neni-li vstupni signal INx aktivni je vystupni proménna ERRORX
snulovana (samovratna porucha)

CONTROLx =1 - vystupni proménna ERRORX je snulovana signalem RESI bez ohledu na
hodnotu vstupniho signalu

CONTROLx =2 - neni-li vstupni signal INx aktivni je vystupni proménna ERRORX
snulovana signadlem RESIN

Kazda nové vyhodnocenda porucha rozblikd vystup pro optickou signalizaci SIGO v intervalu
1 sec. a nastavi do log.1 vystup pro akustickou signalizaci AKUO. Odkvitovanim (na vstup ACKI
log.1) je akustickad signalizace snulovana. Pokud je proménna SUMO v log.1, je i opticka
signalizace SIGO po odkvitovani v log.1, v opacném pfipadé je v log.0.

Proménna CONTROLS urcuje zpusob signalizace, jsou-li vyvhodnocené poruchy snulovany
bez pfedchoziho odkvitovani (pro samovratne poruchy).

CONTROLS =0 - opticka i akusticka signalizace je v log.0
CONTROLS =1 - akusticka signalizace je v l0og.0, opticka signalizace blika v intervalu 1sec.
CONTROLS =2 - akustické signalizace je v log.1, optickéa signalizace blika v intervalu 1sec.
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Obr. 2.53 Struktura FB SigErr23

=% SigEmr?3

|_—‘_|E| YAR_INFUT

----- E Inl :REAL

----- E In2 : REAL

----- E In3 : REAL

----- [ Ind : REAL

----- E Ackl : BOOL
----- [ Resl : EOOL
----- E Casl : USINT
Eg...% Chg : _TSigErm23_[M_
=-[% ¥AR_OUTPUT
----- E EMax1 : BOOL
----- E EMinl : EOOL
----- E EMaxZ : BOOL
----- E EMin2 : BEOOL
----- E EMax3 : BOOL
----- E EMin3 : BOOL
----- [ EMax4 : BOOL
----- E EMind : EOOL
----- E SumO : BOOL
..... E Sig0 : BOOL
----- E Akul : BOOL
----- [ Cas0 : USINT

----- B EnL : USINT

SigErr23
Inl EMaxl —
In2 EMinl
Ini EMaxz
Ind EMinZ
hokI EMaxi
FezsI EMin3
Cazsl EMaxd
Cfy ENindg |-

S —
Sigd
Alkud —
cCaso —
Errec —

Popis proménnych :

Obr. 2.54Vzhled FB SigErr23

Nazev Vyznam Typ Format
InX vstupni analogova hodnota X real
Ackl kvitace poruch bool
Resl nulovani poruch bool
Casl kaskadni vstup usint
Cfg konfiguracni struktura bloku _TSigErm23 IN
.PresetTimeX | zpozdéni vyhodnoceni poruchy X vstupni |time
.PresetMaxX | mez pro vyhodnoceni poruchy maxima X real
.PresetMinX | mez pro vyhodnoceni poruchy minima X real
.ControlX fidici slovo pro zpusob nulovani poruchy X usint
.Controls fidici slovo pro zpUsob signalizace usint
neodkvitovanych poruch
EMaxX prekroCeni maxima na vstupu X bool
EMinX podteCeni minima na vstupu X bool
SumO sdruZena porucha bool
SigO signélka vystupni | bool
AkuO houkacka bool
CasO kaskadni vystup usint
ErrC Cislo poruchy usint

TXV 003 23.01
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2.6. HISTORIE PORUCH

Funké&ni bloky historie poruch pracuji podle nize uvedeného popisu. Jednotlivé funkéni bloky
historie poruch se liSi pouze poctem poruchovych signalizaci, které lze k bloku historie pfipojit
(1, 5 nebo10).

Funkéni blok provadi ukladani vyskytu poruch do zasobniku typu FIFO. Na vstup INX
funkéniho bloku historie je pfiveden vystup ERRC z poruchovych signalizaci (SigErrll,
SigErrl2, SigErrl3 nebo SigErr21, SigErr22, SigErr23). Do vnitini databaze 10-ti poruch BUF je
uloZena vzdy nova pfichozi porucha s datumem a ¢asem vzniku. Posledni - desata porucha je s
posunem zasobniku ztracena. Casové je tedy porucha s &.[0] nejnové&jsi a porucha s &.[9]
nejstarSi. Signdlem RES je moZné databazi uloZzenych poruch vymazat.

U poruch z komponent pfivedenych na druhy vstup a vyse, je k €islu poruchy pfi¢ten offset 8
a dale nasobky osmi (plati pouze pro History5 a History10).

(PF.. Cislo paté poruchy z komponenty SigPorl2 pfivedené na vstup IN3 komponenty
History5 bude 21).

2.6.1. Historyl - historie poruch pro jednu porucho  vou signalizaci

El:D: Hiztoryl
=-dp] VAR_INPUT
B InlUSINT
¢ i@ Res: BOOL
=-[% VAR_OUTPUT Historyl
=L Buf : _History_Buf_ [
Elﬁl Err : ARAAY [0..9] OF _History_Rec_
[ ETime : DATE_AND_TIME | pes
‘.. [ ECode : USINT
Obr. 2.55 Struktura FB Historyl Obr. 2.56 Vzhled FB Historyl
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Formét
Inl Cislo aktualni poruchy z bloku poruchové signalizace |vstupni |usint
Res nulovani zasobniku uloZzenych poruch bool
Buf vystupni struktura _History Buf
Err[X] chybovy buffer array [0..9] of
vystupni| History Rec
.ETime |datum a €as vzniku poruchy date and time
.ECode |kod poruchy usint
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2.6.2. History5

- historie poruch pro p

=k Hiztomyh

Obr

E-dp] VAR_INPUT

o In  USINT

@ In2 : USINT

@ In3: USINT

- Ind  USINT

o InS : USINT

. Res: BOOL
=-[% VAR_OUTPUT
=08 Buf : _History_Buf_

E@ Err : ARRAY [0..9] OF _Histony Rec_
----- [ ETime : DATE_AMND_TIME
i ECode : USINT

. 2.57 Struktura FB History5

Popis proménnych :

ét poruchovych signalizaci

Hi=storys
Inl Euf

Inz

Ind

Ind

Ink

Rez

Obr. 2.58 Vzhled FB History5

Nazev Vyznam Typ Format
Inl Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 1 usint
In2 Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 2 usint
In3 Cislo aktualni poruchy z poruchoveé signalizace 3 vstupni |usint
In4 Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 4 usint
In5 Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 5 usint
Res nulovani zasobniku uloZzenych poruch bool
Buf vystupni struktura _History Buf
Err[X] chybovy buffer array [0..9] of
vystupni| History Rec
.ETime |datum a €as vzniku poruchy date and time
.ECode | kdd poruchy usint
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2.6.3. History10 - historie poruch pro deset poruch  ovych signalizaci

HistorylO
— Inl Buf —
— In
=1-fF History10 — Tn3
=dg] VAR_INPUT
----- B In1: USINT | tna
----- B In2: USINT
----- B In3: USINT | 1ns
----- B In4 : USINT
----- B In5: USINT | 1ns
----- B In6 : USINT
----- B In7 : USINT A 1n7
----- E In8 : USINT
----- B In9: USINT - 1ns
----- B In10: USINT
----- @ Res:BOOL - Ino
=-[% YAR_OUTPUT
EEF; Buf : _Histary Buf_ - tnim
Elﬁl Emr : ARRAY [0.9] OF _History Rec_
-0 ETime : DATE_AND_TIME - Res
“- [ ECode : USINT
Obr. 2.59 Struktura FB History10 Obr. 2.60 Vzhled FB History10
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
Inl Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 1 usint
In2 Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 2 usint
In3 Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 3 usint
In4 Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 4 usint
In5 Cislo aktualni poruchy z poruchoveé signalizace 5 usint
In6 Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 6 vstupni | usint
In7 Cislo aktualni poruchy z poruchoveé signalizace 7 usint
In8 Cislo aktualni poruchy z poruchové signalizace 8 usint
In9 Cislo aktualni poruchy z poruchoveé signalizace 9 usint
In10 Cislo aktualni poruchy z poruchoveé signalizace 10 usint
Res nulovani zasobniku uloZzenych poruch bool
Buf vystupni struktura _History Buf
Err[X] chybovy buffer array [0..9] of
vystupni| History Rec
.ETime |datum a €as vzniku poruchy date _and_time
.ECode | kdd poruchy usint
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2.7. CASOVE PROGRAMY

2.7.1. TProgl - tydenni ¢asovy program s jednim usekem ZAP/VYP za den

Funkéni blok na zakladé nastaveného tydenniho programu a systémového Casu PLC
nastavuje vystupni signal provozu OUT.
Proménna OUT je v log.1 pokud je aktualni systémovy ¢as mezi parametry T_ ON a T_OFF
pro dany den v tydnu, jinak je v log.0. Proménné lze nastavit v rozsahu od 00:00:00 do
24:00:00, pficéemz hodnota 00:00:00 je uvazovana jako pocatek a hodnota 24:00:00 jako konec

daného dne.

Pro kazdy den v tydnu Ize nastavit jeden ¢asovy Usek provozu.

=k TProgl

E-ip] YAR_INPUT

Elq“é TPg : _TimeProgl _*week_
El% Mon : _TimeFrogl_Day_
. [ T_ON:TIME
. [ T_OFF : TIME
% Tue : _TimeProgl_Day
% Wed : _TimeProgl_Day_
% Thu : _TimeProgl_Day
% Fri: _TimeProgl_Day
% Sat:_TimeProgl_Day_

% Sun : _TimeProgl_Day TProgl
=-[% VAR_OUTPUT — TPg Out [
- E Out:BOOL
Obr. 2.61 Struktura FB TProgl Obr. 2.62Vzhled FB TProgl
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
TPg tydenni asovy program _TimeProgl Week
| .Mon C¢asovy program pro pondéli _TimeProgl Day
.T_ON |zacatek provozu time
.T_OFF | konec provozu time
vstupni
|.Sun c¢asovy program pro nedéli _TimeProgl Day
.T_ON |zacatek provozu time
.T_OFF | konec provozu time
Out provoz vystupni | bool
1
ouT
T_ON TOFF !

Obr. 2.63 Graf prabéhd FB TProgl
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Priklady:

Mon.T_ON := T#00hOOm, Mon.T_OFF := T#24h00m ... v pondéli je nepfetrzity provoz
Mon.T_ON := T#06h30m, Mon.T_OFF := T#20h15m ... v pondéli je provoz od 06:30 do 20:15
Mon.T_ON := T#00hOOm, Mon.T_OFF := T#00hOOm ... v pondéli je provoz vypnut

2.7.2. TProg2 - tydenni ¢éasovy program se dv éma useky ZAP/VYP za den

Funkéni blok na zakladé nastaveného tydenniho programu a systémového ¢asu PLC
nastavuje vystupni signal provozu OUT.

Proménna OUT je v log.1l pokud je aktualni systémovy €as mezi parametry T_ON1 a
T_OFF1, nebo T_ON2 a T_OFF2 pro dany den v tydnu, jinak je v log.0. Proménné Ize nastavit
v rozsahu od 00:00:00 do 24:00:00, pficemz hodnota 00:00:00 je uvazovana jako pocatek a
hodnota 24:00:00 jako konec daného dne.

Pro kazdy den v tydnu Ize nastavit dva ¢asové Useky provozu.

E-4F TProg2

Sl VAR_INPUT

qu TPg : _TimeFProgZ_'week_
EQE Mon : _TimeFrogZ_Day_

[ T_ONT:TIME

O T_OFF1 : TIME

O T_OM2: TIME

O T_OFF2 : TIME

% Tue : _TimeProg2_Day

% Wed : _TimeProg2_Day_

B

el

e

‘@ Out: BOOL

Obr. 2.64 Struktura FB TProg2

Popis proménnych :

qg Fri:_TimeProg?_Day
qg Sat: _TimeProgZ Day_
o E}g Sun: _TimeProg2 Dap_ TProgZ
=[5 YAR_OUTPUT — TPg out —

Obr. 2.65Vzhled FB TProg2

Nazev Vyznam Typ Format
TPg tydenni asovy program _TimeProg2 Week
| .Mon C¢asovy program pro pondéli _TimeProg2 Day
.T_ON1 |zacéatek provozu 1 time
.T_OFF1 |konec provozu 1 time
.T_ON2 |zacatek provozu 2 time
.T_OFF2 |konec provozu 2 time
vstupni
|.Sun ¢asovy program pro nedéli _TimeProg2_ Day
.T_ON1 |zacatek provozu 1 time
.T_OFF1 |konec provozu 1 time
.T_ON2 |zacCatek provozu 2 time
.T_OFF2 |konec provozu 2 time
Out provoz vystupni | bool
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ouT

T_ON1 T_OFF1 T_ON2 T_OFF2 t

Obr. 2.66 Graf prabéhd FB TProg2

2.7.3. TProg31l - tydenni €asovy program s jednim Usekem doby provozu

Funkéni blok na zakladé nastaveného tydenniho programu a systémového Casu PLC
nastavuje vystupni signal OUT.

Proménna OUT je v log.1 pokud je aktualni systémovy Cas vétSi nebo roven parametru
T_ON a menSi nez parametr T_ON + parametr T_DUR, pro dany den v tydnu. Jinak je vystup
OUT v log.0. Proménné T_ON a T_DUR lze nastavit v rozsahu od 00:00:00 do 24:00:00,
pfic¢emz hodnota 00:00:00 je uvaZzovana jako pocatek a hodnota 24:00:00 jako konec daného

dne. Pro dany den je mozno v souctu hodnot T_ON a T_DUR dosahnout maximalné hodnoty
24:00:00.

Pro kazdy den v tydnu Ize nastavit jeden ¢asovy Usek provozu.

Bt TProg31

Sl VAR_INPUT

qu TPg : _TimeFrog31 week_
EQE Mon : _TimeFrog31_Day
. - T_ON:TIME
. L. T_DUR : TIME
% Tue : _TimeProg31_Day_
% Wed : TimeProgdl_Day_
% Thu : _TimeProg31_Day_
% Fri: _TimeProg31_Day_
% Sat :_TimeProg3l_Day_

% Sun : _TimeProg31_Day_ TProgil
=-[% VAR_DUTPUT | Tpg out |-
‘- E Out:BOOL
Obr. 2.67 Struktura FB TProg31 Obr. 2.68Vzhled FB TProg31
Popis proménnych :
Nazev Vyznam Typ Format
TPg tydenni asovy program _TimeProg31 Week
| .Mon C¢asovy program pro pondéli _TimeProg31 Day
.T_ON |zacéatek provozu time
.T_DUR |doba provozu time
vstupni
|.Sun ¢asovy program pro nedéli _TimeProg31 Day
.T_ON |zacéatek provozu time
.T_DUR |doba provozu time
Out provoz vystupni | bool
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2.7.4. TProg4l - tydenni €asovy program se dv éma useky doby provozu

T DUR

ouT

T ON

Obr. 2.69 Graf prabéhd FB Tprog31

Funkéni blok na zakladé nastaveného tydenniho programu a systémového Casu PLC
nastavuje vystupni signal OUT.

Proménna OUT je v log.1 pokud je aktualni systémovy Cas vétSi nebo roven parametru
T_ON a menSi nez parametr T_ON + parametr T_DUR, pro dany den v tydnu. Jinak je vystup
OUT v log.0. Proménné T_ON a T_DUR lze nastavit v rozsahu od 00:00:00 do 24:00:00,
pfic¢emz hodnota 00:00:00 je uvaZzovana jako pocatek a hodnota 24:00:00 jako konec daného
dne. Pro dany den je mozno v souctu hodnot T_ON a T_DUR dosahnout maximalné hodnoty

24:00:00.

Pro kazdy den v tydnu Ize nastavit dva ¢asoveé Useky provozu.

Elﬂ TProg41
il YAR_INPUT

=8 TPg : _TimeProg41_wWesk_

=52 Mon : _TimeProg41_Day_
[ T_ONT : TIME

-0 T_DURT : TIME
[ T_ON2: TIME

0 T_DURZ2 : TIME
55 Tue : _TimeProgd1_Day_
EEI-"EE Wed : _TimeProgdl_Day_
55 Thu : _TimeProgd1_Day_
-5 Fri: _TimeProg41_Day_
EEI---EE Sat : _TimeProgdl_Day_
55 Sun :_TimeProgd1_Day_

=-[% YAR_OUTPUT
~H Out:BOOL

Obr. 2.70 Struktura FB TProg41l

TProg3l
— TPg Out

Obr. 2.71Vzhled FB TProg41l

a7

TXV 003 23.01



Regula €ni knihovny pro Mosaic

Popis proménnych :

Nazev Vyznam Typ Format
TPg tydenni asovy program _TimeProg4l Week
| .Mon ¢asovy program pro pondéli _TimeProg41l Day
.T_ON1 |zacatek provozu 1 time
.T_DURI1 |doba provozu 1 time
.T_ON2 |zacatek provozu 2 time
.T_DURZ2 | doba provozu 2 time
vstupni
|.Sun C¢asovy program pro nedéli _TimeProg41l Day
.T_ON1 |zacatek provozu 1 time
.T_DURI1 |doba provozu 1 time
.T_ON2 |zacatek provozu 2 time
.T_DUR2 | doba provozu 2 time
Out provoz vystupni | bool
B T _DUR1 5 ~ TDUR2
1
ouT
T_ON1 T ON2 t

Obr. 2.72 Graf pradbéhd FB Tprog41l
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3. KNIHOVNA IRCLIB

Knihovna IRCLib.mlIb obsahuje pouze funkéni blok IRC (Inteligent Room Control).

3.1. IRC-PATROVY MODUL

Funkéni blok slouzi pro obsluhu az 16 pokojovych modult fady Tecoreg IRC (Tecoreg
TR100) pfipojenych na sériovy kanal PLC. Komunikace s pokojovymi moduly probiha
komunikaénim protokolem Tnet, ktery je realizovan ve funkénim bloku. Vlastni data ziskana
z pokojovych IRC modulll jsou uloZena v zapisniku PLC v globalni vefejné datové strukture
_IRC_PS (tato struktura se automaticky vytvori pfidanim knihovny IRCLib.mlb do projektu).

Pro tuto strukturu je ve firemnim vizualizaénim nastroji Reliance implementovana pfiméa
podpora (IRC komponenta) a neni tudiz nutna konkrétni znalost celé této IRC struktury.

Soucasné s datovou strukturou _IRC_PS je zaloZena i Fidici struktura _IRC_Flags, ktera
obsahuje pfiznaky pro provedeni adresace a nastaveni ¢asu do pokojovych modulu IRC.
Funkce adresace a nastaveni ¢asu jsou téZz dostupné pfimo pomoci vstupu funkéniho bloku
SetAdr a SetTime.

Pfifazeni funkéniho bloku k sériovému kanalu je provedeno pomoci vstupni proménné
Chnum, ktera obsahuje Cislo sériového kanalu nakonfigurovaného pro protokol Tnet. Vlastni
komunikaéni zény tohoto sériového kanalu jsou do bloku pfifazeny pomoci vstup/vystupnich
proménnych UNI_CH_IN a UNI_CH_OUT. Tyto proménné je nutné propojit na systémové
proménné UNI_CHx IN a UNI_CHx OUT (kde x prfedstavuje Cislo vybraného sériového
kanalu).

Pro pouziti funk&niho bloku IRC je nutné mit vyhrazen jeden sériovy komunikacni kanal PLC.
Tento kanal musi byt osazen rozhranim RS-485 a nastaven do rezimu ,uni“. Komunikaéni
parametry tohoto kanalu musi byt nastaveny v souladu s obr.2.35. Pfi jiném nastaveni
parametrd nebude komunikace protokolem Tnet funk&ni ! Souasné bude nastaven vystupni
signél bloku ErrCH. Na vystupu bloku jsou téz pfimo pfistupna alarmova hladSeni jednotlivych
pokojovych IRC modull (alarmy jsou obsazeny i ve vefejné datové strukture IRC_PS).

Upozorn éni

Funkéni blok IRC muZze byt v kazdém projektu pouZzit maximalné 1x !!! Vicenadsobné pouZziti
tohoto bloku v jednom projektu vede ke kolizi dat ve vefejné datové struktuie IRC_PS.
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=-1IF IRC

|_=_|E| VAR_INPUT

E SetAdr:BOOL

}uﬂ SetTime : BOOL

o B CHrum : USINT

-7 VAR_IN_DUT
E@g UHI_CH_IN : TTretUNI_CH=_IM
E@g UNI_CH_OUT : TTretUM_CH=_0OUT

=[5 VAR_DUTPUT

EQE Alarms . _|IRC_aAlarmOUT_

- alm ; ARRAY [0..31] OF _IRC_Typdlarm_

----- [0 ALMIN : BOOL

----- 0 ALMAX : BOOL

----- O ALPIR : BOOL

----- O ALPOR : BOOL

----- [0 ALKOM : BOOL

----- [0 alrezh : BOOL

----- [0 alrezb : BOOL

----- [0 alrez? : BOOL

----- E EcxCH : BOOL

Obr. 3.73 Struktura FB IRC
Popis proménnych :

IRC
Sethdr

SetTime

CHrum

MNI_CH_IN—UNI_CH_IN

MNI_CH_OUT-UNI_CH_oOUT

Alarms —

ErrCH

Obr. 3.74 Vzhled FB IRC

Nazev Vyznam Typ Formét
SetAdr adresace sité Tnet bool
SetTime nastaveni ¢asu v siti Tnet vstupni |bool
CHnum Cislo sériového kanalu usint
(nakonfigurovaného pro Tnet)
UNI_CH_IN vstupni komunikacni zéna Tnet vstupné/ | TTnetUNI_CHx_IN
UNI CH OUT vystupni komunikacni zona Tnet vystupni | TTnetUNI. CHx_ OUT
Alarms vystupni struktura _IRC_AlarmOUT _
.alm[X] alarmova hlaseni pokojovych modul array [0..31] of
_IRC_TypeAlarm_
ALMIN minimalni teplota prostoru, (<+8 ) bool
ALMAX maximalni teplota prostoru, (>+39,5 C) vys tupni | bool
ALPIR vniknuti do mistnosti (je-li aktivovano) bool
ALPOR porucha pokojového modulu bool
ALKOM porucha komunikace s pokojovym modulem bool
ErrCH porucha parametrt sériového kanalu bool
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Mastaveni univerzalniho reZimu kanalu x|
—Frfijimaci zdna —Wuyzilaci zdna L
Délka zény Idg— Délka zény Idg— Farmunikacni mechlost I'IE! 200 j
Ad ; |4 Ad 0 |4
(R u e u Format dat IBI:: j I zuda parita j
Ffijimaci zéna IEH 2 Zonell Wysilaci zdna ICH 2 Zone0UT

—Pocatetni znak: kKoncov) znak; Adreza stanice

[~ Detekovat I iDeteku:uvaE vvvvv
[ Wysilat [ Wysilat [T Dwaznaky

Kéd zmaku |D Kéd znaku |E| |D ™ Zapis pfi wysilani

—Farita prenihio bytu prijimané zprasvy————— ~Parita preniho bytu wysilané zprawvy———— Kontalni’ souéet

—Adresza stanice

=
@
(1]
o
[m)
==
G
-
=
=
E
=

{+ Stejné parita jako u ostatnich {* Stejnd parita jako u astatnich [~ Konkola pfi pfijru
{~ Opatna parita nez u ostatrnich {~ Opatna parita ne? u ostatnich [T Wipoiet pfi wysilani
o ) ) Poz. pruniha znaku CHE IU
—Patvrzeni zpravy bez dat —Délka zprawy
I': SEtiTktwat I': g?t?kufat pr: Furfumu —Regim fizeni modemovich signdlu————
Sl =1 T Rizeni signélu RTS
[T | Dwa znaky - ) —
Fozize délky zprény IU Iautnmatlcka hodnota j

F.od zraku IU Il:I Ty
M zwsimlni délka [4 Riizeni signalu DTR
kin. doba klidu na lince mezi prijimanimi zprayvami [pocet byki) |5 Itrvale hodnota 0 j

Min. doba klidu na lince mezi wezilanpmi 2prasvami [pocet bt) |5 [~ Odpojeni pfifmate béhem vpsilani

o OE | x Zrugit | ? M apovéda |

Obr. 3.75 Nastaveni sériového kanalu v rezimu ,uni* pro protokol Tnet (zde pro kanal CH2)

Strukrury _IRC_Flags a _IRC_PS jsou mapovany v zapisniku PLC a jsou ureny pro
predavani dat z/do nadfizeného systému (vizualizacniho SW Reliance).
Struktura _IRC_Flags

Struktura _IRC_Flags obsazuje v zapisniku PLC 1 byte a obsahuje pouze pfiznakovy registr
S témito proménnymi typu bool :

STRUCT
Set Adr 1 . bool; (* adresace site Tnet *)
dumyl . bool ;
SetTimel : bool; (* nastaveni casu site Tnet *)
durmy3 . bool ;
dumy4 . bool ;
dumy5 . bool ;
dumy6 : bool ;
dumy?7 : bool ;
END_STRUCT;
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Proménna SetAdrl slouzi k aktivaci adresacniho rezimu pokojovych modul, proménna
SetTimel slouZi k nastaveni systemového ¢asu pokojovych modult (podle systemového Casu
PLC).

Struktura IRC_PS

Struktura _IRC_PS obsazuje v z4pisniku PLC 7200 byta a je rozdélena do ¢ty datovych zon.
Jsou to provozni data, fidici data, konfiguraéni data a alarmy pokojovych modull (alarmy jsou
dostupné téz jako vystupni proménné funkéniho bloku IRC).

STRUCT
ProvTR : ARRAY [O. . 31]
Cont TR : ARRAY [ 0. . 31]
KfgTR : ARRAY [O..31]
Al nTR : ARRAY [O..31]

END_STRUCT;

RC ProvData_; (* provozni data pokoj. nodulu *)
RC ContData_; (* ridici data pokoj. nodulu *)
. KfgData_; (* konfiguracni data pok. nodul u*)
. TypAlarm_; (* al arny pokoj ovych nodul u *)

oF |
oF _|
oF _|
oF _|

Cela struktura IRC_PS je navrzena pro 32 pokojovych IRC moduld, funkéni blok IRC vSak
obsluhuje pouze 16 modull, na adresach 0-15. Konkrétni vyznam jednotlivych polozek celé
struktury je popsan v dokumentaci TXV 138 04, Technicke vybaveni komunikacniho modulu
TR101, kapitola Vefejna datova struktura. Oproti TR101 neni vSak tato struktura do zapisniku
mapovana pevneé (v TR101 je to registr R100).

Priklad pouziti v ST

Pokud je funkéni blok IRC pouZzit pfi programovani v jazyce ST, je nutno pfi volani bloku
potlacit typovou kontrolu vstup/vystupnich proménnych UNI_CH_IN a UNI_CH_OUT pomoci
direktivy void(). Zdrojovy text volani FB IRC pak bude vypadat napf. takto :

il RC(CHnum =2, UNI_CH IN:=void(UNI _CH2 IN), UNI _CH QUT: =voi d(UNI _CH2_ QUT));

Vazba IRC na Relianci

Ve firemnim vizualiza¢nim systému Reliance je pro IRC systém pfipravena pfima podpora
v podobé IRC komponenty. Ta umoznuje komfortni parametrizaci i vlastni provoz IRC systému.
Tato komponenta pracuje nad vefejnou datovou strukturou _IRC_PS a pro spravnou ¢innost
tedy vyzaduje informaci o umisténi této datové struktury do zapisniku PLC. V prostfedi Mosaic
je tato informace dostupna v menu Nastroje->Mapa uZzivatelskych registrd, proménna _IRC_PS.
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Objednavky a informace:
Teco a. s. Havlickova 260, 280 58 Kolin 4, tel. 321 737 611, fax 321 737 633

TXV 003 23.01

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény dokumentace. Posledni aktualni vydani je k dispozici na internetu
www.tecomat.cz



