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Úvod 
+�
���������������	 
��

���	 �����
��

�������	 
����
��	 �
��	 �����	

���� ��0�� 
	:����,�� ������	�� ���� �����	��� ���
��,
.� ������� � úd�!��� ��o-
1���������	$,-� �������*� C�,����� C&�;�� �!� C&�;=� �� C&���� �!� C&��=��
+��
��0����!	���
��$����� .� ����
� ��� ��,-	
,����� ����	
� 0��	���
�$,-� �y-
�*.� ��,-	
,��� �������� � �������	
,�$,-� �����*.� ������	
� �� �
�1	���
���
a ���	���0����!����� �	����������.������ování a instalaci systému. Z D��0*�
	��	$,-��������1������	
�����-�0����
���������������
����*�����������a-
,�� 0��	���
�$,-� � �*� �� 
	��1����	��� �$��0����� ��������
� �� ���
�� �����- �
�����*�� �$����*� 

V ������ � ��	
� ��
���� � 0���� �����,���	 � D��0�.� ������ � � � ����"	 �
v ����E������� ��	
�%�������� �C&�;=.�C&��=.����,
��	
�:�	�,���"��	
��e-
riody a fázového posunu signálu) a dále údaje o nových modifikovaných ty-
��,-���� � 

Vzhledem k � ������"�
�	���
������	���
�0��	���
�$,-�� �*���� �0���"�3
	��
D��0*�����"	��������	"����� �3�,-	 � � � �� F��	���
�"� 0������������ ���e-
��	 �����
���".�!������������� �	"�����-��� ������ ��
3
� 

1.���
� 
��! 

1.1 Citovaná a související dokumentace 
+<&� ��� � C&�;;� � �!
��0
� ����� ��,-	
,�$,-� ���������*� �� :�	�,
� �-�d-

ných s jinými typy PLC Tecomat. Této ������	���
.����	����,��	�0�
,�����e-
-���	
������ ����	�� 
	:����,�.� 0����
��*����	�� 
����������� ��,-	
,������u-
��	��,�������
�	
����
���,���	$,-�����
.� 0���� 0����	������ �����������!� .�

	������	
�������.�����	
���	
���!	���
������.� 0������,���	�����������t-
n$,-���
�������> 	������0
,
�����-�����0���������	 �����"����������G���,i-
����	$,-���
������
����3
�������	� .�������� ���
��,
�+<&���� �C&�;;���u-
visejí. 

Dokumentace na objednávku: 
�������
	�����
� ���
	�!�	�����
�"	�#$ 001 09.01 
Soubor instrukcí PLC Tecomat, TXV 001 05.01 
%����
 	�������
��	�����
��

�������	
����
��	�����
�	
	����� ����	
Tecoreg, TXV 001 06.01 
Operátorské panely ID-04, ID-05, TXV 002 22.01 
�������
	 ���	 ���&����
 ��	 �����
��

�������	 
����
��	 �����
�"	
TXV 001 08.01 
�����
��	�����
��
 ��	�!�	�ecomat v ���'�����	(�)*"	�#$ 001 07.01 

1.2 Zkratky a pojmy 
PLC   (Programmable Logic Controller), programovatelný au-

tomat 
CPU   (Central Processor U	
�(.��
�
,
�0��	�����+<& 
CH1, CH2   (Serial Ch�		��(.����
��������	
���	
���	ály PLC 
obvod RTC   (Real Time Cl�,�(.�����������1�	�����	
�����	�-���asu 
 
Tecomat   registrovaná ochranná známka PLC Teco a. s. 
Tecomat TC500 ��	���	
�+<&���� �C&�;; 
   (TC501-TC507, TC511-TC517, TC501R -TC507R, 

TC511R -TC517R) 
Tecoreg   ��1
������	���,-��		���	�������1������*�C�,������� 
Programovatelný automat (PLC) 
   ���	"����1���������	$�� ���������	$����� ��1
,��� �
��	
�

���,��	
,-�����0*.���,-	���1
,�$,-����,��*���� 
Základní modul  	�0��	3
���	"�:�	��	
���������+<& 
+��"H�8I9   (Random Acces M���� (.�� �����"�
��������	
�
����
� 
+��"H�EEPROM (Electrically Erasable and Programmable Read Only 

M���� (.�� �����"�
��������	
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+��"H��!
��������-�����1���� 
   ����� ���"�
� 8I9� +<&.� � -����	�� ���� ���!�	
� �!
����l-

ského programu, dat a tabulek 
����0�������"H��!
��������-�����1���� 
   energeticky nez��
���� ���"H� +<&.� ����	�� ���� ���!�	
�

����0���-��%����!	
-�(��!
��������-�����1����.��������a-
bulek 

�!
�������$����,�� 
   ������!
��������-����1��
���.��������	���!
���������� 
n-

�����,
� ���������"� ��
�	����	�-�� 0�� ��� +<&�� @�!�$�
�!
�������$� ���,��� 0�� �-��	
��n instrukcemi P a E spo-
���	�-���
����%;��!�2�( 

�!
�������$����1��� 
   ��������3�,-��!
�������$,-����,��*.�����	$����
��	
��a-

né aplikace 
Multiprogramování 
   soubor pravidel, podle kterých jsou aktivovány jednotlivé 

�!
����lské procesy 
Cyklus programu soubo���!
�������$,-����,��*.������� 0����, ��
,� ����
�o-

vány podle pravidel multiprogramování 
6������, ���  fáze systémového programu mezi posledním procesem 

minulého cyklu a prvým procesem nového cyklu. V oto�J
,��, ����0����� �
��	 �-��	�� ��$����*�����1
���*�K, sní-
��	 �	����-��	�� � �����*���� ��1
���*�L.� ������
����	 �
������� D��0�� �� �������
,-� �� � ������$,-� ��1
����,-�
a �������	�� ����� ��
0���� ����	
���	
�
� ��	�� � �� 	����
data pro vysílání. 

�!
��������������3�	
�, ��� 
   ������
��,�����,��*�+��.�+��.�+�5���+����C to procesy 

��-����$�����
����	 ��� �
�����	����
��"�, �����!
����l-
ského programu. 

7	
,
��
���	
����,��  
   procesy aktivované po zapnutí nebo po restartu systému 

(P62 po teplém restartu, P63 po studeném restartu) 
Zápisník, registry X, Y, S, R 
   �����8I9����"�
.�������	���!
�����
� 0��������� ������*�

%��1
��� � L(.� ����� � �$����*� %��1
��� � K(.� � �������� %#(�
a �!
�����������1
��� �%8( 

8���	�	�	
���������
�	
�� 
   �������1
���*�8.�0�0
,-!�����-�0����
������������������,-o-

����	�� 8����-� ���� ���
�� ��	:
1����	
� ��	�tantou rema-
	�	�	
,-���1
���*�8��6����	
���1
��� �8�����1
��� �L.�K�	e-
0���� ����	�	�	
� �� ��� ��!���� ��������� 	���� ���	��
� ���
	���0
�� �!
������ ��� ��!	���� ������	
� -��	�� � �$����*�
uchovávat v remanentních registrech R. 

Teplý restart   ��*���� ���
��,�� � ������ �� �!
��������-�� ���1����.� ��
�
������� 0�� ��,-���	� ����-� ����	�	�	
� ����
� ���
�	
����
Zbytek zápisníku je nulován. 

Studený restart  ��*���� ���
��,�� � ������ �� �!
��������-�� ���1����.� ��
�
kterém jsou všechny registry zápisníku nulovány. Stude-
ný restart se provede�
�����
���".�!��������������$���������
� ��	�D��"3	$�%� ������0
��
����3����	
����!�	$,-����(� 

 

   ����������	��0
	���������������
����  

   odvolávka na jinou dokumentaci 

   �*��!
���������	"	
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2. Popis 

2.1�0�1
�� 
+<&� ��� � C&�;;� 0���� ���	"� ���1���������	�� ��1
,��� � ���� .� ����	��

���� �
��	
����,��	
,-�����0*��� ��,-	���1
,�$,-����,��*���	�0�*�	"03
,-��b-
�����,-� -����������
�� ����E�0
� �,���	��� ����� �������	
,-� �� �������	
,-�
PLC Tecomat o kompaktní systémy s integrovaným ovládacím panelem. 
9��
:
����	��� � ���� .����
3�	���
���	���8������	���	
��� ��.� 0�����r-
��	 � ���� ���!
�
� � ���
��	
,-.� �� ����$,-� 0�� ��!�����	�� ���������	
� D��0*�
v azbuce. 

2.2 Kompatibilita 
+�����!�� 0����+<&���� �C&�;;�����	 �����	�0��	3
����
��,�.��*�����0
�

��,-���	 ��!
�	�������	���
�����$,-�+<&�C�comat. Významnou vlastností je 
0��	��	���� ��,-	
,�$,-������1�����$,-����������*����� �������� ���"	
��!i-
vatelského programu a vysoce výkonného souboru instrukcí a systémových 
���!�����+<&� ��� �C&2;;.�)#-950 a NS-M�2.� ���������!E�0���-��	�,�	
�
zkušeností zís��	$,-���
����
��,
,-�0
	$,-�� ����*�C�,omat. 

2.3 Komunikace 
�������	����	"������	�����
��������	
���	
���	�� ����!E�0
��
� ������

������"	$�� ���-��	
�� �����	
� ��
��0�	
� 
	���
1�	�	
,-� ���
:��

� � ����	$,-�
���
��$�� ����	
���	
�� ��	����� %������� ������-�� �N��.� �iskáren, frek-
��	�	
,-��"	
�*����(.����0�	
������
���������$��0��$��� �������
�����o-
0�	
� 0��	���
�$,-�+<&������*� �������
�"�O+#)OC��P����	
�����
�"��*!��
�$���!�5��+<&�C�,����.���1������*�C�,���1�	����0
	$,-����
��	
.��������y-
-���0
� ��!�����*�� �
�"� O+#)OC� %������� ����
	�� .� ���������	
� ��
����0��
ap.). 

2.4�23'	�3 �����4���,
�� 
#�� �!
�
������	
���	
,-���!	���
������ ������������-���� ���� ����
s-

��
�����	$�� �
��	
��� >$-����� 0�� ��!	���� ������	�-�� ��
��0���	
� ���o-
	��	
,-� � ����*� ��� �
�"� �� ����	"	
� ���1������� 	�����vby bez nutnosti 
����-���	
� ��� ��,-	
,��-�� � ����	
� +<&�� F
	��� ��!	���
� 0�� �������	��
�����0�	
�+<&�����"����������D��� �,�	trálního monitorování. 

2.5 Provedení 
+<&���� �C&�;;�0����	���!�	 ����������"��������
�	�������	
���"	 ���z-

���	$,-� ���
	
�� ������	
� ��,-�	
,���� ����
� 0�� ������,
� ��	��.� ����$� ����
�
s �������	
,��������
�	��"�
���	$�,������+������	
�������,
-����	���������u-
0������������"�� ���$������E��� �
��O������	
,�������� 0��,-��	"	�����ovým 
���3�"�.�����$����	
�	�-��
�������� ���!
�$,-�����
���������E���0
3H�0����ý-
šenou odolnost proti rušení. 

Elektronické obvody PLC jsou realizovány na dvou deskách plošných 
���0*Q�,�	t���	
�0��	��,����0��	��,�������*����$����*� 
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2.6 Výstavba 
C�,����� ��� �C&�;;����� ���
�������	�,�
��������	
,-� ��,-	
,��-���y-

bavení, lišících�������������� ���������*����$����*��9��
:
����	��� � ��a-
� .� ���
3�	�� �
���	���8� ��� ��	���	
�� � ��.� ��� ��� ���0	�0��		$,-� � �*�
������	
� ��� � �
3
������������	
���
����0��� anglicko/ruskou znakovou sa-
dou. 

Tab. 2.1 6�0��	�,
��
����+<&���� �C&�;; 
Typ Objednací��
����1) Poznámka 
  Binární 

vstupy 
Analog. 
vstupy 

Tranzist. 
výstupy 

Reléové 
výstupy 

Analog. 
výstupy 

TC501 TXN 061 01 
TC501R TXN 062 01 

12 - 8 - - 

TC502 TXN 061 02 
TC502R TXN 062 02 

20 - 16 - - 

TC503 TXN 061 03._ _ 
TC503R TXN 062 03._ _ 

12 - 4 4 - 

TC504 TXN 061 04._ _ 
TC504R TXN 062 04._ _ 

16 - - 10 - 

TC505 TXN 061 05._ _ 
TC505R TXN 062 05._ _ 

12 4 - 8 - 

TC506 TXN 061 06._ _ 
TC506R TXN 062 06._ _ 

16 4 4 10 - 

TC507 TXN 061 07._ _ 
TC507R TXN 062 07._ _ 

20 - 20 - - 

TC511 TXN 061 11 
TC511R TXN 062 11 

12 - 8 - 4 

TC512 TXN 061 12 
TC512R TXN 062 12 

20 - 16 - 4 

TC513 TXN 061 13._ _ 
TC513R TXN 062 13._ _ 

12 - 4 4 4 

TC514 TXN 061 14._ _ 
TC514R TXN 062 14._ _ 

16 - - 10 4 

TC515 TXN 061 15._ _ 
TC515R TXN 062 15._ _ 

12 4 - 8 4 

TC516 TXN 061 16._ _ 
TC516R TXN 062 16._ _ 

16 4 4 10 4 

TC517 TXN 061 17._ _ 
TC517R TXN 062 17._ _ 

20 - 20 - 4 

 
1) ���
��
�%��"��
�������������(�����0
����,
��	
�:�	�,
�+<&R 

.00 �"!	��:�	�,���
	��	
,-������*�%���
��
�	�	
�����������"�( 

.01 �������3���,
��
	��	
������  

.03 ���"����	
�
	�����	���	
���	
����������-  

.05 �
����� ��5�%0��	���"�	$��2-�
��
���$��
����������������( 
 
>��
���	$������E����+<&���� �C&�;;�0����
���	�����"H�����%����S�G(�� 

Tab. 2.2 Ob0��	�,
��
�������
���	$,-�����E�*�+<&���� �C&�;; 
Typ 6�0��	�,
��
��� Poznámka 

IM-70 TXK 080 10.00 ����S�G.���
���	�����"H�������A�@S 
IM-70 TXK 080 10.02 ����S�G.���
���	�����"H���������@S 
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3.�#�
��
�������
	�� 

3.1 Základní vlastnosti 

Tab. 3.1 +��-���������������*�� �$����*�+<&���� �C&�;; 
 TC501 

TC501R 
TC511 
TC511R 

TC502 
TC502R 
TC512 
TC512R 

TC503 
TC503R 
TC513 
TC513R 

TC504 
TC504R 
TC514 
TC514R 

TC505 
TC505R 
TC515 
TC515R 

TC506 
TC506R 
TC516 
TC516R 

TC507 
TC507R 
TC517 
TC517R 

Binární vstupy         
&�����$����������u�* 12 20 12 16 12 16 20 
��������	
 
%����������
	�×����������u�*( 

1×8, 
1×4 

2×8, 
1×4 

1×8, 
1×4 

2×8 1×8, 
1×4 

2×8 2×8, 
1×4 

Bin. tranzistorové výstupy         
&�����$��������$��u�* 8 16 4 - - 4 20 
��������	
 
%����������
	�×��������$����*( 

1×8 2×8 1×4 - - 1×4 2×8, 
1×4 

Binární reléové výstupy         
&�����$��������$��u�* - - 4 10 8 10 - 
��������	
� 
%����������
	�×��������$����*( 

- - 1×4 2×4, 
2×1 

2×4 2×4, 
2×1 

- 

Analogové vstupy         
&�����$����������u�* - - - - 4 4 - 
��������	
 
%����������
	�×����������u�*( 

- - - - - 1×4  

Sériové kom. kanály        
kanál/rozhraní CH1/RS-232, RS-485 

CH2/RS-232 
 TC511 

TC511R 
TC512 
TC512R 

TC513 
TC513R 

TC514 
TC514R 

TC515 
TC515R 

TC516 
TC516R 

TC517 
TC517R 

Analogové výstupy         
&�����$��������$��u�* 4 4 4 4 4 4 4 
������dání 
%����������
	�×��������$����*( 

1×4 1×4 1×4 1×4 1×4 1×4 1×4 

3.2 Provozní podmínky 

Tab. 3.2 +�����	
�����
	� �+<&���� �C&�;; 
C�
�����
�����������
 	�����	
�����4#) 33 2000-3 
Rozsah provozních teplot 0 T&��!�U�� °C 
+�*�"�	�����������"-������-o-
din 

max. +50 °C 

+�����	������������
������a�" –���T&��!�U=; °C 
Relativní vlhkost vzduchu 50 V��!�M� % bez kondenzace 
#����E��	��
��"	
 ������4#) EN 61131-2 
+���"H��������1��
��
	��alace 77�����4#) 33 0420-1 

(mod IEC 664-1: 1992) 
Imunita proti šumu D���	"�����4#) EN 61131-2 (tab. 16) 
> ������	$�3�� D���	"�������
���I�����4#) EN 55011 
Vibrace Fc 10 '���!���; Hz, 0,15 ��.��;�, ��* 

����4#) EN 60068-2-6 
Pracovní poloha svislá 
Druh provozu trvalý 
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3.3 Základní parametry 

Tab. 3.3 ������	
��������� �+<&���� �C&�;; 
Druh����
��	
 vestavné 
C�
���������
,��-�����d�"�� 7�����4#) 33 0600 
Krytí IP-�;S.����	
���	���7+-54 
)���0�,
�	��"�
�%#O<>( 24 V~ ±20 %, 50 Hz –5 V��!�2; Hz +5 % 

nebo 24 V– ±20 % 
+�
��	 max. 20 VA nebo 13 W 
Hmotnost cca 1 kg 
8���"� �%�×š×h) 1) 172×192×76 mm (viz obr. 10.1) 
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4. Ovládací panel 
6�����,
���	��� 0������	�������3
����������	
���������*��!
��������-��

���1����������������	
��*��!
�$,-�������	
,-�����*�� -��	�,�	$,-��!
�a-
�����$�����1�������@���"��",-���:�	�,
.�������0������	"�����
����	 ��!
�a-
telsk$�� ���1�����.� 0�� ��	��� � �!
��	� � ������� � zobrazení diagnostic-
�$,-�-��3�	
�����
�	��������	
���������*�&+���6�����,
��������	����0����a-
�
����	�� :N�
�����������	
,
.� ������ ����
���� �� 0�� 
� ����������$������
,�	$�
�
����0���������,
���	�����,
�3�
�����	
������	
,-�:�	��	
,-�����
��������y-
��0����!	�������
���	
-����
��*����	
����
�������
������	����	
����ikaci. 

��*�������1������������- �������,
-����	����0�������	������
������� 
 

 
 

1 LCD displej 
2 ��
�	
�����
��� 
3 :�	��	
�����
��� 
4 ��	�����,
�3�
����%������	ý ze zadní strany panelu) 
 

*��+	,+-	.'��� � ��	�
� �
����	�
����	�!�	�
��	����� 

Tab. 4.1 +������� �������,
-����	����+<&���� �C&�;; 
Displej podsvícený LCD  
+������	��* 2x16 
>$3����	��* 5 mm 
Klávesnice fóliová 
+���������
��� 14 
Provedení ����
��������,-�	
,�����������.�2�����
����

����������,
��3�
����������!
�������$��opis 
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5. Centrální jednotka 

5.1�5+&������1+'	3��������
	�� 
&�	����	
�0��	�������0
3H�0���"�3
	���
�
,
,-�:�	�,
�+<&��#�$�
������	��t-

�
�������
����
�&+��C�,�������� ����6���-�0��������3
���"	
� napájecí-
-��	��"�
.��
������
�.����"�
�8I9���OO+869.�������8C&.��
�-
����������

�
����	���0�	
����"�
��������������8C&���
�� �	��
�	���0�	
�+<&.��������
o-
�������	
���	
���	�� ����l���	��
�	"��	���1�����$����	
������ � 

Tab. 5.1 +��-������������*�&+� 
/����,�ntrální jednotky D 
6���������	�-�������%8C&( ���	����	"������	 
����0�������"H��!
��������-�����1�amu ���	����	"������	� 
 ���-����"�
 EEPROM (FLASH) 
 >��
��������"�
 32 KB 
+��"H��!
��������-�����1���������� ���	����	"������	� 
 ���-����"�
 RAM 
 Veliko������"�
 32 KB 
+�
���	�����"H����.�����S�G volitelná 
 ���-����"�
 RAM 
 >��
��������"�
 128 KB nebo 512 KB 
����-���	
����"�
�8I9���8C& min. 20 000 h 
Doba cyklu na 1k logických instrukcí 13 ms 
&�����$��������!
�������$,-���1
�t�* 8 192 
+���������	�	�ních re1
���* ���
���	$�;��!���� 
&�����$��������������*����
���* 4 096 
8����-��������* 65 536 × 10 ����!��; s, 

��!	�������������	
 
8����-��
���* 65 �52.���!	����������ování  
7	������	
������� ���3
��	$ 
Délka instrukce ���!�2�� �* 
+��������
��$,-�����	
���	
,-���	á�* 2 
+��	������� ,-�����&'� ;.5��!��=.2 kBd 
+��	������� ,-�����&'� ;.5��!��5;.� kBd 1) 
+������	���1��$,-��$����* �����	��
�	"�;�	����� 

 
1) 9�G
���	
����	������� ,-����� 0�� �
�
����	����G
���	
�������	������	o-

������� ,-����
�	������	�-����!imu ko��	
���	
-����	���� 
 

5.2�0/3��	
�'&����'	���4��a�!	3 
+��"H��!
��������-�����1�����0����������"�
�8I9�&+�.�� -����	������

�!
�������$����1���.�������� ������ ��+��"H� 0����
�� �	�����+<&�	���0�	��
z ������"	���
�-
���������
��� 

����0�������"H��!
��������-�����1����� 0����������"�
�OO+869�&+�.�
� -����	���������!�	
����
���!
��������-�����1������+��"H�0���	��1��
,� �
	����
���.� ��	�.� !�� ����-� ���"�
� �*������ ��,-���	� 
� ��� � �	��
� 	���0�	
�
PLC nebo ��
� � �
��������

���!
�
� ����0�������"�
� 0�� �
��	���!
��������	a-
�����	
����������������!
���#OC�+<&�%�
�����	������(� 

>���
���"�������	
�����0�������"�
�0��������	��	
���!
���#OC.����	��
�
	���0�	
�+<&�	������������������	�������-�����0�������"�
��!
����lského 
���1�����������"�
��!
��������-�����1����.�����������&+�����,�0���B�	k-

�
�/0	�1�

���'����	
programu 

Z���&�
 	�
�/0	
�1�

���'����	
programu 
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,�� ����!
� ������3
�� �� ����-���	
� �!
��������-�� ���1������+��"H� ��� ��o-
1����0�����$��0���-����������
���
�����+<&� 

+��"H���������*�&+��0���	��1��
,� �	����
�������"H.�����	�������!�	
�
��������*�	�����
���	$,-�����!
���#OC�+<&��6���-����"�
��*��������,-o-
��	�
���
��y�	��
�	���0�	
�+<&�	������
�� �
��������

� 

���
�	
��������"H�0����������"�
�8I9�&+�.�������	���!
�����
�0�����b-
��� ������*�%��1
��� �L(.������ ��$����*�%��1
��� �K(.�� ��������%#(����!
�a-
���������1
��� �%8(���,-���	
�����-�����
�	
��������"�
����� �	��
�	���0e-
	
� +<&� �� ��������,-� 0�� �
��	�� ���1�����"�� &-���	
� 0�� ������	"� �����	��
v kapitole 11. 

����S�G�0�����
���	$�����	"��&+�.��������	$����$���,��	��������"��b-
0��	��� �� 8��3
��0�� �!
������� � ������	��� ���"H� 8I9� �� ��A KB nebo 
512 @S����"�
������+�
�� �	��
�+<&�0�����"H�	���0�	����������"	���
�-
����
�����
���F������	���������,
����"�3
���	�!���
�����.�	�������,-
��,
�D��0*�
o �
��	������,����������3
�������������
����������������������"�
����
�o-
�����������
�����?��!
�������$�����1������+<&�	����������
�����
nce. 

)�� �������� ���1������� �����- � ����S�G�� �� �!
��������-�� ���1�����
0�������
����
,
���
��!
���������
	�����,���7	�����,��8OI��SL�0������	������
���	
� ���� � ����S�G�� ��� 8� ��1
���*.� 
	�����,�� W87CO�SL� ���� ���
�� ��� 
�� 8� ��1
���*� ��� ����S�G�� �� 
	�����,�� #7�O�SL� ���� 
��	�
:
��,
� ���
����
� 
DataBoxu. Podrobný popis funkce instrukcí, definice instrukcí, struktury zóny 
��������*� ���� 
	�����,�� 8OI��SL� ��W87CO�SL� �� ��*����� � ����	
� 
n-
�����,
����!
�������������1�����0������!�	�	��&�.�����$�0���������
�����v-
ky PLC. 

+������
���������	
��,
�������S�G�������� �!
����?�&'�.����,�0
,
��!� �
����!
���+&.�	������	���&'��	������	$������!
���+&��)�������������
����
komunikace s ����S�G���0�����
����
,
����1����&69+<&�OLO.����!E�0
,
�
����
��� ����� � DataBoxu do souboru, resp. zapsat data ze souboru do 
����S�G�� �� ���������� ���
����� ���"�
� ��
����	�� 0���� ����S�G�� +��,� 
s DataBoxem j����!	�����&69+<&�OLO����������2��+��1���.�����$�0���b-
��!�	�	��&�.����
��$�����������	�����������	
��� �������9#��6#� 

+��"H� 8I9� �� ������ 8C&� 0���� ��
� � �	����� 	���0�	
� +<&� 	���0�	 �
z ������"	���
�-
���������
���+������� ����!
��������
�����!E�0
�����-���	
�
��
� � �	�����	���0�	
����������
	�� �;;;;�-��
	��+�
� �"!	$,-�������	
,-�
����
	��,-�%������	
� ���������;T&.�������E� 0��	���"		$�������(��� � �
c-
�$,-����"��,-�����-���	$,-������*�0�����������-���	
������	��!
���	�s-
tí baterie (min 5 let).  

)��"�
� ����-���,
� �����
�� 0�� � -��	�,���	�� �
�1	���
,�$�� � ��������
V ��
���"���������	��"�
������.� V je nastaven bit .0 systémového registru 
S35 do stavu log. ���+<&��������0�����
		���
.�������	��"�í neklesne pod 
�
	
���	
�	���0�,
�	��"�
��������8C&��> -��	�,�	
��$�������������8C&�
����� �� �������	
� +<&� ��� ��!
��� 'I<C� �� � -��3�	
� ,- ����-�� -��3�	
�
80 0C 00 00. 

�
�/0	�
�
�����	
CPU 

2 ��'����
 	�
�/0 

 
DataBox 

Podpora práce 
s DataBoxem 

Zálohování napájení 
�
�/��	)34	
	��
���	
RTC 

Detekce stavu 
zálohovací baterie 
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5.3 Analogové výstupy 
I	���1�����$���� �����!
���������	
�	��"H��"��
��	$,-����	
,-�����*��í-

zen�-����0������F������������	 ��������
	 ����������	������������	��o-
1���� ���"�� I	���1���� �$���� � 0���� 1����	
,� � ���0�	 � �� �
�
,
�
� ����� �
CPU. 

Tab. 5.2 +������� ��	���1��$,-��$����*�+<&���� �C&�;; 
 C&�;���!�C&�;= 

C&�;�8��!�C&�;=8 
C&�����!�C&��= 

C&���8��!�C&517R 

+������$����	
,-���	á�* - 4 
��������	
��$����*  1×4 
#�����	$����
������
	   minus 
X����	
,������"��	
��� 
interních elektrických ob���* 

 ne 

Typ výstupu  	��"H��$ 
)��"H��$������-  ;��!�M.M2 V 
Rozlišení (1 LSB 1))  =� 39 mV 
Ch ����$����	
-��	��"�
  typ. ±1 LSB 

max. ±4 LSB 
Binární reprezentace výstupu  A��
�* 
Výstupní proud  max. 10 mA 
Doba nastavení výstupu  max. 30 µs 
���"!���,
��������$�����  >1 kΩ 
Odolnost proti zkratu  min. 5 s 

 
1) LSB (Least Significant Bit) -�	�0	
!ší bit binární hodnoty 

 1 LSB = 
82

10V
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5.4�64�3��4�&����3&�1���&��+�� 
>3�,-	 �+<&���� �C&�;;�0�������	����	"�� ����	 ���"�������	
���J

ními kanály. 

5.4.1�64�3��
�&����3&�1���&��+����7��8��9 
CH1 j������	�������
��0�	
�+<&���	���
��	����� �������)���
��	$�� s-

�������������0��	�0����"0
����
���� ��
� �+&���� :�	�,
����1������,
-�����í-
��	
.� �
����
���	
� ���	
,�� 	���� �
�
,
-�� ���
��	
� �
�"� +<&�� 6���-�0�� ��m-
����	
�����������!����
�"�O+#)OC� 

Podrobný popi�� ���!��� 0�� ����!�	� � ��
���,��Sériová komunikace pro-
gramova�������	
����
��	�����
�	
	����� ����	�������"	�#$ 001 06.01. 

&'�� 0�� ������	� ���	"� �����	$�
� ���-��	
�
� 8#-232 a RS-485 
s vazebními obvody galvanicky spojenými s 
	���	
�
��
�
,
�
������ ��7���i-
ci�	"�0��&'����
����	�����-��	
�8#-485. Rozhraní RS-�5�����&'����
����0��
�������
,� � ��
��0�	
�� ������� CL@ 646 ���;2�� ������E� �� ��
��0�	
�� ��z-
hraní RS-232 je odpojeno od CH1 rozhraní RS-485. Pro volbu typu rozhraní 
0���� ���-���0
,
� ������3
�� :�	�,�� 	���
��	�-�� ���
��	
.� � �� ���-��	
� 0�-��
���
���-�� ����	
���	
-�� ��	���.� ������	���� ���0�	
.� � ,-����� ���	����
a D����E��ušení. 

5.4.1.1 Rozhraní RS-232 
Rozhraní RS-�5����0
3H�0����������$����	
,-��
1	��*�CC<�D���	"�	��D�o-

��E definovanou specifikací V.28 (EIA RS-�5�(� �� �����	
,-� �
1	��*� ������
>��A�	��D����E�CC<�����!E�0����������������	,��$,-����
��	
��������x-
	
����!
����F���-��	���������0�	
�	���������������	���
�����������
���	
z-
kou úrovní elektromagnetického rušení. 

+<&���� �C&�;;�� �!
��0
��������	
��,
������������	
������ ��
1	��*�
TxD (Transmit Data), RxD (Receive Data), CTS (Clear To Send, pouze CH1) 
a RTS (Request To Send) standardního rozhraní RS-232. 

+�
���������0�	
������	
,-������*����-��	
�8#-232 viz kapitola 10. 

Tab. 5.3 Parametry rozhraní RS-�5��+<&���� �C&�;; 
+��	������� ,-���� max. 230,4 kBd 1) 
Délka kabelu max. 15 m 2) 
)��"�
��$����*�CG�.�8C#���
�D���	
�� typ. –8 V proti GND (Rz=5 kΩ) 
)��"�
��$����*�CG�.�8C#���
�D���	
�; typ. 8 V proti GND (Rz=5 kΩ) 
)��"�
������*�8G�.�&C#�����D�o��E�� min. –3 V proti GND 

max. –25 V proti GND 
)��"�
������*�8G�.�&C#�����D�o��E�; min. 3 V proti GND 

max. 25 V proti GND 
7�����	,�������*�8G�.�&C# 5 kΩ 

 
1) 9�G
���	
����	������� ,-����� 0�� �
�
����	����G
���	
�������	������	o-

so����� ,-����
�	������	�-����!
����o��	
���	
-����	����%�
��C������2(� 
2) 9�G
���	
���������������*!���$�����!
����������������	������� ,-����
�

do 76,8 kBd. 

K programování PLC 
'�	���1�
 	
�������
���	�
� �	
CH1 

Rozhraní RS-232 
���15�&�	���6�	
dvoubodové spojení 

 

 



Tecomat TC500 

TXV 138 07.01 16 

5.4.1.2 Rozhraní RS-485 
Rozhraní RS-�A����0
3H�0����������$����	
,-��
1	��*�CC<�D���	"�	��D�o-

��E� ��:
	���	��� ���,
:
��,
� >���� %L��=.� O7I� 8#-�A�(� �� �����	
,-� �
1	��*�
������>����	��D����E�CC<��>����	
������ ����-��	
�0����1����	
,� ����0e-
ny s 
	���	
�
� �
�
,
�
� ����� �� +������� � � ����
,�$,-� �����	
,-� �����*�
rozhraní RS-�A�����!E�0
��
,�����������0�	
���	,��$,-����
��	
�����!
���
�����
�	
� �����G�� F�� �-��	������ ���0�	
� 	�� �����	
� ������	���
� �� ��������
�
s vyšší úrovní elektromagnetického rušení. 

+<&���� �C&�;;�� �!
��0
��������	
��,
������������	
������ ��
1	��*�
TxD (Transmit Data), RxD (Receive Data). Signál RTS (Request To Send) je 

	���	"��y�!
�����
��	
����
��,��� �
����� 

+�
���������0�	
������	
,-������*����-��	
�8#-485 viz kapitola 10. 

Tab. 5.4 Parametry rozhraní RS-�A��+<&���� �C&�;; 
+��	������� ,-���� max. 230,4 kBd 1) 
Délka kabelu max. 1200 m 2) 
&
��
������
:���	,
��	
,-������*�
RxD+, RxD– 

±200 mV 

>����	
��������
:���	,
��	
,-������*�
RxD+, RxD– 

min. 12 kΩ 

)��"�
��
:���	,
��	
,-������* 
RxD+, RxD–�����D����E�� 

min. 0,2 V, max. 12 V 

)��"�
��
:���	,
��	
,-������*� 
RxD+, RxD–�����D����E�; 

min. –0,2 V, max. –7 V 

)��"�
��
:���	,
��	
,-��$����* 
TxD+, TxD–���
�D���	
�� 

min. 1,5 V (Rz=75 Ω), 
max. 5 V (Io=0) 

)��"�
��
:���	,
��	
,-��$����* 
TxD+, TxD–���
�D���	
�; 

min. –1,5 V (Rz=75 Ω), 
max. –5 V (Io=0) 

Rozdíl hodnoty��$����	
-��	��"�
���
�
úrovních 0 a 1 

max. ±0,2 V 

Výstupní proud max. ±250 mA 
 

1) 9�G
���	
����	������� ,-����� 0�� �
�
����	����G
���	
�������	������	o-
������� ,-����
�	������	�-����!
����o��	
���	
-����	����%�
��C������2(� 

2) 9�G
���	
���������������*!���$�����!
����������������	������� ,-����
�
do 76,8 kBd. 

 9�G
���	
� ���	������ � ,-������*!���$�� ���!
�����
� ���,�� ���������	3
�
	�!�5;; m. 

5.4.2�64�3��
�&����3&�1���&��+����7��8��9 
&'�� ����!
� ������3
�� �� ��
��0�	
� 
	���
1�	�	
,-� ��riferií se sériovým 

�������� 	���� �$������� ���� �� +<&� �� ���0��	���� �����0�	
� +<&�� 9*!��
���,�������	"���
����e!
��,-R 
8�!
��PC -���
��0�	
�	���
��	�-��� �����.������
�������
�����+& 
8�!
��PLC -������0�	
�+<&�	������1������*��������0��	���������	
���� 
8�!
��MAS -���"������������
��	$,-�+<&�	������1������*����
�
�O+#)OC 
8�!
��uni  -����,	$��!
�������$���	��������	
������	
����!
�
 

)������	
���!�����	�-����!
���0�������	�������	������.�������	$��o-
�
�� ��!
�*� 0�� ����!�	� �� ��
���,�� Sériová komunikace programovatelných 

����
��	�����
�	
	����� ����	�������"	�#$ 001 06.01. 

&'�� 0��������	����	"������	$�����-��	
��8#-232 s paramery uvede-
nými v bodu 5.4.1.1. 

Rozhraní RS-485 
���15�&�	
�������
�	
spojení 

 

 

�78	&�	�����	���	
������	���1��� 
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5.5�:�'	��
��������
	����#0 
+������� �&+�����	������0
�����!
���	������	
�%��!
��#OC(��> tomto re-

!
����e nastavované parametry zobrazují na displeji a lze je editovat pro-
�����	
,��
��	"��e�$,-�����
������	���� 

�����
:
����	$,-�� �*���� �%C&�;�8��!�C&�;=8���C&�����!�C&��=8(�
jsou v ��!
���#OC���G� ����������	 �� �	1�
��
	"��>�	������0
,
,-���
�����,-�
jsou t�G� ����	������������������	������������	
�� � ���� �����G� �������r-
kách pro modifikova	��� � ���� � 

+��,-��������!
���#OC����� �����������	$����
���������
����Y3
������e-
��Z���Y3
����������Z���
����	��
�	���0�	
��6�"�����
�������
��*���t stisknuta 
do doby, kdy se na displeji objeví text 

 
REZIM NASTAVENI (SETTING MODE) 

 
+������	"	
�����
����0��	�����	
���������
����0���������	�	�����	�����o-

��	�-����0����.�	�����-���������0���������	�	�������-��	����	�������a-
	�-�����������.�	����R 

kanal CH1 (channel CH1) 
adresa - 0 (address - 0) 

 
>� ��!
��� #OC� ���,	"� ����
.� !�� ����
����� Y3
���� ���*Z� �
���0����

k 	������0
,
��� ���������.� ����
����� Y3
���� 	�-���Z� �� ����,-��
��� ����-
���������$3�	
�-��	�� ��������������������
�����
�����YUZ.��	
!�	
�-��	�� �
����
tkem „-“. 

8�!
��#OC������� ���
�����	�
��������	$����
���������
����Y3
���������Z�
��Y3
����������Z��#������������*� 0����
����	��	
���!
������!�	�����	��1e-
�
,� �	����
�������"�
���������*���+<&����0��������!
���'I<C.�����
���"�
�*!���$���
1	��
����	��	"��������,- ���$,-�-�ášení. 

 

C��������)�����
���	���������� �&+��%�������
����������������������dcích). 
Nastavovaný 
objekt 

Nastavované parametry/nastavení 

kanál CH1 - 
%��!
�[PC 

adresa rychlost prodleva 
odpov"di 

detekce 
CTS 

parita 1) 

 vypnut - - - -  
 ��!
�[PC adresa rychlost prodleva 

odpov"di 
- parita 1) 

kanál CH2 re!
�[PLC adresa rychlost - - - 
 re!
�[MAS - rychlost dopravní 

���!�"	
 
- parita 1) 

 ��!
�[uni  - - - - - 

Zdrojová pa-
�"H���ogramu 

�!
�
[� �	����	�������	��� 

 
1) Nastavení parity je zavedeno od verze systémového programového vy-

bavení 7.0. 

5.5.1�:�'	��
��������
	���'4�3��
���&����&��+����8�;��8� 
@�	���&'��������	"�	������	$���!
��PC.�����$�	�������"	
�������-����

kanálu se parametr �
/3��'4�3��4���&��+lu  nenastavuje. 
+�
�	��������	
����������� �
/3��'4�3��4���&��+�� CH2 se na displeji 

zobrazuje zpráva typu 
kanál CH2 (channel CH2) 
�
/3��- off (mode - off) 

 

)�1��	%9� 

 

$'���	��	��1���	%9� 

.�������	��1���	%9� 

:
'�

���	��1���	
sériového kanálu 
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s následujícím významem: 
kanál CH2  - nastavovaný objekt 
�
/3�� - nastavovaný parametr 
off  - nastavení parametru (zde kanál vypnut) 

 
#��
��$���	���&'���*!�����,��������",-�����!
��,-R 

off  - ��	���� �	���%	�	������0�����!��	$����3
������������	álu) 
PC - ��
��0�	
� 	���
��	�-�� � ������ %���
����� +&� 	���� ���
�	
-��

������	
-����	���( 
PLC - propojení s dalšími P<&�	������1������ �����
�"�O+#)OC���l-

�
���������� ,-�����$�"	�������%	������0�����0�	�� ,-��������d-
resa) 

MAS - ��"�� ���� �� ����
��	$,-� +<&� 	���� ��1������*� �� �
�
� O+#)OC�
%	������0�����0�	�� ,-�������������	
����!�"	
( 

uni  - ���,	$� �!
�������$� ��	��� ���� �	
������	
� ���!
�
� %	�	������0��
��� !��	$����3
� ��������� ��	���.� �3�,-	 ��������� � 0������u-
����
�
	
,
��
���	
������� ����!
������������ogramu) 

C���
�� �YUZ���Y-Z��
���0����-��	����
�����������%0��	���
�$�
���!
� (.���a-
�
�� �Y3
�������*Z�	����Y3
����	�-���Z����!
���	������	$���!
�������0�����
	��	������	
����3
-������������,-��
-�������etru. 

+�
�	��������	
�����������adresa sériového kanálu  se na displeji zob-
razuje zpráva typu 

kanál CH1 (channel CH1) 
adresa - 0 (address - 0) 

 
s následujícím významem: 
kanál CH1  - nastavovaný objekt 
adresa  - nastavovaný parametr 
0 - hodnota parametru 

 
I�������*!��	��$����-��	���;��!�MM��@����$����
���������
����YUZ���ý-

3
��� -��	���� ����� � �� �.� ����-$�� ��
����� ����
���� %��
� � s) zvýšíme její 
hodnotu o��;��6����	"������$����
���������
����Y-Z��	
!
���-��	��������� �
�� �.� ����-$�� ��
����� ����
���� �	
!
��� 0�0
� -��	���� �� �;�� #�
����� ����
����
Y3
�������*Z�	���� Y3
����	�-���Z� ���!
���	������	���-��	������ ���0�����
	��	������	
����3
-��	��������,-��
-���arametru. 

I���������	������0��������������!
� �PC a PLC��>���!
���uni  je nasta-
��	
������ ��������
�
	i,
��
���	
������� ����!
�������������1����� 

+�
�	��������	
�����������&����3&�1���������'	�'4�3��4���&��+�� se 
na displeji zobrazuje zpráva typu 

 
kanál CH1 (channel CH1) 

rychlost - 19_2 (speed - 19_2) 
 

s následujícím významem: 
kanál CH1  - nastavovaný objekt 
rychlost  - nastavovaný parametr 
19_2  - 	������	�� -��	���� �� ��[�� %�����!
���� 	�-����0�� �����
		���

�����.���� rychlost 19,2 kb/s) 
 
8 ,-������*!�� 	��$���� �����������	$,-� -��	��� ������ ����� ��2��8 ,h-

����.�������	�	
�����	�����!
���	����	�����	����������	�.�	�	
���
��
����á-
	
�����
�����YUZ���Y-Z�	��
�	�����#�
���������
����Y3
�������*Z�	����Y3
����	a-
-���Z� ���!
���	������	���-��	���������0�����	��	������	
� ���3
-��	����
����,-ozího parametru. 

8 ,-��������	������0��������������!
� �PC, PLC a MAS��>���!
���uni  je 
	������	
�� ,-����
��������
�
	
,
��
���	
������� ����!
�������������1�amu. 

Nastavení adresy 
sériového kanálu 

Nastavení komuni-
�
���	������'��	
sériového kanálu 
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Tab. 5.6 #��	�����!	$,-����	����$,-�� ,-����
����*�	$,-���!
��,-�&'����&'� 
Rychlost <
/3��&��+��  Rychlost <
/3��&��+�� 
  0,3 kb/s PC,MAS    28,8 kb/s PC,PLC,MAS 
  0,6 kb/s PC,MAS    38,4 kb/s PC,PLC,MAS 
  1,2 kb/s PC,MAS    57,6 kb/s PC,PLC,MAS 
  2,4 kb/s PC,MAS    76,8 kb/s PLC 
  4,8 kb/s PC,MAS  115,2 kb/s PLC 
  9,6 kb/s PC,PLC,MAS  172,8 kb/s PLC 
14,4 kb/s PC,PLC,MAS  230,4 kb/s PLC 
19,2 kb/s PC,PLC,MAS   - 

 
+�
�	��������	
����������������
��������!�3� %�� ��!
���PC) nebo do-

pravní z ��/�!���%����!
���MAS) se na displeji zobrazuje zpráva typu 
 

kanál CH1 (channel CH1) 
prodleva - 10 (timeout - 10) 

 
s následujícím významem: 
kanál CH1  - nastavovaný objekt 
prodleva  - nastavovaný parametr  
10 - 	������	����������[������	
����!�"	
����� 

 
Krát�$�� ��
����� ����
���� YUZ� ��$3
��� -��	���� ������� [���!�"	
� �� �.�

����-$����
���������
����%��
�� �(���$3
���0�0
�-��	�������;��6����	"����t-
�$����
���������
����Y-Z��	
!
���-��	����������� ����.�����-$����
�������a-
�
�����	
!
���0�0
�-��	�������;��#�
���������
����Y3
�������*Z�	����Y3
����	a-
-���Z� ���!
���	������	���-��	���������0�����	��	������	
� ���3
-��	����
����,-��
-���arametru. 

>��
���	����������������"�
�����!
���� ��3�	
���
���*.��� ����	���
��	$�
� ����.� ����$� � 3��� ������.� 	���
-	�� ����� ����	���� �� � �
��	
� 	�� ��
0���
a 	�	
� ��� � �,-���	���
0����� �����"?�+<&��+������!�	
��������� ����o-
�"�
� �
���� 	���
��	$� � ����� ���� 	�� ��
������ 	��	��� �� ��-�0�	
� ��
0���
odpov"di. 

������������ � ��� 	������0�� ��������*!��	��$���� -��	��� ;� �!� MM ms. 
Hodnota 0 z	���	�.�!���
	
���	
���������������"�
�����������
�������"�
	��	�������	������� ��.����
�
���� �	��	������	��� ,-����
��'��	�� ����!�MM�
����0
�������������
�
����	��,-���	��� ,-����
��omunikace nezávisí. 

+�������������"�
����	������0��������������!
��PC. 
>��
���	��������	
����!�"	
�����!
���� ��3�	
���
���*.��� �+<&�0����	�d-

�
��	$�� ����������	�������"?��������
��	�-��+<&������	�!�;.� �����*�o-
������!�"	
�	�����	��������������*����	������� ������ 

������	
� ���!�"	
� ��� 	������0�� �� 	����,
,-� �;0 ��� �� �*!�� 	��$����
-��	���;��!�2 ���'��	����;��	���	�.�!��	���
��	$�+<&������	�������"?�
max. 0,5 �� %����� , ���� ����
��	�-�� +<&� 	���
� �������
�� ����� -��	���(��
'��	�� � �� �!� 2;� ����0
� ������	
� ���!�"	
� ;.�� �!� 2 �.� ������ ��� ��
������
k -��	��"�;.� s. Hodnoty 6���!�MM�	a����
���G��������	
����!�"	
�2 s. 

������	
����!�"	
����	������0��������������!
��MAS. 
+�
�	��������	
�����������detekce signálu CTS  se na displeji zobrazuje 

zpráva typu 
kanál CH1 (channel CH1) 

CTS - on (CTS - on) 
 

s následujícím významem: 
kanál CH1  - nastavovaný objekt 
CTS - nastavovaný parametr 
on  - nastavení parametru (zde detekce CTS zapnuta) 

 

Nastavení prodlevy 
����
/��	
 doprav. 
6��1�/�� 

������

	����
/�� 

Do��

��	6��1�/�� 

Nastavení detekce 
signálu CTS 
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�����,�� �
1	���� &C#� �*!�� �$�� ��?� � �	���� %�::(� 	���� ���	���� %�	(��
#�
���������
����YUZ�	����Y-Z�	������	
���"	
��.���
���������
����Y3
�����o-
�*Z�	����Y3
����	�-���Z����!
���	������	���-��	���������0�����	��	���a-
��	
����3
-��	��������,-��
-������������ 

+�
����	���������,
��
1	����&C#�+<&��������� �
��	
�������"�
����	a-
�����	
� �
1	���� 8C#� �����0�� ����� �
1	���� &C#�� 6����"?� 0�� ��� �
��	�� �!�
tehdy, má-�
��
1	���&C#����0	���-��	���� 0�����
1	���8C#�� 7��� ������ ��!
���
����
�	������	����������������"�
.� 0����� �������	�.�!��+<&�	������
���í-
��.�
��� !�0���
g	���&C#�0
!�	������	� 

+�
�� �	���������,
��
1	����&C#�+<&���������
1	���8C#.���� na stav sig-
nálu CTS nebere ohled. 

�����,���
1	����&C#�0��	�����
���	��������������!
��PC kanálu CH1. Na 
��	����&'��	�	
��
1	���&C#�������	$���!��	�����!
���\ 

+�
�	��������	
������������
/3�����3	��se na displeji zobrazuje zpráva 
typu  

kanál CH1 (channel CH1) 
parita - on (parity - on) 

 
s následujícím významem: 
kanál CH1  - nastavovaný objekt 
parita  - nastavovaný parametr  
on  - parita zapnuta  

 
+��
����*!���$����?�� �	����%�::(�	�������	����%�	(��> ��
���"����	����

���
� ����0��	���!� ������
���������%���	(��#�
���������
����YUZ�	����Y-“ na-
�����	
���"	
��.���
���������
����Y3
��������Z�	����Y3
����	�-���Z����!
���
	������	���-��	���������0�����	��	������	
����3
-��	��������,-��
-���a-
rametru. 

+��
��� 0�� ���	����	"� ���	����� > �
	�� ��� ������ �� 	�0	��	"03
,-� ��
�a-
��,-.��� �0������������	
���������������� .����������
���	����	�3�0
��>y-
�	��
����
� ��	
!�0�����������	
����	�3�	$,-�����%������	���
��
����
������
%����
 	�������
��	�����
��

�������	
����
��	�����
�	
	����� ����	�e-
coreg, vydání 7. a�� 33
.���0�����CL> 001 06.01). 

8�!
�����
� ����	������0��������������!
� �PC a MAS. 
+������� � &'�� 0���� �� �$���,�� 
���
,
�	"� 	������	 � 	�� -��	�� R 

��!
��- PC, adresa - 0, rychlost - 19,2 kb/s, prodleva - 0, detekce CTS - off, 
parita - on. 

&'��0��
���
,
�	"�� �	��� 

5.5.2�=�,
���,������4����!	3��/3��	
�'&4����������� 
+�
� 	��������	
� ��������*� ����0���� ���"�
� �!
��������-�� ���1����� ���

na displeji zobrazuje zpráva typu 
 

EEPROM (EEPROM) 
- off (- off) 

s následujícím významem: 
EEPROM - nastavovaný objekt 
off  - 	������	
� ���������� %���� 
���
,
�	
� -��	���.� ����0���� ���"H�

�!
��������-�����1������ypnuta) 
 
����0�������"H��*!���$����?�� �	����%�::(�	�������	����%�	(��#�
�����

����
���� YUZ�	���� Y-Z�	������	
���"	
��.���
����� ����
���� Y3
�������*Z�nebo 
Y3
����	�-���Z����!
���	������	���-��	���������0�����	��	������	
����3í-
-��	��������,-��
-���arametru. 

+�
�	������	
�����������	��-��	����off 0��������,-����+<&������!
���
8�)�� ��	���	����1�������!�	$������"�
��!
��������-�����1������+�
�	a-
stavení parametru na hodnotu on 0��������	��	
� ��!
���	������	
��� ��!J
���� 	�����	��� ���	��
� 	���0�	
� +<&� 	���� ��������� 	�0����� �����	��� ���
���"�
��!
��������-�����1��������1�����������0�������"�
�����	������1����
je pak v ��!
��� 8�)� � ��	���	�� B�	�,�� ����!
� ������3
�� �� zálohování 
�	��1��
,� ����
�������"�
��!
��������-����ogramu. 

:
'�

���	��1���	
parity 

 

Implicitní nastavení 
�
�
����� 
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6.�%
���	&���'	�������
'	���  

6.1 Základní funkce 
)��0��	��,�������*����$����*�0������
����	���"�3
	�������	
,-����$���p-

	
,-������*�+<&��F��	���
���� � ���� �����
3
�� �������!
���0��	��� ������*�
a v$����*�	�������
:
��,
������	
�0��	��� ������ ��
	��	
,-����	���1��$,-�
�����*����
	��	
,-����n�
������$,-���������$,-��$����*� 

6.1.1 Binární vstupy 
S
	��	
������ �����!
�����
��0�	
�����������$,-��
1	��*��
��	�-����0�����

��+<&��+�����$3�	
�:�	��	
������-�
����
� 0����!�$�������1����	
,� ����"��	�
���������������	
��	
,-������*���������	�:
�������> ����	
�%���	��
(��������
je signalizováno rozsvícením LED diody. 

>���� �0������1�	
����	 ��������
	 ��� 0��	���������	������������#�u-
�
	�� �
1	��*� �*!�� �$�� ����0�	�� � obou �����
��,-� %��� ������	��� ��������
plus nebo minus).  

+�
���������0�	
��
	��	
,-������*��
�����
������;� 

Tab. 6.1 +������� ��
	��	
,-������*�+<&���� �C&�;; 
 TC501 

TC501R 
TC511 
TC511R 

TC502 
TC502R 
TC512 
TC512R 

TC503 
TC503R 
TC513 
TC513R 

TC504 
TC504R 
TC514 
TC514R 

TC505 
TC505R 
TC515 
TC515R 

TC506 
TC506R 
TC516 
TC516R 

TC507 
TC507R 
TC517 
TC517R 

&�����$������������* 12 20 12 16 12 16 20 
��������	
 
%����������
	�×������������*( 

1×8, 
1×4 

2×8, 
1×4 

1×8, 
1×4 

2×8 1×8, 
1×4 

2×8 2×8, 
1×4 

#�����	$����
����upiny plus nebo minus 
X����	
,������"��	
����
ostatních elektr. obvo�*� 

ano 

F��	��
���	��"�
 24 V–, 24 V~ 
)��"�
�������1��; max. 12 V–, 11 V~ 

(max. 14 V–, 13,5 V~) 1) 
)��"�
�������1��� min. 16 V–, 15 V~ 

(min. 18,5 V–, 17,5 V~) 1) 
 max. 30 V–, 30 V~ 
+�������
���1��� typ. 10 mA 
���!�"	
�����1��;�	����1�� typ. 4 ms 
���!�"	
�����1����	����1�; typ. 4 ms 

 
1) '��	��������	����������� ��7;��!��75������*�C&�;5��!�C&�;=.�C&��5�

�!�C&��=���C&�;58��!�C&�;=8.�C&��58��!�C&��=8 

 



Tecomat TC500 

TXV 138 07.01 22 

6.1.2 Binární tranzistorové výstupy 
Binární tranzistorové �$���� � ����!
� �� ������	
� ����������$,-� ���	
,-�

a �
1	��
���	
,-� ����*.� ������ � !���0
� � ������ ���	���� �� � ,-����� ��
	�	
��
+�����$3�	
� :�	��	
������-�
����
� 0����!�$��$�����1����	
,� ����"��	����o-
�����������	
��	
,-��b���*���,-��	"	�����
�������.�����"�
�������N����	
� 

#��	��
� 0��	���
�$,-��$����*�0����
���
��0�	����	"03
��	���0�	
��$����*�
�
1	��
����	�������
,�	
��<O���
�� ��#�����	��<O���
���.���	���	��S<@.�
signalizuje roz��
,�	
���������	
��$����*�����
������%�����	����(������� 

Výstupy jsou organizovány �������
	���0��	���������	����������� 
+�
���������0�	
��
	��	
,-����	�
������$,-��$����*��
�����
������;� 

Tab. 6.2 +������� ��
	��	
,-����	�
������$,-��$����*�+<&���� �C&�;; 
 TC501 

TC501R 
TC511 
TC511R 

TC502 
TC502R 
TC512 
TC512R 

TC503 
TC503R 
TC513 
TC513R 

TC504 
TC504R 
TC514 
TC514R 

TC505 
TC505R 
TC515 
TC515R 

TC506 
TC506R 
TC516 
TC516R 

TC507 
TC507R 
TC517 
TC517R 

&�����$��������$��u�* 8 16 4 - - 4 20 

��������	
 
%����������
	�×��������ý����*( 

1×8 2×8 1×4 - - 1×4 2×8, 
1×4 

#�����	$����
����upiny plus 
Galvanické o��"��	
����
�����	
,-��������������*� 

ano 

+��,��	
�	��"�
��ý����* 9,6 V–��!��A.A V– 
Proud výstupu max. 1 A 

+�����������	$���o�
��� max. 6 A max. 4 A max. 6 A 
max. 4 A 

�� ����$���������
 
rozepnutí 

max. 300 µA 

Doba sepnutí max. 400 µs 
Doba rozepnutí max. 400 µs 
Ochrana proti zkratu  
 6����	
��������	
-��
 3�
�����-�������� 

typ. 7,5 A 

 Doba odpojení 
 �������	
-��3�
�����-�
 proudu 

typ. 4 ms 

 Omezení zkratového 
 proudu 

typ. 4 A 

6,-��	������
�����í!�	
  
 Omezení proudu typ. 4 A 
6,-��	������
�����ólování ano 1) 
63����	
�
	����
�	
����"!� �	"03
 

 
1) 6�����������������	����
�	
-�������.����"!�����������	�� .��������u-

������������������,-��		����
�������odu. 
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6.1.3 Binární reléové výstupy 
S
	��	
����������$���� �����!
���������	
�����������$,-����	
,-����
1	a-

li���	
,-�����*��
��	�-����0����.�	���0�	$,-����
���$��	��"�
��	����	��"J
�
��� 33
��	�!�0��������	$������-���
	�	�-��	��"�
����	�
������$,-��$��u-
�*��>$���� �0��������
����	 ���
	�,
�����	��"H��$����	�����������.�� �e-
��	$����������	"�	�����������
	"���0��	���������	����������� 

#��	��
���!��-���$������0���
1	��
����	�������
,�	
��<O���
�� ��#�o-
���	��<O���
���.���	���	��S<@.��
1	��
��0�������
,�	
���������	
��$����*�
v klidovém (rozepnutém) stavu. 

+�
���������0�	
��
	��	
,-�������$,-��$����*��
�����
������;� 

Tab. 6.3 +������� ��
	��	
,-�������$,-��$����*�+<&���� �C&�;; 
 TC501 

TC501R 
TC511 
TC511R 

TC502 
TC502R 
TC512 
TC512R 

TC503 
TC503R 
TC513 
TC513R 

TC504 
TC504R 
TC514 
TC514R 

TC505 
TC505R 
TC515 
TC515R 

TC506 
TC506R 
TC516 
TC516R 

TC507 
TC507R 
TC517 
TC517R 

&�����$������ výstu�* - - 4 10 8 10 - 

��������	
 
%����������
	�×��������ý����*( 

- - 1×4 2×4, 
2×1 

2×4 2×4, 
2×1 

- 

X����	
,������"��	
����
ostatních el. obvo�* 

ano 

#�
	�	��	��"�
 max.  250 V ≅ 
Spínaný proud max. 1 A, min. 100 mA 
#�
	�	$����
���$��ýkon max. 250 VA 
Spí	�	$����0	���"�	$� 
výkon 

max. ���W�����	��"�
��� V 
max. 19 W�����	��"�
��A V 

max. 24 W�����	��"�
���; V 
+�����������	$�����
����
skupiny 

max. 4 A 

Doba sepnutí a rozepnutí typ. 5 ms 
Doba zakmitání typ. 1 ms 
]
���	������,-�	
,�� min. 20 × 106 sepnutí 
]
�otnost elektrická 
 ��
���; V~, 1 A, cos ϕ = 1 
 ��
���; V~, 1 A, cos ϕ = 0,4 
 ��
��� V–, 1 A, τ = 0 ms 
 ��
��� V–, 1 A, τ dle DC13 

 
1,2 × 106 sepnutí 
0,4 × 106 sepnutí 
1,2 × 106 sepnutí 
0,25 × 106 sepnutí 

@��������������
!
��lnost 
 výstupu 
 skupiny 

 
1,5 A 1) 
6 A 1) 

F
3�"	
�����
�����
!�	
�
a zkratu 

�	"�+<&�1) 

63����	
�
	����
�	
����"!� �	"�+<&�1) 
)��"�
����
�����
	��
���n-
����* 

max. 250 V 

Dielektrická pevnost 
rozepnutého kontaktu 

1 kV ~ 

Dielektrická pevnost mezi 
��	���� ��������	�!
�$�
�
�����
�+<& 

2,2 kV ~ 

Dielektrická pevnost mezi 
kontakty relé a obvody 
SELV 

3,75 kV ~ 

Dielektrická pevnost mezi 
skupinami kon����*�2) 

3,75 kV ~ 

 
1) Podrobnosti viz bod 10.5.5 
2) >���	"���������	"�� ����	$,-���	����* 
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6.1.4 Analogové vstupy 
I	���1��������� �����!
�����
��0�	
��!��� ���	���1��$,-��
1	��*��
��	�-��

��0�������+<&��F��������	 �������3
���������,���	
��	���1��$,-��
1	��*�
s 	�����
����	�������������	����	��"H�����D���	
��>����	
� ����� � 0����
galvanicky spojeny s inter	
�
��
�
,
�
������ �+<&� 

>���� � 0������������	 ��������
	 ��� 0��	���������	������������	��o-
1�������"��@�!�$�������0����!	�������0����
	�
�
����	"�	�����
������	��"J
H��$�	�����������$�����0��
1	�����9"�
,
� �����-����	������0�����1�����"��
C ������������"�
,
������-��������
��������!�$�������	����
����	������tních 
vstupech. 

'��	���� �����	
� ���
�
	 � ��� �������� ���
���	
��� ���1����� ��� :�������
B#�%B����#,���(��B������B#� 0���
	��	
��
���.�����������-��	����;������
���
���	
����
��"�
,
-�������-������G
���	
�-��	�����;M���
1	��
��0������!�	
�
neb����������	
�-��	
�������"�
,
-�� �����-���+��������	�� ��,-	
,��� 0�d-
	��� ����������
�	��D���	
��!
��������-�����1������ 7	������	
����������d-
poruje konverzi dat z �	���1��$,-������*�
	�����,
�&)>� 

+�
���������0�	
��	a��1��$,-������*��
�����
������;� 

Tab. 6���+������� ��	���1��$,-������*�+<&���� �C&�;; 
 C&�;���!�C&�;�.�C&�;= 

C&�����!�C&���.�C&��= 
C&�;�8��!�C&�;�8.�C&�;=8 
C&�����!�C&���.�C&��= 

TC505, TC506 
TC515, TC516 

TC505R, TC506R 
TC515R, TC516R 

+����������	
,-���	��* - 4 
��������	
  ���������	���������� 

+���������
	�×����������u�*  1×4 
#�����	$����
������
	  minus 
X����	
,������"��	
����
	��r-
	
,-�������
,�$,-������* 

ne 

Typ ochrany dioda, odpor 
9������I[��������� postupná aproximace 
�����������������	��* 4 ms  
Binární reprezentace vstupu ����
�*���z znaménka 
Typ vstupu �������$�	����	��"H��$ 
:��!>��4��'	���  
9"�
,
������-[����
3�	
�%� LSB) 0 >��!�U�; V/ =� 2,44 mV 1) 

0 >��!�U� V/ =� 0,49 mV 2) 
&- �����
��� °C ±0,5 % plného rozsahu 
Teplotní drift ±0,003 % plného rozsahu/K 
Linearita ±0,07 % plného rozsahu 
6���������	������
�������	$,-�
podmínkách 

0,05 % plného rozsahu 

Vstupní odpor >10 MΩ 
>	
��	
�����������0���
gnálu <10 kΩ 
������	�������������
!�	
 max. +24 V, –12 V 
Proudové vstupy   
9"�
,
������-[����
3ení (1 LSB) 0 �I��!�U�; mA/ =� 4,9 µA 3) 
&- �����
��� °C ±0,5 % plného rozsahu 
Teplotní drift ±0,003 % plného rozsahu/K 
Linearita ±0,07 % plného rozsahu 
6���������	������
�������	$,-�
podmínkách 

0,05 % plného rozsahu 

Vstupní odpor 100 Ω 
������	�������������
!�	
 max. ±50 mA, max. ±5 V 

 
1) 1 LSB = 

4095
 V10

, 2) 1 LSB = 
4095

 V2
, 3) 1 LSB = 

4095
mA 20

 

Formát vstupních dat 
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6.2 Speciální funkce 
������	
� :�	�,�� � �*�C&�;5��!�C&�;=.�C&��5��!�C&��=���C&�;58��!�

TC507R, TC��58��!�C&��=8�0����!	�����3
�
�������,
��	
�:�	kce. 
#��,
��	
�:�	�,��� �!
��0
����	����	"������	������� .���
���	"��$���� �

+<&.����� 0�0
,-������-��� !���0�����!
�"03
�	�������������1��
�� �	�����o-
��	"	
�������	
-����,-	
,��-��� ����	
�0��	��� ������*����$����*��C ����b-
���!	�� ��1��
�� � 0���� ����
����	 � � ������$�� ���1�����.� ���!�� �����-��
�!
�������$�����1�������*������0��	���,-�� 

#��,
��	
� :�	�,��������+<&�����E�0
�	��������"���0��	��� �%�
�����	���
2.6). Do���!�����/
� 
	��/������,
��
����'�
�3+����?��kce.  

6.2.1�#�
����������'	���� 
+����3���,
� ����� � ���!E�0
� � ,-�$� ��
����� �� �!
�������$�� ���1���*��

���������-�������"���
�
,�$,-�������	
,-�����*��
��	�-����0�����������,o-
��	
� � ,-�$,-� ��"	� �����	
,-� �
1	��*.� 0�0
,-!� ����,���	
� �tandardními bi-
	��	
�
������ �	�	
���!	�� 

��"	���������
	��	
,-������*��7;.��7�.��7��	�����75�� ������������3o-
��,
����,���+��.�����$��*!���$�����!
�����3����	
��������#�����	"�0����	a-
�����	 ���
�	�� �����0
,
�����0������3�	
�����������������"�#CIC��I��
��,
 
�����3���,
-�� ���,���� ��� 0��	���
�$,-� �����*� ���� �������� 	������	
�� ��í-
���3	$,-��
�*��
�
,
-��������&6)C������!��-���������������������	"�	���a-
vit hranu signálu, která ak�
��0�������3�	
� 

+����3���,
� ����� �	���3
� �	
� 	������0
� ������	
� :�	�,
� �����*��7;��!�
DI3, popsanou v bodu 6.1.1. 

Tab. 6.5 +������� ������3���,
,-������*�+<&���� �C&�;; 
 TC501 

TC511 
TC501R 
TC511R 

TC502 
TC512 

TC502R 
TC512R 

TC503 
TC513 

TC503R 
TC513R 

TC504 
TC514 

TC504R 
TC514R 

TC505 
TC515 

TC505R 
TC515R 

TC506 
TC516 

TC506R 
TC516R 

TC507 
TC517 

TC507R 
TC517R 

+����������3���,
,-������* - - 4 4 4 4 4 
X����	
,������"��	
����
�����	
,-��������������* 

ano 

F��	��
���	��"�
 24 V–, 24 V~ 
)��"�
�������1� 0 (rozepnutí) max. 14 V–, 13,5 V~ 
)��"�
�������1� 1(sepnutí) min. 18,5 V–, 17,5 V~ 

max. 30 V–, 30 V~ 
+�������
���1� 1 typ. 10 mA 
���!�"	
�����1� 0 na log. 1 max. 5 µs 
���!�"	
�����1� 1 na log. 0 max. 5 µs 
^
���������	
-������� min. 30 µs 
+��
���������3�	
 viz bod 11.5.10 
Doba odezvy automatu viz bod 11.5.10 

 

   

Vlastnosti 
�����;�

����	
'���� 
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6.2.2�@�	�1�	���" 
4
����� ���5�0��0��	���"�	$��2-�
��
���$��
�����	"03
,-��������
.�� ����	$�

����������.��
��,
��%&<@(���	�����,
����������%8O#OC(��4
�����*!����a-
,�����0�������	"��"!
,
�%�������-��;��!�2��5�(.�	����0����������	
,
�%����z-
��-��;��!����������(� 

 Jako vstup CL@� 0�� � �!
�� �
	��	
� �������7;.� 0���� ������8O#OC��
	��	
�
�������7���+�
��������������8O#OC������
��0
,
����1� ��%���	��$������(��
���
�
�����������	��-��	 ��
1	��*�	���������&<@��+�
��������������8O#OC��d-
povídajícím log. ;�%�����	��$������(�0���
�����������	�����	��+������	
�����a-
-���
�����	��������!�	
��������� �� ����������3���,
����,���+����!
����l-
���-�����1������#�����	"���0�����	������	
���
���3	$,-��
�*�������������
����"� �
�����#CIC��8����� �� �������	
� �
����� ���� �������� 
� �� �!
��������-��
programu nastav�	
����
���3	�-���
������
�
,
������"��
�����&6)C� 

> �!
�
� �
	��	
,-� �����*� 0���� �����*� �
�����	���3
� �	
� 	������0�� 0�0
,-�
základní funkci, popsanou v bodu 6.1.1. 

Tab. 6.6 +������� ��
������ ���5�+<&���� �C&�;; 
 TC501 

TC511 
TC501R 
TC511R 

TC502 
TC512 

TC502R 
TC512R 

TC503 
TC513 

TC503R 
TC513R 

TC504 
TC514 

TC504R 
TC514R 

TC505 
TC515 

TC505R 
TC515R 

TC506 
TC516 

TC506R 
TC516R 

TC507 
TC517 

TC507R 
TC517R 

+������
���* - - 1 1 1 1 1 

X����	
,������"��	
����
�����	
,-��������������* 

ano 

F��	��
���	��"�
 24 V– 
)��"�
������og. 0 (rozepnutí) max. 14 V– 
)��"�
�������1� 1 (sepnutí) min. 18,5 V– 

max. 30 V– 
+�������
���1� 1 typ. 10 mA 
Rozsah �2��
�*�%;��!�2��5�( 
���!�"	
�����1� 0 na log. 1 max. 5 µs 
���!�"	
�����1� 1 na log. 0 max. 5 µs 
>����	
���
�����[����
3���,
�
schopnost 

max. 15 kHz/2 pulzy 
(10 kHz/1 pulz)  

+��
���������3�	
 min. 10 ms 
^
��������� min. 30 µs 

 

6.2.3�)��!���+����������3�&�
�
�	+�����'����1
���������7A<�9  
B�	�,�����"����	
�
	�����	���	
���	
����������- �0������	��������a-

cování signál*�78&����$���� ���������	$������������� 
6��"����	
����,�0������	���	��������
����
�����������-����	1�%�� � (�

v mezích –����=��A5�2�A�%A;;;�;;;;-(��! +2 147 483 647 (7FFF FFFFh), 
s ;���������������!E�0�����"����	
�������
3�	
����"�����- ��.�	������	
�
jedné �������� �������!�$���"����- ��.� ����
3�	
�����- � �*�
������������
a � -����	
� ��:���	�	
-�� ������ +�� ����!�	
� 	"������ �������� .� �������	
�
	���� �������	
� �����-�� 0���� 	������	 � ��
���3	�� �
� � ��� ��������� ����"�
#CIC.���0��� ����	������3���,
����,���+����!
��������-�����1������/
��	
�
���"����	
����������
���������	
,��
���
�
,
-��������&6)C� 

@� ��
��0�	
� �	
����� 0���� � �!
� � �
	��	
� ����� � �7;� %��
�$� �$���� 
stopy ��78&(.��7��%��
�$��$��������� ���78&(����75�%��
�$��$�����	�����-��
pulzu IRC). 

> �!
�
� �
	��	
,-� �����*� ���� ��
��0�	
� 78&� 	���3
� �	
� 	������0�� 0�0
,-�
základní funkci, popsanou v bodu 6.1.1. 

$�
'���'��	���
�� 
typu 3 

$�
'���'��	���/��
 ��	
IRC 
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Tab. 6.7 +������� ������*�������
��0�	
�78&�+<&���� �C&�;; 
 TC501 

TC511 
TC501R 
TC511R 

TC502 
TC512 

TC502R 
TC512R 

TC503 
TC513 

TC503R 
TC513R 

TC504 
TC514 

TC504R 
TC514R 

TC505 
TC515 

TC505R 
TC515R 

TC506 
TC516 

TC506R 
TC516R 

TC507 
TC517 

TC507R 
TC517R 

+�����78& - - 1 1 1 1 1 

X����	
,������"��	
����
ostatních elektr. obvo�* 

ano 

F��	��
���	��"�
 24 V– 
)��"�
�������1� 0 (rozepnutí) max. 14 V– 
)��"�
�������1� 1(sepnutí) min. 18,5 V– 

max. 30 V– 
+�������
���1� 1 typ. 10 mA 
���!�"	
�����1� 0 na log. 1 max. 5 µs 
���!�"	
�����1� 1 na log. 0 max. 5 µs 
>����	
���
�����[����
3���,
�
schopnost 

max. 7,5 kHz/3 pulzy 
(2,5 kHz/1 pulz)  

^
��������� min. 30 µs 
+��
���������3�	
 min. 10 ms 
8����-����"��	��-�dnoty 5���
�* 

(–����=��A5�2�A��! +2 147 483 647) 

 

6.2.4�B!�
����
�3������?+,��4�����'����'3��+�� 
B�	�,�����!E�0���"��	
����
�� ��
1	����	����������7;.�	�����"��	
�:á-

����-������	��������
1	��*�	��������,-��7;����7�� 
)��"��	�� -��	�� � � 0����0
� ������ ����*� 
	���	
-�� -��
	���-�� �
1	����

���
� ��"��� ������	$�
� -��	��
� �"��	�-�� �
1	���� %�"��	$,-� �
1	��*(��
+��������� �� �!
���������� ���1����� ���� �
����� -��	�� � �� �����$,-� 0�d-
notkách. Doba taktu interního hodinového signálu je 30.5175 µs. 

> �!
�
��
	��	
,-������*������"��	
����
�� �	����:�����-������	��	��u-
ší ani neomezuje jejich základní funkci, po���	��������	���2����� 

Tab. 6.8 +������� ������*������"��	
����
�� ���:�����-������	���
1	��*�
+<&���� �C&�;; 

 TC501 
TC511 

TC501R 
TC511R 

TC502 
TC512 

TC502R 
TC512R 

TC503 
TC513 

TC503R 
TC513R 

TC504 
TC514 

TC504R 
TC514R 

TC505 
TC515 

TC505R 
TC515R 

TC506 
TC516 

TC506R 
TC516R 

TC507 
TC517 

TC507R 
TC517R 

9�!	��������	"	
�:�	�,� ne ne ano ano ano ano ano 

X����	
,������"��	
����
�����	
,-��������������* 

ano 

F��	��
���	��"�
 24 V– 
)��"�
�������1� 0 (rozepnutí) max. 14V– 
)��"�
�������1� 1(sepnutí) min. 18,5V– 

max. 30V– 
+�������
���1� 1 typ. 10 mA 
���!�"	
�����1� 0 na log. 1 max. 5 µs 
���!�"	
�����1� 1 na log. 0 max. 5 µs 
>����	
���
������ 1 '���!�� kHz 
^
��������� min. 30 µs 

 

Vlastnosti funkce 
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7. Balení 
F��	���
���+<&�0��������������
����������	 ��������
,�������	$,-�:
G��	
�

���!�����>	"03
�����	
����������
������������-�������� �����*����������a-
� �����������	
-��������������	�-���������	
�
���
�����
��������	
�
�D��0
�
n��	$�
�������������� 

8.�#�
����� 
+������������$���,�����������
���*��������-��	��$����
���0��	���	
�

�$�������+�������������	
�
���������� ����"����������
��$��������"	����y-
�$�
�������	
�
���������� .��������������	����
������	���������@���
,�����
�
�$�����!�	�����.��� �	���3������������	������- �������3����	
��	"03
-��
�������>$������	���
��$���"-���������� �� �����	���
������*����	
��o-
�"��	���	
,-� ��
�*�� +�������� 0�� ������	�� ������"�� ��
� �������,-� –25 T&� �!�
70 °C, relativní vlhkosti 5 V��!�M� % (nekondenzující) a tlaku >70 kPa. 

9. Skladování 
#�������	
� �$������ 0�� ������	�� 0�	� �� �
��$,-� ��������,-� ���� ���
��-��

���,-�.��1���
�	
,-��� 	*������.���
��������,-�–25 T&��!�=; °C, relativní vlh-
kosti 5 V��!�M� V���������_=;��+���+�
���������	
�	���
���,-�������	�-�$��
teplo�	
�� ��"	��� �� �����	
� �$������� ����-������ ��������	
� �$������ ��
�
�������,-���
!
,
,-����-��	
� �-��	
,
�������	�� ������ ��	
!�0������,
������o-
-���,
������
���)�0�-��	"03
���������,
�����ota je 20 °C. 

10. Instalace 

10.1 Zásady správné instalace 
+<&�C�,�������� �C&�;;�0����������	�����
��	
�����	�����������"����

������	$,-����
	
����-���
���������	���
		���
�� ������0�����������
������"� �
���������	
����
	"����.��� �� �����!	����	������	
����������	
��,��	�j-
�
,������
����
����0��	���
���$,-�����
����
��	
�	��+<&��6���ení vlivu ru-
3�	
� ���� ����-	���� �-��	$�� ����
��"	
�� ����
� ���
��	
.� 0�0
,-� �����	$��
�����0�	
��������3�	
��
	����
�	
,-����"!
�� 

6��,	"�����
�� �������� R 
• ��-���
������3�	
���,-����	
�0���-��	"03
�����
E��������	�!��������� 
• +<&���
�H�������������!	�����������"����"��	"�����$��		$,-���
	a-

,
,-�����*��
��	����,-	���1
� 
• ���
�����������:
	���	"�����������$,-�!���*.������	
��� �����	
��� ��� 
• 	�� ��������� ���	"�����"-����
�*�	���0�	
.��	���1��$,-��
1	��*.����u-

�*����$����*�+<&������
�
��
��������
���������
�����odu 
• ��
	"	
���
���	
,-������*��	���1��$,-������*����$����*����0����������t-

rou co nej����3
�����0��.������	$����
�����������	$����
	"	
� 
• �� ��+<&�%�,-��		���������(����0�����,��	�0��
!����	�!
��������
����
	"�

nebo co nejkratším samostatným spojem s ochrannou s������� ���
	".�
���0�������"�����i��������*�������
	���.����2 

• 
	����
�	
����"!���3�����������
��"���	
�����3�	
 
 
+�
	,
�� �*�	$,-���*���*��3����	
� 
	����
�	
� ���"!�.����*,� �����	���-�

8&�����3���,
,-����	*.����-������������3���,
,-�����*�������	$,-��$��b-
ce��+<&������3
���������	
�0��������!�	������
���,��Projektování progra-
��

�������	
����
��	�����
�"	�#$	��-	�<+�-+ 
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10.2�5��3�	!�����/������4������,���	
���	�  
>�����
	
,-�����	�,�	�-���	
��	
-����"-������,-�����
��$��+<&���
s-

�"	����.��� �������	�������
�����	
���-��	
���"	���+<&�� �	
��	
�
���"	��
�
���
	"�� ����
	
���	"��;; ����+�����	�	
���!	����0
��
���������������l-
	���,
�����,
�����,-�.� 0��	��	����0
��
��,
�����,
�������"	
����	�
��������9a-
ximální povolená teplota vzduchu vstupujícího do regulátoru je 55 °C 

10.3 B��	+/� 
+<&������	��0���$-���	"������
��������- ��>	"03
�����"� .����
�������n-

��!	
-������������������������*������,- ,�	
�+<&� 0�������0�����������;��.�
�;����+<&� ��� ����E�0�� 	�� ��	��� 3���
� ���
����	$�
� 3���� �95��9�	��!� 0��
��!	��	����	���������3Hkou do 6 mm. 

 

 
 

Obr. 10.1 4���
�����	��6�/��	�!�	�
��	����� 

 

 
 

Obr. 10.2 4��� 1��	��
��	���	�!�	�
��	����� 
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10.4�0'���á�+�����3�����������'���&���3�  
 

 
 

1 svorkovnice A, B ��
	��	
,-������* 
2 svorkovnice D��
	��	
,-����	�
������$,-��$����* 
3 svorkovnice P analogových v$����*�%������C&���.�C&���8( 
4 svorkovnice K rozhraní RS-485 CH1 
5 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
6 svorkovnice N rozhraní RS-232 CH2 
7 svorkovnice M napájení PLC 
8 �������������
��0�	
��,-��		�-�����
�� 
9 ��0
�����	���0�,
-���"	
�� 

 

Obr. 10.3 .'��� � ��	��ipojovacích svorkovnic PLC TC501, TC511, 
TC501R, TC511R 
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1 svorkovnice A, B, C ��
	��	
,-������* 
2 svorkovnice D, E��
	��	
,-����	�
������$,-��$����* 
3 svorkovnice P��	���1��$,-��$����*�%������C&���.�C&���8( 
4 svorkovnice K rozhraní RS-485 CH1 
5 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
6 svorkovnice N rozhraní RS-232 CH2 
7 svorkovnice M napájení PLC 
8 �������������
��0�	
��,-��		�-�����
�� 
9 ��0
�����	���0�,
-���"	
�� 

 

Obr. 10.4 .'��� � ��	�����&�

����	'
����
���	�!�	����8"	���-8"	
TC502R, TC512R 
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1 svorkovnice A, B ��
	��	
,-������* 
2 svorkovnice D��
	��	
,-����	�
������$,-��$����* 
3 svorkovnice E��
	��	
,-�������$,-��$����* 
4 svorkovnice P��	���1��$,-��$����*�%������C&��5.�C&��58( 
5 svorkovnice K rozhraní RS-485 CH1 
6 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
7 svorkovnice N rozhraní RS-232 CH2 
8 svorkovnice M napájení PLC 
9 �������������
��0�	
��,-��		�-�����
�� 
10 ��0
�����	���0�,
-���"	
�� 

 

Obr. 10.5 .'��� � ��	�����&�

����	'
����
���	�!�	����="	���-="	
TC503R, TC513R 
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1 svorkovnice A, B ��
	��	
,-������* 
2 svorkovnice E, F, G, H��
	��	
,-�������$,-��$����* 
3 svorkovnice P��	���1��$,-��$����*�%������C&���.�C&���8( 
4 svorkovnice K rozhraní RS-485 CH1 
5 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
6 svorkovnice N rozhraní RS-232 CH2 
7 svorkovnice M napájení PLC 
8 �������������
��0�	
��,-��		�-�����
�� 
9 ��0
�����	���0�,
-���"	
�� 

 

Obr. 10.6 .'��� � ��	�����&�

����	'
����
���	�!�	����,"	���-,"	
TC504R, TC514R 
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1 svorkovnice A, B ��
	��	
,-������* 
2 svorkovnice C��	���1��$,-������* 
3 svorkovnice E, F��
	��	
,-�������$,-��$����* 
4 svorkovnice P��	���1��$,-��$����*�%������C&���.�C&���8( 
5 svorkovnice K rozhraní RS-485 CH1 
6 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
7 svorkovnice N rozhraní RS-232 CH2 
8 svorkovnice M napájení PLC 
9 �������������
��0�	
��,-��		�-�����
�� 
10 ��0
�����	���0�,
-���"	
�� 

 

Obr. 10.7 .'��� � ��	�����&�

����	'
����
���	�!�	�����"	���-�"	
TC505R, TC515R 
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1 svorkovnice A, B ��
	��	
,-������* 
2 svorkovnice C��	���1��$,-������* 
3 svorkovnice D��
	��	
,-����	�
������$,-��$����* 
4 svorkovnice E, F, G, H��
	��	
,-�������$,-��$����* 
5 svorkovnice P��	���1��$,-��$����*�%������C&��2.�C&��28( 
6 svorkovnice K rozhraní RS-485 CH1 
7 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
8 svorkovnice N rozhraní RS-232 CH2 
9 svorkovnice M napájení PLC 
10 �������������
��0�	
��,-��		�-�����
�� 
11 ��0
�����	���0�,
-���"	
�� 

 

Obr. 10.8 .'��� � ��	�����&�

����	'
����
���	�!�	����>"	���->"	
TC506R, TC516R 



Tecomat TC500 

TXV 138 07.01 36 

 

 
 

1 svorkovnice A, B, C ��
	��	
,-������* 
2 svorkovnice D, E, F��
	��	
,-����	�
������$,-��$����* 
3 svorkovnice P��	���1��$,-��$����*�%������C&��=.�C&��=8( 
4 svorkovnice K rozhraní RS-485 CH1 
5 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
6 svorkovnice N rozhraní RS-232 CH2 
7 svorkovnice M napájení PLC 
8 �������������
��0�	
��,-��		�-�����
�� 
9 ��0
�����	���0�,
-���"	
�� 

 

Obr. 10.9 .'��� � ��	�����&�

����	'
����
���	�!�	����?"	���-?"	
TC507R, TC517R 
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10.5�5����
����'	�������
'	����#C�  
Vstupy a výstupy PLC se s vyjímkou ochranné zemnicí svorky a rozhraní 

RS-�5��&'����
��0�0
�����,
���	
�����	$,-���������	
,.�����������������0
�
	����
���3	���
��
,�������*����$����*��^��������������������	
,��0� konstru-
���	�� ���� ��
��0�	
� ��	�-�� ���
��� �� ��*������ ��� �.� mm2 nebo lanka 
s ��*������ ��� � mm2�� 9
	
���	
� ��������	$� ��*���� ��	�-�� ���
��� 0��
0,2 mm2, lanka 0,5 mm2.  #������	
,��0�����������
���
�����+<&� 

 
#�3���������'���&���3�
��
�'������+�!������	3�,+�!�!�/+��
��&ó-

dova �������&
�;���
����
�
������������,��,&��	�����	
�,����
��D  

10.5.1 Zapojení ochranné svorky 
6,-��		�� �������+<&����
� �$�� �����0�	�� �� �	
��	
� �,-��		��� ��������

���
	"�� +����0�	
����
� ���E����� ��!����� � 4#) 33 2000-5-54. Z hlediska 
rušení je vhod	�������
	
�������������	��!	
�����������0
���,-��		������r-
���,��	�0����3
�����0�������	��!	
���������6,-��		���������0����
��"	��

	������	
���"	"�+<&���0����	���	���	�������,-��		�-������	"	
�� . 

10.5.2 Napájení PLC 
)���0�	
�+<&.������	
,-����$����	
,-������*����
��$��������1��

�����"J

�
�77�����4#) 33 0420. 
:��+�
��� ,����� ��'�� '��*���	� ������&�� ,����
� 6EC�� ����
�

@6: 33 2000-4-41. 
Mezi primárním a sekundárními vinutími transformátoru musí být navinu-

�����
	
,
�&��:N�
�.����0�	�����	
��	
��,-��		��������������
	". nebo musí být 
�
	��
����������"���������	�����.��� �� ����
	
���
����	�����0��	�����a-
,
��� ���
� �
	��
�
�� ��� ��
���*� 	���0�	
� 0�� �-��	�� �����
�� � �
	���.� ��eré 
��	��E�0
����,
���
����"	
����1����.�D��!�"�����
���	$,-�������,-� 

)���0�,
� 	��"�
� +<&� �� V~ ±20%, 50 Hz –5 V� �!� 2; Hz +5% nebo 
24 V–� `�;� V� ��� ��
��0�0�� ��� ������� 9�� �� 9�� �������	
,�� ��	���	��
+6WO8�7)+�C��+�
�����0���	
����0	���"�	�-��	���0�	
�	�����!
�	�������i-
�"�	��"�
��C��������������	
�-��	
�-��	
,��������	,���*!����*���
������ušení 
	��"H���-���,-��		�-���������"	
���+<&��+����
��	����	
�����0��0��������
���!�������G����
��	��5 W (20 >I(.�����������0������!�	�
���
��	�,ívek relé 
binár	
,-�������$,-��$����*�� 

#�
	���������	
,-������*���-����$��	���0�	 �������0	�-������0�� 0����

	���	
��"	
�� ��1���������+�
��	����	���-���
	��	
-��������� 0�� � ���;.�� W 
(0,25 VA). Zapojení zdroje binárních vstu�*��
�������;���5� 

Obvody spínané binárními výstupy musí být napájeny ze samostatného 
zdroje�	����������E������������	�-���
	��
����	�:��������������0����
��$��
�
��	����	���������	����	
-����
��	�����"!
��+�
��	��$����	
-�� ���	�
��o-
����-��������� 0����
� �������� A typ. 0,2 W. Zapojení zdroje binárních vý-
����*��
�������;��������;����� 

 

 

Napájecí zdroj PLC 
��1�	���	6 ��
�5	

��1��	�	�
� &���	
binárních vstu�� 
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10.5.3 Zapojení bi �+�������'	��� 
S
	��	
� ����� � +<&� 0���� � ����	 � 	�� ����� � �������	
,� ��	���	$,-�

�7X7CI<�7)+�C#��)��������;��;�0���,-����
,� �	��	���	����
��0�	
�����p-
	
,-� ��
	��*� � 0��	�� ����
	"� �����*� C&�;�%C&���.� C&�;�8.� C&���8(��
6����	$����*�������������0�0
�
��
	��	
������ ������	
,-�� �*��ady. 

 

 
 

Obr. 10.10 �����
�	�����&���	'���
��	�	��� ����	
'�����	�!�	�
��	����� 

)���0�,
�	��"�
�����
	 ���
	��*��*!���$����
��0�	�����
�����	�������
�".�
�����,
�����
	 ����
��$��0��	���
�������� ��N����	 ��-��	"� 

6����	
� �� ��	���	
� �������	
,� �
	��	
,-� �����*� 0��	���
�$,-� � �*�+<&�
�
�����	����;��.��������� ��
	��	
,-������*��
������2����� 

10.5.4�5����
��� 3�+������	���,3'	����
����
'	��� 
C��	�
����������
	�����
	��	
,-��$����*� 0����� ����	 �	������� ����r-

���	
,���	���	$,-��7X7CI<�6�C+�C#� Na obr. 10.11 je schematicky na-
�	���	�� ��
��0�	
� ���"!
� �� 	���0�,
-�� ����0�� �� 0��	�� ����
	"� �$����*�
C&�;�%C&���.�C&�;�8.�C&���8(��6����	$����*�������������0�0
�
����n-
�
���������$���� ������	
,-�� �*���� � 

 

 
 

Obr. 10.11 �����
�	�����&���	6 �/1�	�	��� ����	��
�6�'����
��	
�'�����	�!�	
�
��	����� 
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6����	
�����	���	
��������	
,��
	��	
,-����	�
������$,-��$����*�0��	�t-
�
�$,-�� �*�+<&��
�����	����;��.��������� ��
	��	
,-����	�
������$,-��$����*�
viz bod 6.1.2. 

10.5.5�5����
��� 3�+�������
�4��
����
'	��� 
Kontakty relé��
	��	
,-��$����*�0����� ����	 �	���������	
,����	���	��

�7X7CI<�6�C+�C#��)��������;����0���,-����
,� �	��	���	����
��0�	
��á-
�"!
� 	���0�	$,-� � 	����
��$,-� ����0*� 	�� ��	���� � ����� C&�;�� %C&���.�
C&�;�8.� C&���8(�� 6����	$�� ��*������ ��� ����0�0
� 
� �������� �$����y 
�����	
,-�� �*���� � 

 

 
 

Obr. 10.12 �����
�	�����&���	6 �/1�	�	��� ����	�����
��	
�'�����	�!�	�
��	
TC500 

F
3�"	
�����
�����
!�	
�������������������
���0
�����
���������	"�������!J
�$��$����.���
���	"�������	"�����,���������
	���F��	��
�$���������� ���o-
jist� � ��� ���
� ������ ���
!�	
� �� ,-��������� ���"!�.� � ohledem na maximální 
proud a ����
!
���	�����$������	��������
	 ��$����*��)�������
����!
�
�����
�J
kových pojistek s tavnou charakteristikou T a F a vypínací schopností 35 A 
0�� ��!	�� ��
� 0
3�"	
� 0��	���
�$,-� �$����*� ���
�� 0��	��
�$� ������ ��0
��� � ���
1 I.���
�0
3�"	
����������	������
�
�����
	 �0��	��
�$���������0
��� ����� A. 

+�
	,
�� �*�	$,-���*���*��3����	
� 
	����
�	
� ���"!�.����*,� �����	���-�
8&�����3���,
,-����	*.����-������������3���,
,-�����*�������	$,- výrob-
,���+<&������3
���������	
�0��������!�	������
���,� Projektování progra-
��

�������	
����
��	�����
�"	�#$ 001 08.01 

6����	
�����	���	
��������	
,��
	��	
,-�������$,-��$����*�0��	���
�$,-�
� �*� +<&� �
�� ���	��� �;��.� �������� � �
	��	
,-� ������$,-� �$����*� �
�� ����
6.1.3. 

10.5.6�5����
�����������
����'	��� 
I	���1���� ����� � 0���� � ����	 � 	�� ����� � �������	
,�� ��	���	��

I)I<6X�7)+�C#��)��������;��5�0���,-����
,� �	��	���	����
��0�	
����u-
���$,-���	��"H��$,-�����0*��
1	�������	���1��$�������*��C&�;��%C&���.�
TC505R, TC���8(�� 6����	$�� ��*������ ��� ����0�0
� 
� �	���1���� ����� �
�����	
,-�� �*���� � 
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Obr. 10.13 �����
�	�����&���	������
���	
	�
�/0�
���	'��� ��	�	
�
����
��	

'�����	�!�	�
��	����� 

+��������������0
��
1	������
��0�	ému ke vstupu musí odpovídat zapo-
0�	
� �����
��0
,
� �����0� .� ������ ���
:
��0�� 	��"H��$� ������ 	�� �������$��
#������&2.� ���0�	�� �� �� ���� ��1�������.� 0�� ����	�� �� ��
��0�	
� ��
	"	
� ��í-
���	
,-����
�*��+����� 0����
	"	
����0�	���������������
��	
��� 0
	����
��".�
na����	�������	
��������	
,
�������"���%�
�������;�����(.������������&2����
0
!�	����0�0�� 

+�
���� � �������	
� 
	�����,�� �� ������"�
� 0���� ����!�	 � � ��
���,��Pro-
&����
 ��	�����
��

�������	
����
��	�����
�"	�#$ 001 08.01. 

Osazení svorkovnic analogových vst��*�0��	���
�$,-�� �*�+<&��
�����	���
�;��.��������� ��	���1��$,-������*��
������2����� 

10.5.7�5����
�����������
����
'	��� 
I	���1�����$���� �0����� ����	 �	������� �+���!�+���������	
,����	a-

��	��I)I<6X�6�C+�C#��)��������;���� 0���,-����
,� �	��	���	����
�o-
jení zá�"!
����	���1��$���$����*�� 

 

 

Obr. 10.14 �����&���	6 �/1�	�	
�
����
��	
�'�����	�!�	�
��	����� 

Typ analogového 
vstupu se nastavuje 
propojkou 
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#������+2.����0�	������ ������1�������.�0������	������
��0�	
���
	"	
���í-
���	
,-����
�*��+����� 0����
	"	
����0�	���������������
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��� 0
	����
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���� � �������	
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6����	
��������	
,��	���1��$,-��$����*� 0��	���
�$,-� � �*�+<&��
����á-
	����;��.��������� ��	���1��$,-��$����*��
�����	�����5� 

10.5.8 Zapojení rozhraní CH1  
Rozhraní RS-�5��&'��0������	��������3
������
��0�	
����
��������:�	�,
�

pro1������,
-�� ���
��	
�� >����	
� ����� � ���-��	
� 0���� � ����	y na  
9-ti pólovou zásuvku D ���� %&6))O&C68� <(.� ��	���	���
SERIAL CHANNEL 1/RS-�5��� +����0�	
� �� ���
������ ��� ������
� ��������
TXK 646 ���;2.� ����	��	$�� 	�� ����	"� ���
����� M-ti pólovou zásuvkou 
D sub. 

 
Zapojením kabelu TXK 646 51.06 dojde k automatickému odpojení 

signá ����8�������,������<6-485. 

Tab. 10.1 Signály rozhraní RS-�5��&'��+<&���� �C&�;; 
Vývod Signál Typ signálu �!
�
 
L2 RxD vstup PLC datový signál 
L3 TxD výstup PLC datový signál 
L5 GND signálová zem  
L7 RTS výstup PLC �
�
,
��
1	���2) 
L8 CTS vstup PLC �
�
,
��
1	���2) 
L9 232DIS vstup PLC ����
	������-��	
�&'��1) 

 
1) +�
��-�������	
������	
-���������0���������
1	����5��7#������0
��� GND. 
2) +��!
�
� �
1	���� �
�������������@�
�����D����E��
1	���������
���-��	��"�

logická 1. 
Parametry rozhran
��
�����	������� 
 
>����	
������ ����-��	
�0����� ����	 �	������� �@���!�@���������	
,��

��	��ené SERIAL CHANNEL 1/RS-485. 

Tab. 10.2 Signály rozhraní RS-�A��&'��+<&���� �C&�;; 
svorka Signál Typ signálu �!
�
 
K1  kostra ��
��0�	
���
	"	
 
K2 RxD+/TxD+ vstup/výstup PLC datový signál 
K3 GND signálová zem  
K4 RxD–/TxD– vstup/výstup PLC datový signál 

 
+����0�	
����������
�����������,�	$,-���
	"	$,-����
�*��#�
	"	
��	"j-

3
-��
��	
��	
-���������������0�0��� ����	"	�����������������"���	������pu 
��� ������"��� %�
�� ���� �;�����(�� 6��,	"� ����
.� !�� ���� � 33
� ����	
���	
�
� ,-����
����"�3
����� ������*�0�����������!
���"�3
���*�������
�*��+����	
!�	
�
�����*��������	
�
�����	�	"���
��*����0������	����,
�
������ �	�������
��	,
,-��
	� ��>�	"����$,-���
����,-�0��	��	�������0
���
1	���������"����y-
���	�	
�0�0
,-�����	,
��*�%	����������	��	���	������o��	"(�� 

+������� ����-��	
��
�����	������� 
)�� ����� �;���� 0�� �,-����
,� � �	����	"	�� �����0�	
� ����� ���-��	
�

RS-�A�������0	
-�����	
��	
-���a�
��	
��
�"� 

 

Rozhraní RS-232 
CH1 

 

Rozhraní RS-485 
CH1 
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Obr. 10.15 Propojení dvou rozhraní RS-,<�	�7-	�!�	�
��	�����+ 

10.5.9 Zapojení rozhraní CH2 
>����	
������ ����-��	
�0����� ����	 �	������� �)���!�)���������	
,��

��	��ené SERIAL CHANNEL 2. 

Tab. 10.3 Signály rozhraní RS-�5��&'��+<&���� �C&�;; 
Vývod Signál Typ signálu �!
�
 
N1 TxD2 výstup PLC datový signál 
N2 RTS2 výstup PLC �
�
,
��
1	�� 
N3 RxD2 vstup PLC datový signál 
N4 GND signálová zem  
N5  kostra ��
��0�	
���
	"	
 

 
)�� ����� �;��2� 0�� �	����	"	�� ��
���
����� �����0�	
� �����$,-� �����	
,-�

obvod*� 

 

Obr. 10.16 ���
�����
�	�����&���	��6��
��	)%-8=8	�78	�!�	�
��	�����+ 

4������	"� 0��	��	���	��� �����	
��� �� �8C#-&C#�	������	"���
��0e-
	�-�����
��	
��)������	"�+<&�	�	
���&'�������,���
1	����&C#���!	���#�í-
	"	
��	"03
-��
��	
��	
-���������������0�0��� u���	"	�����������������"���
	������������������"���%�
�������;�����(� 

+������� ����-��	
��
�����	������� 

Rozhraní RS-232 
CH2 

 



 Technické vybavení programovatelnýc ����	���	������������ 

 43 TXV 138 07.01 

10.5.10�5����
�����
������������'	��� 
+����3���,
� ����� � ��� ����0�0
� �-��	"� �� �"!	$�
� �
	��	
�
� ����� � %�
��

10.5.3). 
+������� ������3���,
,-������*��
����d 6.2.1. 

10.5.11�5����
���1�	�1
�	����" 
����0��
��	$,-��������
����
�
,
��
1	����
������ ���5��������0�0
����
���o-

���	����������I��%&69�(�� ����� �I��%�7;(���I5�%�7�(���*�������,-��a-
�
,� � �	����	"	$��	������ �;��=��>���
���".� !�� ������8O#OC�	�	
� � �!
�.�
musí být �3����	���
��0e	
��	��	��"�
������
��0
,
���1� 1. 

+������� ��
������
������2����� 
 

 
 

Obr. 10.17 2
��&���	���
��	����	=	�!�	�ady TC500 

10.5.12 IRC 
7	�����	���	
� �	
���� ����- � ��� ����0�0�� ���
� ������	��� ������� I��

(COM1) a ����� �I��%�7;(��!�I��%�7�(���*�������,-����
,� ��	����	"	$��
na obr. 10.18. 

+������� ������*�������
��0�	
�78&��
������2���5� 
 

 
 

signál 1  -���
�$��$��������� �� 
signál 2  -���
�$��$��������� �� 
signál 3  -���
�$��$�����	�����-������� 

Obr. 10.18 �����&���	'���
��	������	'	
�'����	'	���
�����	���ektorem PNP 
@
��
�A	
	:�:	@
��

�A	�	�!�	�
��	��	��� 
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10.5.13�5����
����'	���������!�
����
�3������?+,��4�����'����'3��+��  
9"�
,
������ ��������0�0
��-��	"����"!	$�
��
	��	
�
������ �%�
���;���5(�� 
+������� ��"�
,
,-������*��
������2����� 

10.5.14�#�3�����+���'	��!���&� 
�� 
��*������
��0�	
���
	"	
������*��	���1��$,-������*����$����*��������*�

���
��$,-�����	
���	
,-��
	����$�	��	"����
�E�0������	����� ����*�����a-
�"	$,-� � ������"�
� ����
� D�
	�*�� ���������1	��
,��-�� ��3�	
� � �	"03
-��
i �	
��	
-������������+�����
�ojování s�
	"	
�����
������ R 
• ��
	"	
� �	"03
,-� 
� �	
��	
,-� �����*� ������"��� ��� ���0�0�� � ����	"	���

kostrou roz���"���	��0��	������	"������� 
• �� �����$,-� ������"�*� ��� ��
	"	
� �	"03
,-� �����*� ���0�0�� 	�� ����������

������"���� ����	"	$�����3�"��������"�� 
• u plastových roz���"�*� ��� ��
	"	
� �	"03
,-� �����*� ���0�0�� ,�� 	�0��
!��

vstupu do rozvad"���� ����	"	�����	��!	
�������� 
• ��
	"	
� ��� ��
��0�0�� ,�� 	�0�"�3
� ���,-��� ��
��� � ����	"	$�� ���,-���

������"��.� � ��
���"� ���!
�
� ������� ��� ��
��0�0�� �!� � ��
��� ��������	��
a �����	����
	"ní 

• ��
	"	
����	���
��0�0������,
����3
,-����
�* 
)��������;��M�0����	�������	 ���
���*��� ���
��0�	
���
	"	
�������� 
V ��
���"�a)� 0����
	"	
��	"03
-������������0�	��������
�����,
��������

��*,-��� ���	�������	��������
��0�	
���
	"	$,-������*.��	"03
-�����3�" roz-
���"������,-��		������� ��C�	�����*����0��	�0D�
		"03
.������!���	
!�0��	��
�
	
������3�	
�� ����	�����������"����#�
	"	
��	
��	
-���������0�����0�	��
������
�����,
���
���E���,
������ .���	��!	
���sky a ochranné svorky. 

V ��
���"�b)� 0����
	"	
��	"03
,-������*����0�	��������
�����,
��������
��
,- �� .� ��	��!	
� ���� � �� �,-��		�� ����� �� #�
	"	
� �	
��	
-�� ������� 0��
���0�	��������
�����,
���
���E���,
������ .���	��!	
����� ����,-��		��
����� �� C�	��� 	���� 0
	$� �����	$� ��*���� 0�� �-��	$� ��0��	�� �� �������$,-�
rozvad"�*�� ����������	��!	
���skou. 

V ��
���"�c)� 0��	��	���	�	��-��	$���*������
��0�	
��#�
	"	
� ������� 0��
sice spojeno s �,-��		����������.��������0� ��	������1����0��D�
		������í-
	"	
�������-����� �������,-��
�� �������	
���� ����	
����������1	��
,�é-
ho rušení do�������"��� 

 
 

Obr. 10.19 �����
�	�����&���	'���/��	
�
����
���	
'����	
	
�'����	
	�
����	
'����
���	�������
�����	�����	�!�	
 rozvad/�� 
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11. Obsluha 

11.1�#�&����&� 
,�
1�4�� '��,
 
+�
� ���	����� 	���0�	
� 	�	
� ������	�� ����0����� �� ��
��0����� ��
���	
�

svorkovnice ani ��
��0�����������0�����0��	���
������
����������	
,� 
#�3� ���������+��� ���3����� �����3	��� #C�� �
�,
� �����13	� ��/��'	�

chyby v �/3��	
�'&4����������;�&	
�+���/
���	�,���+'�
�
&��
�1
&á-
���4�����+�����,
�4���� �
&	�;��
��/���'�
�&
����/
� 
	��,�3&����a-
rijní situace a v &�������������!� 3�����/
����'� ��#�3�� '��,
�#C�;�,e-
��4�����
	��!�,&���
���������F��+������
����/3��	
�'&
������������
s ��,
�
��� �
k	
�;��
� 
,������
1�!���	�4�� +	�,�
�
�4����	���'	3� 

 
Výrobce neodpovídá za škody vzniklé nesprávnou obsluhou nebo 

��� �
�������3	�
���/3��	
�'&4������������ 

11.2 Uvedení do provozu 
+�
����	
������"	
�+<&������������0��	��� �	�R 

• zkontrolovat propojení ochranné svorky PLC s hlavní ochrannou svorkou 
rozvad"���	�������
	" 

• ���	��������������	������
��0�	
������
�����	��"�í napájecího zdroje PLC 
• ���	��������� �����	���� ����0�	
� �� ���
����� 	��"�
� 	���0�,
-�� ����0��

vstupních a výstupních ob���* 
• ���	��������������	��������	��
��������	
,������*����$����*�%�������	i-

,��	�0����,-��	"	 �����
����"	"�!��	$���N����,
��������( 

11.3 Inicializace PLC 
+�����	��
�	���0�	
����,-��
�+<&�������
	�,
������	,������
	�,
���k-

��	,�� ����!
� �� ��������	
� ���1������-�� �� ��,-	
,��-�� � ����	
� +<&�
a nastavení PLC do definovaného výchozího stavu. 

S"-������
	�,
������	,�� 0��	���
����0
� �������	����	���	
� � ���PLC, 
������� �������-�����1������-��� ����	
���������	"	
.�!������
-������o-
vání systému. 

+�
����R 
TC504 v 7.6 (TC504r v 7.6) 

system starting (system starting) 
 
S
	��	
��$���� �+<&�0�����"-����������	
����������	 �����
������������

(svítí signálka BLK v poli��
	��	
,-��$����*(����	���1�����$���� �0����� 	u-
����	 �����
	�,
������	,���*!���$�����	��	�����,-����������!
���8�).�
'I<C�	����#OC��+�����0���0
3�"	��,- ���� ������$,-����"�
�O+869�	e-
���8I9.�	��*!��� �������������������
		���
��C�	�������� 0���
1	��
����	�
zhasnutím podsvícení displeje. 

11.4�#���������
/3�� 
+<&��*!�����,�����������,-�������	
,-���!
��,-� 
8�!
��8�)� 0�� �"!	$� ���,��	
� ��!
�.� ��� ������� 0���� �	
��	 � -��	�� �

�����	
,-��
1	��*.�� ��	���	 ������,����	����1��
������!
��������-����o-
gramu a nasta����	 ��$���� �+<&�������!
���8�)����,-��
�+<&������a-
�
,� �������	������	��	
����
	�,
������	,�� 

8�!
�� 'I<C� 0�� ���,��	
� ��!
�.� ��� ������� 	�	
� � ��	���	� �!
�������$�
���1������+<&�0�������	������:
	���	�-��������������!
���'I<C����,-��
�
PLC automa�
,� ���
�� -��	�,�	
���
�
,���,- � ��"-������
	�,
������	,��
	��������*�"-���
��	
���������	��	
���!
���#OC� 

+��������3���+<&���� ��!
���'I<C�������
	�,
������	,�.��*�����0
��i-
nární výstupy dále blokovány v klidovém stavu, analogové výstupy vynulo-
vány a na displeji je zobrazen kód chybového hlášení. 

 

 

)�1��	).: 

)�1��	73!� 
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+��������3���+<&���� ��!
���'I<C�������	��	
� ��!
���#OC.��*�����0
�
binární výstupy dále blokovány v klidovém stavu, analogové výstupy vynulo-
��	 � �� 	�� �
����0
� 0�� �������	�� ������	"	
.� !�� � ����� 0�� ��� ������'I<C.�
n���� ,- ����� -��3�	
�� 8�!
�� 'I<C� � ����	$� ���	��	
�� ��!
��� #OC� 0��
��!	�����	�
����?�����,
�	���
��	�-��� ������	����� �	��
�������	��
��
napájení PLC. 

+��������3���+<&������!
���'I<C�����*�"-���
��	
.�0�����
	��	
��$���� �
uvedeny do klidového stavu a zablokovány, analogové výstupy jsou zmra-
!�	 � ��� �����.� ��� ������� ��� 	�,-���� � �� ����!
��� ���,-���� ��� ��!
���
HALT a na displeji je zobrazeno chybové hlášení. 

6��������=�A�� �������-�����1�����0����!	��,-���	
��	���1��$,-��ý-
����*� ��
� ���,-���� ��� ��!
��� 'I<C� ��� � -��	�,�	
� ����!	�� ,- � � �
�
��
��	:
1����	
� ��	���	����@����+�����	���
� � ,-���	
� � ��������
� � -��	o-
,�	
�����!	��,- � ��
�����
�������� 

Pokud se v @���	�����
�	�0� 33
��
���=�	��-��	������1���.��������������
�
�$�� �������!	��,- � �	�����	
��	���1��$,-��$����*��+��������@���	��u-
���	�����������*��,.���
���	"�����������
��@���=�	�����
�	��-��	���� ��1��
0, v ,-���	
��	���1��$,-��$����*����	
,�	��"	
.���	�.�!����
��$�� �������!J
	��,- � ������������������	
��������	���1��$,-��$����*��C������"	������
provést v rámci jednoho systému pouze pro všechny analogové výstupy 
������	".�	�������� ���	:
1�������0��	���
����$���� ���������	"��@�	���	���
@���0���������
����
���	
-����ogramu. 

 
K24 v xPRO a Mosaic 
)������	
� ��	:
1����	
� ��	���	� � @��� ��� � ���1������,
�� ��������
 

xPRO���9���
,�������������	"	
��	������0
,
-�������������������	
�����
�
����0���-����G������
���	
-�����1�����R 

 
#option __konst 24 = $80 

 
K24 v Merkur 
V ���1������,
�� ��������
� 9������ ��� 	������	
� �
��� ��	:
1����	
� ��n-

stanty K24.7 provede z menu Volitelné -> Nastavení -> Kompilátor -> Nulo-
�����	���1�����$���� �%����-	��
�����
���(��C��������!���� �������	"	�����
Merkuru od verze 3.1.22. 

 
K24 v Epos 
V ���1������,
����������
�O�������	������	
��
�����	:
1����	
���	���n-

ty K24.7 provede z menu Soubor -_�6�����	
���upiny -> Parametry -> Kom-
pilace -> Nulovat analogové výstupy (zatrh	��
�����
���(� 
 

�!
���������
��	$����,-��������!
���'I<C��
������������� 
8�!
��#OC�����!
���	������	
���������*�����	
��,
.�	������	
������é-

-����������� �
��	
����
��,������0���-���!
��������-�����1������>��������
��!
���0���
��	������-�����
����
	�	
�	���0�	
�+<&��S"-�����!
���0�����i-
nární výstupy blokovány v klidovém stavu a analogové výstupy jsou vynulo-
��	 ��+�����	��	
���!
���#OC���e,-��
�+<&��������
,� ������!
���'I<C� 

Podrobný popis nasta��	
���������*�+<&�0�������	�� ���	������� 

11.4.1�5�!���������������
/3�� 
6����-����
��	$����,-������
���!
� �8�)���'I<C�0����!	$��������o-

��,
�	���
��	�-��� �����.� �� ����	�-�� 
	��1����	$���$��0��$��������e-
dím pro programování PLC Tecomat nebo moni������,
�����
�
,
�����1�a-
�����+��,-������
� ��!
� ���������
,�����������	"	
���������� :��
����a-
?���	
��!
��������-�����1������6��,	"������
,
.�!�����,-������
���!
� ���
�
��
��0�	������
��	
.���0��	�����
:
��,���
		���
�+<&���
����,-�������
��e-
!
� .�� !���0������	������	�������
��	�-����0�����
�+<&�������
������!�	
�
mo!	$,-��*�����*� 

+�
���"	"����,��	
,-���!
�*�+<&�0����	"�������
		���
�������"	 ����n-
����	"���	"������0����!	��������"�����
���	"��>���
���".�!��0����"	����!i-
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��� +<&� ������"	�� ����,
� �$��0���-�� ��������
� ���� +<&.� 0���� ���
���	��
�
		���
���
���"	"���!
�����u����
�	��
�����$��0���-����������
� 

11.4.2�6	�������!�����+�!�4�13���'	3���3�,�!�!��
/3���#C� 
>����,-��������!
���'I<C����8�)����������
R 

• �����	�����3�	���
��!
��������-�����1���u 
• ��	������ ��:�a������ ��	:
1���,�� �����	�� �� �!
���������� ���1����� %�
��

bod 11.5.2.) 
• ���3�"	
���3�	
��!
��������-�����1���� 

>����,-��������!
���8�)����'I<C����������
R 
• �������	
���3�	
��!
��������-�����1���� 
• �����	
��$����*������:
	���ného stavu 

Vznikne-�
��"-����
		���
�������"	$,-���
����,-�������
���!
� ���
�
,���
,- ��.�+<&�	�����
� ��!
��'I<C.� ������
� 	�� �
����0
� �N�� ,- � ��� ��������
������	"	
���
�
	 �,- � �� 

 
5�'	��
�����,
�����������
/3���8GC����/+��4��������!��
�����,u-

je funkci 	��1�	&���E:�<GC�6�)#��
 ��6�)#������,���!13��
 ��'	���3� 

11.4.3����3	
��!�����+�!�4�13���'	3���3�,�!�!��
/3���#C� 
>����,-��������!
���'I<C����8�)�0����!	�����
���	"�������"�R 

• nulování chyby PLC 
• teplý nebo studený restart 
• blokování��$����*���
���3�	
��!
��������-�����1���� 

>����,-��������!
���8�)����'I<C�0����!	�����
���	"�������"�R 
• nulování chyby PLC 
• 	�����	
��$����*�+<& 

+�
�	�����	
�,- � �+<&�0��� 	�����	�,��$��ásobník chyb PLC. 
+�!�������	���������	
��$����*�+<&���*���
.�!�����1��������� ��3�	�

s ����0�	$�
� �
	��	
�
� �$���� �� ���������	
� �$����*� 
	�
��0�� <O�� �
����
BLK v poli bi	��	
,-��$����*� 

+�
�	�����	
��$����*��������3�,-	 ������ ��
	��	
,-��$����*�+<&�� 	u-
lovány. 

11.4.4�<
'	��	���/3��	
�'&4����������� 
R�����������������
���������
		����+<&.�0�0
�!�D������0����
����
��+<&�

	����3�	
��!
��������-�����1������8�������������	�����	
,-�����	���
���o-
���
�������	��
�	���0�	
�����
���!�����"	"��!
��������-�����1����� 

Systémy rozlišují dva druhy restartu, teplý a studený. Teplý restart umo!J
E�0����,-���	
�-��	���������	�	�	
�����
����
�	
����#����	$���������������
�
�!� ���	���
	i,
��
��,
����"�
� 

S"-���������������������
R 
• �����	�����3�	���
��!
��������-�����1���� 
• nulování celého zápisníku PLC 
• nulování remanentní zóny (pouze studený restart) 
• nastavení remanentní zóny (pouze teplý restart) 
• 
	
,
��
��,��� ������$,-���1
���*�# 
• 
	
,
��
��,������	�����������*����$����*�+<& 

+�
����3�"	
��!
��������-�����1��������� ������tu se provádí pouze test 
neporu3�	���
��!
��������-�����1���������	�����������*����$����*�+<&� 

+�����	��
�� ��	����+<&�� ����������������	$��!
���������+�
�� -��	o-
,�	
�����3�	
�����������	�	�	
��N	"����
�	
��������"�
���������+<&���u-
dený restart bez ohledu na zvolený typ restartu. 

>����
�����
�	��������"	���������������,�0����������	������!
�������$,-�
���,��*�+��+�����"�-�
���������,-������'I<C����8�)�����$��������.� 0�� 0����
���	
�������,-�������8�)���3�	��!
�������$����,���+2��%0�-li naprogramo-
��	(��+�
������	������������0��0�������	
�������,-�������8�)���3�	��!
�a-

�������	6	73!�	
do RUN 

�������	6	).:	
do HALT 

 

$����	
	��������	
z HALT do RUN 

$����	
	��������	
z RUN do HALT 

B����'��	�/���	
restartu 

%��;�/��	�����
��	
bez restartu 
Restarty po zapnutí  

.1�

���'��	�����'�	
���	��'�
��� 



Tecomat TC500 

TXV 138 07.01 48 

telský proces P63 (je-li naprogramován). Pokud je naprogramován pouze 
0���	������,��*�+2�.�+25.� 0��� ��	���	�����
���"������-�� 
������	�-���e-
startu tento proces. Není-li naprogramován proces P62 ani P63, je jako první 
������,-�������8�)���3�	����,���+;� 

+��1������,
���������
����!E�0����"	�����1��������,-����+<&������
0���������
��	���"���
�������	���.�!����������	�-���ání nového programu 
0����3�	
����1��������������	���������������	
��$����*��C�	���������*!��
������
�	"���
���ekund! 

11.5�#��������+���������F��+������������#C�  
+��1������	
� �
�
,
,-� ��1��
��*� �� �������	
� �����	���
� 	����	$,-� ��o-

1���*�����+<&�CO&69IC����������
�	�����
���
,-����	������+&��+�����o-
jení s PLC se vyu!
������
��$���	��� 

@����!�����+<&�0��������	�&�����������	
�
�������
��$��0��$,-���o-
���edí (MOSAIC, xPRO, EPOS …). 

11.5.1�H��?3����1���&��'	��	�����/3��	
�'&4���������� 
@�	:
1����	
���	���	� � 0�����������
,� �1�	�����	 ���
�����������!
�a-

������-�����1�������0����0�-��	��
�	����������
��)�����
	:����,����!��a-
	�����!
���+<&���0�-��� �!
�
��@�	���	� �0����	�����
���	������,
�	abídek 
�$��0���-����������
� 

@�	:
1����	
���	���	� �����-�0
�	������0
,
����!� R 
• typ restartu po zapnutí napájení PLC 

����0�.� 0����
�������	��
�	���0�	
�������������	�����$�	���������	$��e-
������%�
������������(��7���
,
�	"�0��	��������	������	$��������� 

• ����� ��	
����	
��$����- �-���
,
-����������	
���G
���	
�������	����� �
cyklu 
Trvá-�
�, ���������,���	
��!
��������-�����1���������.�	�!�0���������:i-
	���	�� ������ ��	���	���.� � �������� ���!� � +<&� 	�����
� �
�� #��=� 0����
��
�	��.�!����
�����,���	
����1������� ������, ����� ����������	�	���a-
��	$����.�������E�0��	������	��N���"����,- � ���� �����������1
�����
#5����#�A��!�#����7���
,
�	"�	������	��-��	����0����; ms. 

• ����-�
��	
���G
���	
��ovolené doby cyklu 
Trvá-�
� , ����� ����,���	
� �!
��������-�� ���1����� ����� 	�!� �aximální 
������	�������, ���.�� -���
�+<&���
�
,����,- �����������	
���� �, ���.�
�������0���$���� ��������3
�, ��
,���������"	
��!
��������-�����1������
C������	���	�����:
	�0��	�0���3
���!	$����.��������$��*!���$���
��	$��b-
0�����������	
-������-���7���
,
�	"�	��������	��-��	����0����; ms, do-
������	����G
����0���;; ms. 

• ����	
������-������-���	
��!
�������ého programu v EEPROM 
��:
	�0�.������������-�0��,��$��!
�������$����1��������	"���������C.�	e-
��� �!
�������$� ���1���� ���� �������� C� �� ������ � C� �*�����0
� �*��dní 
v ����-���	��8I9�%�-��	������
����,-����
:
��,�����������!
�������$��
���1�����(��7���
,
�	"��������-�0��,��$��!
�������$����1���� 

• ����������-���	$,-���1
���*�8�%����	�	�	
��N	�( 
)������	
�����������-���	$,-���1
���*�8.�0�0
,-!�-��	�� ����������!�	 �
��
��$������	���0�	
�+<&.����������	 ���	����	
���	��������������b-
	���	 �����
���"������-�����������+<&��8�1
��� � 0����������	 ����
	�0��
��1
������8;.� ����-���	� 0�� ����� ��1
���*� ��� ������	
�� D��	"� ����	�e-
	���, ������3�	
��!
��������-�����1������7���
,
�	"�	��tavovaná hodno-
ta je 0. 

2�/�
	�����
��	6
	
chodu PLC 

Programování PLC 

C��D����
���	
konstanty pro 
�
'�

���	'��1��	
poskytovaných za 
chodu PLC 
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11.5.2 Softwarová konfigurace 
#�:�a������%�a(���	:
1���,�������*����$����*����
��0����������+<&���0��

	��
�	����������
��!
��������-�����1������C�	������
�������������3�"	
��
��3�	
��!
��������-�����1����������	�������������	���
��0
3�"	�����
����í-
	�,
������	,
�+<&�%�����-���a��������	:
1���,�(�����!E�0����������3�"	
��
���1���������	�������	�����������
�����	����,���-��+<&����
��	
��������E�
�
������ �!
������ ��!	���� �����
,� � �
�����	"� ��
�������� ��
��"	
� �����*�
�����*����$����*����N	�,-�L.�K.�8���������	"����
����������� ����$���� ���
�
���"	
� ���1����� ���� 	��	���
� : �
,��-�� ����0���	
� 	���� ��
��0���	
� ���r-
kovnic. 

���3
���!	���
��a���	:
1���,��0���������,�����,
��	
,-�:�	�,
�+<&. Spe-
,
��	
�:�	�,��� �!
��0
����	����	"������	������� ����$���� �+<&.�����0�0
,-�
�����-��� !���0�����!
�"03
�	�������������1��
�� �	��������	"	
�������	
-��
��,-	
,��-�� � ����	
� 0��	��� � �����*� �� �$����*�� C ��� �����!	�� ��1��
�� �
jsou realizovány systémem, t��!�������-���!
�������$�����1�������*������
jednoduchá. 

>$��0������������
�����-�0
�:�	�,
������������
,���1�	�����	
��a���	:i-
1���,����������
��0�	�-��� ���+<&���0�0
����3
���
��,
��C�����!E�0���!
�����
�
	�,-��� � ����
�� �a� ��	:
1���,
� ����	"������� ������	�-�� ��,-	
,��-�� � �a-
��	
�	����� ����
������������������	
��������,
������*.��$����*��� :�	�,
��e-
stavy PLC. 

Není-�
����!
�������������1�������:
	���	��!��	���a��onfigurace, pro-
1��������� ��3�	�������	������
�	
���������"�
�+<&�������� ����$���� �
+<&� 	������� �����-���	 �� S
	��	
� �$���� � �*���	��� �� ������ ��
���"� �a-
blokovány a analogové výstupy vynulovány. 

#W���	:
1���,�����������
��$�"���������� ��� :�	�,
�� nabídky vývojo-
��-����������
� 

V programu xPRO se sw konfigurace zadává pomocí direktivy #unit.  
#����������
����
� �0���-��	���������	
�
�+<&�C�,������)"�������������� .�
����	�������
��� �����-��03
,-�� ����*.���0
� �� ��� �C&�;;�,-�����er kon-
stanty. 

Softwarová 
a hardwarová 
konfigurace 

Deklarace speciálních 
funkcí 

Automatické 
generování sw 
konfigurace 

E�;���	�1�

���'����	
programu 
s odpojenými vstupy 
a výstupy 

Direktiva #unit  
v programu xPRO 
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Obecná struktura direktivy je následující: 
#unit MODUL, ADR, TYP, POC_IN, POC_OUT, Z_IN, Z_OUT, AKT, 

INITAB 

 
MODUL -����������C&�;;��!� �; 
ADR -������
	��	
����	���1��������� ����$���� ��!� �; 

-��������
��$���	���&'���!� �� 
TYP -�� �������*�	�����$����* 

$10  - sériový kanál CH2 
Parametry MODUL, ADR, TYP  sériového kanálu CH2 je 
��!	��������������	"�� ����
,� �CH2 
$A0 - binární vstupy nebo výstupy 
Parametr TYP �
	��	
,-������*�	�����$����*�0����!	��������
symbolicky Digit_500  
$D0 - analogové vstupy nebo výstupy 
Parametr TYP �	���1��$,-������*�	�����$����*�0����!	��
zadat symbolicky Analog_500_  
$E0 - displej nebo klávesnice 
Parametry TYP, POC_IN, POC_OUT  displeje nebo kláves-
	
,��0����!	��������������	"�� ����
,� �_KeyDisp_500_  

POC_IN -������������	
,-�� �* 
POC_OUT -��������$����	
,-�� �* 
Z_IN  -���
��"	
����	
-�������	
-��� ��������
�	
�� 
Z_OUT -���
��"	
����	
-���$����	
-��� ��������
�	
�� 

+������������������� ����
,� .�	�����Y0, R128  ... 
AKT -����
��,�������- ������*�	�����$����* 

Parametr se zadává symbolicky 
X_On -����
��,�������- ������* 
X_Off  -������-�������*�	�	
����
����	� 
Y_On -����
��,�������- ��$����* 
Y_Off  -������-���$����*�	�	
����
����	� 
On  -�������	�����
��,�������- ������*�
��$��u�* 
Off   -������-�������*�
��$����*�	�	
����
����	� 

INITAB  -�������������� �����-�0
,
�
	
,
��
���	
����� 
+������������������� ����
,� .�	�����InitDS  nebo absolut-
	".�	�����T0�%	��� ����!
�������
�����,-��������,
�	�0�����o-
vinné). 
+��
		"�������������������������	���1��������� .��"�3
	��
��!
�*�&'����	"���������,
��	
�:�	�,�.����
���	"�������������
zadává pro displej. Pro binární vstupy a výstupy se parametr 
nezadává. 
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11.5.3 Obsluha displeje 
�
����0������
����0��������
�	
��������"�
�������	"���������	
,
��
����i-

vou #unit  s obecnou strukturou podle 11.5.2. Parametr INITAB  direktivy 
není povinný (viz další popis). 

 
#unit 0, 0, _KeyDisp_500_, R0, R1, On, InitDS 
    ; displej a klávesnice 
 

�
����0�������0������������$����*������
�	
���5��� �*�%����������
����
� �
#unit POC_OUT = 32 (��6����-���
����0������
��������
����N�*�������o-
��	$,-��	��*�����N	 ����
�	
������������	
�����������:
	���	���������t-
rem Z_OUT direktivy #unit . Bytu Z_OUT odpovídá na displeji 1. znak zleva 
	���������.�� ���Z_OUT + 31 ��2���	���	����������� 

7	
,
��
���	
���������	�	
����������-���
����0�����
		�.��������!E�0���e-
:
	�����
	������.�������������-��	�������
,�	
��
����0�.����!�A��!
�������$,-�
�	��*�������itelných na displeji. 

7	
,
��
���	
������������	������0
,
����������R 
����!���0  -�
	���������-��	��
��
����0�����
	���,-�%;��!��M��
	( 
����!� ����!�A - generování znaku 
����!���M  - ASCII kód znaku 

 
     ����!����[b;� 
     ����!����[b;� 
     ����!���5[b;O 
     ����!����[b;� 
     ����!����[b;B 
     ����!���2[b�� 
     ����!���=[b;B 
     ����!���A[b;; 

 
#table byte InitDS = 5,          ;5 minut 
����������������������������������	���
����������
����������� 
     2,  4, $0E,   1, $0F, $11, $0F,  0, $A0,  ;á 
   $0A ������������������������������������
	����� 
     2,  4, $0E, $11, $1F, $10, $0E,  0, $82,  ;é 
������������������������������������������

����� 
������������������������������������������������� 
   $0A,  4, $0F, $10, $0E,   1, $1E,  0, $A8,  ;š 
     2,  4, $11, $11, $0F,   1, $0E,  0, $98,  ;ý 
�����������������������������
������������������� 
; 

+�����	��	"	
����� ,-��	
����1������	
������- ��
����0�� 0�����
����
,
�
�!
��������� 
	�����,��CO8c7�;���F�0
����
�� 
� ����
����������!
�
� 0�������	�
v +�
�����I���í���ky Operátorské panely ID-04, ID-05, TXV 002 22.01. 

 
+��	����R�+�
����!
��	
��	1�
,��[������������	
,��� ���
�����G�*�����!
�a-
telského programu je nutné, aby soubor config.sys ve Windows 95/98 obsa-
-���������  
 
country=07,866,c:\windows\command\country.sys 
devicehigh=c:\windows\command\display.sys con=(,,2) 
 
��������������G�,��������W
	��a��M�[MA�����-���������  
 
MODE CON CODEPAGE PREPARE=((850 866) C:\WINDOWS\COMMAND\EGA3.CPI) 
MODE CON CODEPAGE SELECT=866 
KEYB RU,,C:\WINDOWS\COMMAND\KEYBRD2.SYS 
 
Klávesnice s��	�0����"0
�����
	����
���������
	�,����áves 
 
LEFT-ALT + LEFT-SHIFT = ENG 
LEFT-ALT + RIGHT-SHIFT = RUS 

Deklarace displeje 

�����
�	����
�
�� 

Obsluha displeje 

Inicia��6
���	�
����
 

�����
�	������
 ��	
znaku „á“ 

�����
�	�����
��6
���	
tabulky displeje 
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Tab. 11.1 @N����� �������� �	��*� ���!
���	$,-� ���� �
����0� ������	
,-� � �*�
��� �C&�;;�%����	"��!
�������$,-��	��*���:
	���	$,-�� ��
������

	
,
��
���	
������� ( 

KÓD $2x $3x $4x $5x $6x $7x $8x $9x $Ax $Dx $Ex $Fx 

$x0  0 @ P \ p   á  α p 

$x1 ! 1 A Q a q  !   ä q 
$x2 “ 2 B R b r é    β Θ 
$x3 # 3 C S c s     ε ∞ 
$x4 $ 4 D T d t     µ Ω 
$x5 % 5 E U e u     σ ü 

$x6 & 6 F V f v     ρ Σ 
$x7   ‘  7 G W g w �     π 
$x8 ( 8 H X h x " ý š  √  
$x9 ) 9 I Y i y   �   � 
$xA *  : J Z j z       
$xB  +  ; K [ k {     ×  

$xC  ,  < L  l |     φ  

$xD  –  = M ] m }     d ÷ 
$xE  .  > N ^ n →    ~   

$xF / ? O _ o ←     °  ö ��

 
 

Tab. 11.2 @N�������������I#&77��	��*�� kódové stránce 866, ���!
���	$,-�
�����
����0����
:
����	$,-�� �*��ady TC500 

Kód $2x $3x $4x $5x $6x $7x $8x $9x $Ax $Cx $Dx $Ex $Fx 
$x0  0 @ P ` p � � �   � � 
$x1 ! 1 A Q a q � � 	   
 � 
$x2 “ 2 B R b r � 
 �   � ½ 
$x3 # 3 C S c s � � �   �  
$x4 $ 4 D T d t � � �   �  
$x5 % 5 E U e u � � �   �  
$x6 & 6 F V f v � � �   �  
$x7  ’ 7 G W g w �   !   "  
$x8 ( 8 H X h x # $ % «  &  
$x9 ) 9 I Y i y ' ( ) » e *  
$xA ∗ : J Z j z + , - „ f .  

$xB + ; K [ k  / 0 1 ”  2  
$xC , < L ¢ l  3 4 5   6  
$xD – = M ] m  7 8 9 ¿  : § 
$xE . > N ^ n ↵ ; < = ƒ  > ¶ 

$xF / ? O _ o  ? @ A £ ·  B g 
 

CF��	6�
��	���	
����-	
1	����?" 
���--	
1	���-? 

CF��	6�
��	���	
����-)	
1	����?)" 
���--)	
1	���-?) 
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11.5.4 Obsluha klávesnice 
@�����	
,�������
����0��������
�	
��������"�
� ������	"����
����0����i-

rektivou #unit  s obecnou strukturou podle 11.5.2. 
 

#unit 0, 0, _KeyDisp_500_, R0, R1, On, InitDS 
    ; displej a klávesnice 
 

@�����	
,��������0����������������*������
�	
������ ���%��rametr direk-
tivy #unit POC_IN = 1 (��+�
���
��������
���������������0��	�-��, �����!i-
��������-�����1�������0��
� �N�� ��-���� ����
�������������������	
,����� ���
����	��� ����������� Z_IN  direktivy #unit �� +�
� ���3
�� ��
���� ����
����
(cca 1,5 s) je realizován autorepeat s rastrem 40 ����+�
�����	"	
�����
����0��
do obrazu klávesnice generován po dobu jednoho cyklu kód $FF. 

 

Tab. 11.3 @N� �����
����������	
,��+<&���� �C&�;; 
C���
��� Kód C���
��� Kód C���
��� Kód 

F1 $F1 F6 $F6 + $2B 
F2 $F2 ← $1B - $2D 

F3 $F3 → $1A C $7F 

F4 $F4 ↑ $18 ↵ $0D 

F5 $F5 ↓ $19   

11.5.5�) '����� 3�+�������'	��� 
S
	��	
� ����� � ��� ��
����0
� ��� ���
�	
����� ���"�
� ������	"� �� �
	��	
�
�

výstupy direktivou #unit  s obecnou strukturou podle 11.5.2. 
 

#unit 0, 0, Digit_500, 2, 1, X0, Y0, On 
    ; binární vstupy a tranzist. výstupy 

 
#unit 0, 0, Digit_500, 3, 2, X0, Y0, On 
    ; binární vstupy a tranzist. výstupy 

 
#unit 0, 0, Digit_500, 2, 1, X0, Y0, On 
    ; binární vstupy a tranzistorové 
    ; a reléové výstupy 

 
#unit 0, 0, Digit_500, 2, 2, X0, Y0, On 
    ; binární vstupy a reléové  výstupy 

 
 
 

#unit 0, 0, Digit_500, 3, 3, X0, Y0, On 
    ; binární vstupy a tranzist. výstupy 

 
S
	��	
������ �������0
���������������*������
�	
�����	����5�� � ����á-

vislosti na typu PLC (parametr direktivy #unit POC_IN = 2 nebo 3 ). 
#�����
1	��*�	��������,-�+<&��������
��0��������,��, ��������N	 ����
�	
���
���������	
�����������:
	���	��������������Z_IN  direktivy #unit . 

�N	���
	��	
,-������*������
�níku má následující strukturu: 
 

bit .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0  

 DI7 DI6 DI5 DI4 DI3 DI2 DI1 DI0 Z_IN 

 DI15 DI14 DI13 DI12 DI11 DI10 DI9 DI8 Z_IN+1 

     DI19 DI18 DI17 DI16 Z_IN+2 

 

Deklarace klávesnice 

�����
�	����
�
�� 

Obsluha klávesnice 

CF��	��
����� 

Deklarace binárních 

'���� 

�����
�	����
�ace pro 
TC501(R), TC511(R) 

�����
�	����
�
��	���	
TC502(R), TC512(R) 

�����
�	����
�
��	���	
TC503(R), TC513(R) 

�����
�	����
�
��	���	
TC504(R), TC514(R) 
TC505(R), TC515(R) 
TC506(R), TC516(R) 

�����
�	����
�
��	���	
TC507(R), TC517(R) 

Obsluha binárních 

'���� 

Struktura zóny 
��� �����	
'���� 
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@���"� �$3�� �����	�-�� ��*����� 0���� �
	��	
� ����� � ������	�� ��
�$��
���	
��
	strukcí LD s operandem U a fyzickou adresou vstupu. Struktura fy-
zické adresy viz bod 11.5.14. 

11.5.6�) '����� 3�+�������
'	��� 
S
	��	
��$���� ������
����0
�������
�	
��������"�
�������	"����
	��	
�
�

vstupy direktivou #unit  s obecnou��������������������������+�
���� �����a-
��,
��
������,-��
����� 

 
S
	��	
��$���� �������0
�����������$����*������
�	
����.���	����5�� � �

v závislosti na typu PLC (parametr direktivy #unit POC_OUT = 1, 
2 nebo 3 (��)������	
��$����*����������
�������,��, �������������������a-
��� �$����*� �� �������	
� �������� ��:
	���	��� �����������Z_OUT direktivy 
#unit . 

�N	���
	��	
,-��$����*������
�	
������	������0
,
����������R 
 

bit .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0  

 DO7 DO6 DO5 DO4 DO3 DO2 DO1 DO0 Z_OUT 

 DO15 DO14 DO13 DO12 DO11 DO10 DO9 DO8 Z_OUT+1 

     DO19 DO18 DO17 DO16 Z_OUT+2 

 
@���"��$3�������	�-����*������
��	
��$����*�0�����
	��	
��$���� ��o-

����	�� ��
�$�� ���
���� 
	�����,
�W8� �� �����	������ �� : �
,���� ��������
výstupu. Struktura fyzické adresy viz bod 11.5.14. 

+<&� ��� �C&�;;����!E�0
� ���1�����"���	��������� ����� �$����*��C�	���
stav je signalizován bitem S35.1: 
S35.1 = 0 -��$���� ���������� 
S35.1 = 1 -�����
!�	
��$����� 

 
+�
�#5����h��������!�� ������"����,- ���+<&����N�����;�;;��;�I;.��
g-

nalizo��	����#5����#�A��!�#��� 
 

���$���	
,-��
���� 0��	�����>[>������	$,-�� �����,�����������"	
��$�	���
signalizace takto: 
S35.1 = 0 - výstupy v ������� 
S35.1 = 1 -����	��
��$��������������0�	�����"!�. 
  sepnutí výstupu se zá�"!
�<150 mA, 
  ����
!�	
��$������>4 A 

Tab. 11.4 +���	���� ��"	 � �
1	��
��,�� �
���� #5���� ���� 0��	��� � >[>� +<&�
��� �C&�;; 

6�	���	
�0�dnotky >$���	
��
����0��	��� �1) Typ TC500 
IS-31 TXK 082 12 pouze 0020 TC501, TC511 

TC501R, TC511R 
IS-32 TXK 082 13 ;;�;��!�;;�2 TC502, TC512 

TC502R, TC512R 
IV-01 TXK 082 14 – TC503, TC513 

TC503R, TC513R 
IV-03 TXK 082 17 ;;�M��!�;;2= TC506, TC516 

TC506R, TC516R 
IS-38 TXK 082 18 ;;�;��!�;;2� TC507, TC517 

TC507R, TC517R 
 

1) >$���	
� �
���� 0��	����������ných v automatu jsou uvedena v �����	
��
listu a záznamníku automatu. 

 

Deklarace binárních 

�'���� 

Obsluha binárních 

�'���� 

Struktura zóny 
��� �����	
�'���� 

 
C������
	�����1���	
��� �����	
�'���� 
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11.5.7�) '�������������
����'	��� 
I	���1���� ����� � ��� ��
����0
� ��� ���
�	
����� ���"�
� �
����
���� #unit  

s obecnou strukturou podle 11.5.2. Parametr INITAB  direktivy je povinný. 
7	
,
��
���	
� �������� ����!
� �� ��:
	���	
� �"�
,
,-� �����-*� �����*�� �� � �*�
C&���%8(� �� C&��2%8(� ��� �	���1���� ����� � �������0
� ������	"� �� �	���1o-
vými výstupy. 

 
#unit 0, 0, Analog_500_, 8, 0, X2, 0, On, InitAI 
    ; analogové vstupy 
 

 
#unit 0, 0, Analog_500_, 8, 4, X2, Y2, On, InitAI 
    ; analogové vstupy a výstupy 
 

 
I	���1��������� �������0
���������������*������
�	
���A�� �*�%���������

direktivy #unit POC_IN = 8 (��S
	��	
��������	��,�������������*��������i-
��0��������,��, ��������N	 ����
�	
������������	
�����������:
	���	����a-
rametrem Z_IN  direktivy #unit ��'��	���� ;� �����
��� ���	
����
��"�
,
-��
rozsahu, maximáln
� -��	���� �;M�� �
1	��
��0�� ����!�	
� 	���� ��������	
�
-��	
� ������"�
,
-�� �����-��� +�������� 	�� ��,-	
,��� 0��	��� � ��� ������
�
pomocí instrukce CNV. 

 
�N	���	���1��$,-������*������
�	
������	������0
,
����������R 
 

AI0 .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 Z_IN 

     .11 .10 .9 .8 Z_IN+1 

AI1 .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 Z_IN+2 

     .11 .10 .9 .8 Z_IN+3 

AI2 .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 Z_IN+4 

     .11 .10 .9 .8 Z_IN+5 

AI3 .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 Z_IN+6 

     .11 .10 .9 .8 Z_IN+7 

 
Formát vstupních dat viz bod 6.1.4. 
@���"� �$3�� �����	�-�� ��*����� 0���� �	���1���� ����� � ������	�� ��í-

�$�����	
��
	�����,
�<���������	��������: �
,��������������������#�����u-
���: �
,�������� ��
���������������7���
���
�������	
��	���1��$,-������*�0��
nutná jejich deklarace direktivou #unit . 

8����-� �	���1��$,-� �����*� ��� 	������0�� �� 
	
,
��
���	
� �����,�� �� 	á-
zvem definovaným parametrem INITAB  direktivy #unit . Tabulka obsahuje 
1 byte s následujícím významem: 

.7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 

    rozsah AI3 rozsah AI2 rozsah AI1 rozsah AI0 
 

-��	������
���3	�-���
���;�h�	��"H��$������-�;��!�U�; V 
-��	������
���3	�-���
�����h�	��"H��$������-�;��!�U� V 
+����������$������-�;��!��; �I����	������0����
���3	$��
��	��-�dnotu 1. 

 
#table byte InitAI = %00000011 
    ������ �!�"#�$��%����%�������� V 
    ������ �!�"#�$��%����%��������� V 

Deklarace 

�
����
���		
'���� 

�����
�	����
�
��	���	
TC505, TC506, 
TC505(R), TC506(R) 

�����
�	����
�
��	���	
TC515, TC516 
TC515(R, TC516(R) 

Obsluha analogových  

'����	 

Struktura zóny 

�
����
���	
'���� 

 

Nastavení rozsahu 

�
����
���	
'���� 

�����
�	�����
��6
���	
tabulky analogových 

'���� 
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11.5.8�) '�������������
����
'	��� 
I	���1�����$���� ������
����0
�������
�	
��������"�
��
����
����#unit  

s obecnou strukturou po��������������� �*�C&���%8(���C&��2%8(�����	��o-
gové vý���� ��������0
�������	"����	���1��$�
������ � 

 
#unit 0, 0, Analog_500_, 0, 4, 0, Y1, On 
    ; analogové výstupy 
 

 
#unit 0, 0, Analog_500_, 0, 4, 0, Y2, On 
    ; analogové výstupy 
 

 
#unit 0, 0, Analog_500_, 8, 4, X2, Y2, On, InitAI 
    ; analogové vstupy a výstupy 
 

 
#unit 0, 0, Analog_500_, 0, 4, 0, Y3, On  
    ; analogové vstupy a výstupy 
 

 
I	���1�����$���� �������0
�����������$����*������
�	
������ � � %���a-

metr direktivy #unit POC_OUT = 4 (��)������	
��$����*��������
	��	
� �e-
�����	��,��D���	
�����������$����*����������	
�����������:
	���	������a-
metrem Z_OUT direktivy #unit ����������
�������,��, ���� 

�N	���	���1��$,-��$����*������
�	
������	������0
,
����������R 
 

AO0 .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 Z_0UT 

AO1 .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 Z_OUT+1 

AO2 .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 Z_OUT+2 

AO3 .7 .6 .5 .4 .3 .2 .1 .0 Z_OUT+3 

 
@���"��$3�������	�-����*������
��	
��$����*� 0�����	���1�����$���� �

������	����
�$�����
����
	�����,
�W8��������	��������: �
,������������
výstupu. Struktura fyzické adresy viz bod 11.5.14. 

11.5.9�) '�����'4�3��
���&��+����H1, CH2 
Deklarace CH1 se neprovádí. 
&'�� ��� ��
����0�� ��� ���
�	
����� ���"�
� �
����
���� #unit  s obecnou 

strukturou podle 11.5.2. Parametr INITAB  �
����
� ����	��������������!
��
PC. Automaticky vygenerovaná sw konfigurace obsahuje direktivu #unit  
����&'���������������,-��
�����
����
����
� ��!
�atelem. 

 
#unit 0, 2, _CH2, 255, 255, R33, R288, On, InitCH2 

 
6����-��&'����&'�� 0�����
����	��	������	��� ��!
����&'��������	"�

	������	$� ��!
��+&.� ��	���&'����� ��!
�� ���
���	$� %�
�� ���	��� ���� �� ���(��
+�����	$����
����!
�*�����	"������- �0������!�	�����
���,��Sériová komu-
���
��	�����
��

�������	
����
��	�ecomat, TXV 001 06.01. 

11.5.10�) '�������
������������'	��� 
�������,�������3���,
,-������*����������
��
��ktivou #unit  s obecnou 

strukturou podle bodu 11.5.2. Parametr INITAB  direktivy je povinný. Iniciali-
���	
�������������!
�����:
	���	
�-��	��
1	��*.�������� ������0
�!����������e-
rušení (IRQ, Interrupt Request). 

Deklarace 

�
����
���	
�'���� 

�����
�	����
�
��	���	
TC511(R), TC513(R) 

�����
�	����
�
��	���	
TC512(R), TC514(R) 

�����
�	����
�
��	���	
TC515(R), TC516(R) 

�����
�	����
�
��	���	
TC517(R) 

Struktura zóny 

�
����
���	
�'���� 

 

Deklarace CH1,CH2 

�����
�	����
�
�� 

Deklarace 
�����;�

����	
'���� 
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#table byte I &'(�)�*�+����������� ��
�*&
�,%� 
   ������������� ��
�*&
�,%� 
   ������������� ��
�*&
�,%� 
   ������������ ��
�*&
�,%� 

 
+���!� ����!�����-���	��$����-��	��R 

0 - bez IRQ 
1 - povolen IRQ od vzestupné hrany signálu 
2 - povolen IRQ od sestupné hrany signálu 
3 - povolen IRQ od obou hran signálu 

 
#def NO   0 ;bez IRQ 
#def UP   1 ;IRQ od vzestupné hrany signálu 
#def DOWN 2 ;IRQ od sestupné hrany signálu 
#def ALL  3 ;IRQ od obou hran signálu 
;   
#table byte IniTable = all,  ;IRQ od obou hran vstupu 0 
       up,  ;IRQ od vzestupné hrany vstupu 1 
     down,  ;IRQ od sestupné hrany vstupu 2 
       no   ;bez IRQ od vstupu 3 
; 
#unit 0, 0, IntIn_500_, Xn, Yn, On, IniTable 
; 

Parametry TYP, POC_IN, POC_OUT  direktivy #unit  se zadává symbo-
licky IntIn_500_  ne����
���	"�$20, 1, 1 . ��
��"	
��������-�����
�
,í-
ho slova (parametry Xn, Yn ) je závislé na typu PLC (na obsazení zápisníku 
����� ������*����ý����*(� 

+����3���,
������ �������0
������
�	
������ �����������������*�%��������
slovo)������ �������������$����*�%�
�
,
������(�� 

#�������������#CIC�����!
��� ����
3�	
�����0�������3�	
��+�
�	�� �����u-
3�	
� ��� ��������� ����"� 0���� 	��������	 � ����� ���3�"	
�� �����3���,
-��
���,����+����#���������������
��"	��� zápisníku na adrese definované pa-
rametrem Z_IN  direktivy #unit  má následující strukturu: 

 
- - - - STAT 

.3 
STAT 

.2 
STAT 

.1 
STAT 

.0 
Z_IN 

 
STAT.0 = 1 -������3�	
������������7; 
STAT.1 = 1 -������3�	
������������7� 
STAT.2 = 1 -������3�	
������������7� 
STAT.3 = 1 -������3�	
�������upu DI3 

 
/
�
,
�������&6)C�����!
���������	
�	����������������3�	
����0��	���i-

�$,-������*�����*�"-��� ��	���	
����1������# �������0����,������	�����
���
���������
�	
����/
�
,
���������
��"	��� zápisníku na adrese definova-
né parametrem Z_OUT direktivy #unit  má následující strukturu: 

 
- - - - CONT 

.3 
CONT 

.2 
CONT 

.1 
CONT 

.0 
Z_OUT 

 
CONT.0 -�������	
������3�	
������������7; 
CONT.1 -�������	
������3�	
������������7� 
CONT.2 -�������	
������3�	
������������7� 
CONT.3 -�������	
������3�	
������������75 

;�h������3�	
�������	� 
��h������3�	
�������	� 

%�������
	�����
��6
���	
tabulky 

�����
�	����
�
�� 

Obsluha 
�����;�

����	
'���� 
Stavové slovo 

E�����	'��
� 
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���������� �+<&�0����������3�,-����*.�����$�
� 0�����
!�	������,���	
�
�����3�	
������	
�����!������������3�	
�	���������+<&��!�������	��
��ý-
����	
-����
	�,
-������������������� �0�����
�	"	��	ejen vlastnostmi PLC, 
����
���*����������,���	
����!
�������������1����� 

+����"�3
�	����	����0������	������0
,
�����
��������	 �
�����	����	���a-
������ ��������$��
�1��������,���	
������	
-���
1	�������	����	
,-��
	�r-
	
,-������*� 

 
t min - mini���	
�3
���������	
-��������%�
	
���	
����������	
�0��	��D��v-

	"������	ího signálu) 
  - ���������3���,
������ ��
	� 30 µs 
  - �������	����	
��
	��	
������ ��
	
���	"����������	
�, �������1�a-

mu 
t IH, t IL - �����	
����!�"	
 
   ���!�"	
��
1	������
���*,-�����stupním filtrem. 
  - ���������3���,
������ ���G� 5 µs 
  - pro standardní binární vstupy typ. 4 ms 
t VP - ������ ����	
������3�	
 
   4��� ��� � -��	�,�	
� 78i� ��� ���3�"	
� ���,���� +���� )�0�$�	�m-

	"03
��������VP�����
�����	��	$�����
���	��������	��	
������ �, ��� 
(max. 4 ��(�������	��	$�������	��	
�����"�������,���	��
	�����,��
�!
��������-�����1������>���
���"�	"����$,-����,
��	
,-�
	�����,
�
%	����� +7�(� 	���� �!
�������$,-� 
	�����,
� %	����� CO8c7�;�(��*!��
����������"	
�
	�����,������-	�����!��; ms. 

  - ��
����������odle obr. 11.1 a 11.2 max. 10 ms 
  - ��
����������������������5����	������E�0� 
t P42 - doba trvání procesu P42 
  - ��
����������������������������������G� 5 ms 
  - ��
����������������������5����	������E�0� 
t OC - ���������	
������ �, ��� 
   4������
� ��"��� ��� ���"� 	������0
,
�
� , �� � �!
��������-�� ��o-

1���������������	
������ �, ���� 0�����
����	����	:
1���,
������� �
PLC. 

  - ���������C&�;;���G� 4 ms 
t C  - doba trvání cyklu 
   ����� ����	
� , ���� �!
��������-�� ���1����� 0�� ���
���� 	�� �����-��

D��- ��������������!ivatelského programu. 
  - ��
�����������������������������������	������E�0� 
  - ��
����������������������5���G� 2550 ms 
t KC - doba do konce cyklu 
   ����������	,��, ����� 0����0��������	���.�������	���������
�� n-

,-��	
��,
������ ����1�������, ������!
����lského programu 
  - ��
����������������������������	������E�0� 
  - ��
��������������������������G� t C - t P42 
  - ��
����������������������5���G� t C 
t OH, t OL - �$����	
����!�"	
 
   ��������	��
�	���������	��
��$����	
-����
	��� 
  - pro reléové výstupy typ. 4 ms 
  - pro tranzistorové výstupy max. 400 µs 
t OP - doba odezvy programu (viz další text) 
t OA - doba odezvy automatu (viz další text) 

 
4����$��
�1����	�������������	����E�0��	�0����3
���!	������������� �

automatu (t OA(�	����"	���
1	����	�������3���,
����������>����,����+���
���������
�
��	�
:
��,������0�������3�	
��������-�������3�	
����
����	��:y-
�
,������������$������%�
�������������(��+��������������������	
������3�	
�
od vzestupné hrany signálu. Doba ode�� ����������0������������*R 

 
t OA = t IH (t IL) +  t VP + t P42  + t OH (t OL) 

Doba odezvy PLC 

G�D�����	�
'� 

Odezva automatu 
asynchronní k cyklu 
programu 
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�� ��:
	
,�� ���*� 0�� ���0��.� !�� �!
������ �*!�� ������� ��������� ���
�	
��
�������� ���1����� �� �$�"���� � ��� �$����	
-�� ��
	�����)����� ��
� ��
��"	
�
�!
���������
	�����,��0�������	
�	ebo poslední instrukce procesu P0 se m*J
!�����������VP �����	
������������*���OC a t USI��+�������	
�������	����� ���e-
rušovacího procesu (t P42 > 5 ms) vyhodnocuje diagnostický systém jako zá-
��!	���,- ����!
��������-�����1�����%�
�����itola 12) 

 

 

Obr. 11.1 G��
	���6
�	
����
��	�
	6�/��	'��� ��	�
	�����;�

���	
'����	
���	6��
��
 ��	���6
�	
	�����'�	�,8	
	6 ��'�	�
	D�6�����	
���'�	
výstupu 

4����$��
�1����	�������������	����E�0���������!�	
���� ������ ����o-
mat�� 	�� ��"	�� �
1	���� 	�� �����3���,
�� ������� ��
� � 	,-��	
��,
� ����� �
s , ����� �!
��������-�� ���1������ >� ���,���� +��� ��� ������
� 
��	�
:
��,��
����0�� �����3�	
� �� �����-�� �����3�	
� ���
������� ���
�	
��������� ����� �
���������0������������
���"���������a�*R 

 
t OA = t IH (t IL) + t VP + t P42 + t KC + t OC + t OH (t OL) 

 

 

Obr. 11.2 G��
	���6
�	
����
��	�
	6�/��	'��� ��	�
	�����;�

���	
'����	
���	6��
��
 ��	���6
�	
	�����'�	�,8	
	6 ��'�	��	6 ��'���� 

 

Odezva automatu 
synchronizovaná 
s cyklem programu 
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4����$��
�1����	����������5��	����E�0���������!�	
���� ������ ����o-
����� 	�� ��"	�� �
1	���� ��
� ���	����	
�� ����,���	
� �
	��	
,-� �����*� %����
�!
�
�:�	�,�������3���,
,-������*(������������ ����������0������������
�a-
�"���u�������*R 

 
t OA = t IH (t IL) + t KC + 2t OC + t C + t OH (t OL) 

 

 
 

Obr. 11.3 G��
	���6
�	
����
��	�
	6�/��	'��� ��	�
	'�
��
�����	��� r-
ním vstupu 

 
+������	���	
����
�� � 78i.� �0�� 
	�����������
���"��� 78i�����
1	����	��

0��	��� �����3���,
�� ������.� �
� 0�� ������ ��"���
�.� !�� 78i� ��� �
1	��*� 	��
0��	���
�$,-������3���,
,-� ������,-� 0������ 	,-��		
� �*�
� , �������1�����
a ������E� ��-��� �$�� �� 	,-��		
� �*�
� ���"�� +����� 	���� ��0
�� ��� �����"�
IRQ, musí platit: 

T IRQ ≥ ∑ t OP IRQ 
 
T IRQ -����
���������3�	
 
t OP IRQ - maximální doba odezvy programu na povolený IRQ od jedné hrany 

   jednoho signálu 
#��	"	
����������
	� �
������0�������������+��������������������	
�����u-

šení od vzestupné i sestupné hrany signálu na DI0, vzestupné hrany signálu 
na vstupu DI1 a sestupné hrany signálu na vstupech DI2 a DI3. 

 

 
 

Obr. 11.4 $6�
�	 ��6�	 ��������	 �����;���"	 ������	 ��
�������	 �����;���	
a �����	���6
�	�����
��	�
	&�������
 	�����;��� 

 

*��6

	
����
��	���	
zpracování signálu 
standardního 
binárního vstupu 

������
	�����;��� 
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@��3����	
�����"-��78i����	"���
����� 	,-��		
,-��
1	��*�0��+<&�� �a-
ven vyrovnávacím registrem 78i�� +�
� 	�����!�	
� ��!������� 	���
	
���	
�
���
���������3�	
��*!����0
�����������	
������	
����������"�78i��C�	��������
je signalizován chybovým hlášením s kódem 22 00 00 00 v registrech S34 
a #�A� �!� #���� +�����	�� ����,���	
� 78i� �� �������!�	
� ��� � ����� � ��o-
gramu je zná���	"	��	������������ 

 

 
 

Obr. 11.5 ��'�����	6��
��
 ��	'���/1����	H)I	 

 
+�
��!
��	
������3���,
,-������*�0���������
��	��������
�:���.�!��� �����á-

	
������3���,
,-����,��*���*����0��������!���	
���� �, �������1����.�,�!�
�*!��������!�����������	
���G
���	
������ené doby cyklu. 

11.5.11�) '�����1�	�1
�	����" 
�������,���
��������������
��
����
����#unit  s obecnou strukturou podle 

bodu 11.5.2. Parametr INITAB � �
����
� � 0�� ���
		$�� 7	
,
��
���ní tabulka 
����!
���
��	�
:i��,
�� ����
������6���-�0��0��
	�������!��.���	���	����� 

 
#table byte IniTable = 5 ���-�.*/&��0��&1��
"�� 
; 
#unit 0, 0, Count_500_, 3, 3, Xn, Yn, On, IniTable 
; 

Parametr TYP direktivy #unit  se zadává symbolicky Count_500_  nebo 
�
���	"�$30 .  ��
��"	
� �������-���� �
�
,
-�� ������ %�������� �Xn, Yn ) je 
závislé na ty���+<&�%	��������	
����
�	
�������� ������*����$����*(� 

 
4
����������0�������
�	
��������"�
�+<&�5�� � ���������������*���5�� � �

v obra����$����*� 
���������������*�������������������������#CIC���������	
�������
������

6����������*�0����
�������	��������3�	
�������
����	���������,�����+��.�
��
�������	��������3�	
�������,��, ������N	�����������	
�����������:
	o-
vanou parametrem Z_IN  direktivy #unit  má následující strukturu: 

 
- - - STAT 

.4 
STAT 

.3 
STAT 

.2 
STAT 

.1 
STAT 

.0 
Z_IN 

)
!3
�� ���-��	�� ��
���� Z_IN+1 

> 33
�� ���-��	�� ��
���� Z_IN+2 

 

Zpracování 
'���/1����	H)I 

�������1���	�����	
�1�

���'����	
programu 

G���
�
��	���
�� 
typu 3 

�����
�	����
�
�� 

*�'���
	���
��	����	= 

*��
6	
'���� 
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STAT.0 = 1 -�����!�	
���G
���	
-�������-���
�����%2��5�(���������, ��u 
STAT.1 = 1 -�����!�	
��������� ���������, ��� 
STAT.2 = 1 -�����!�	
���G
���	
-�������-���
���� 
  Bit se nuluje nulovou úrovní signálu RESET nebo od vzestup-

né hrany bitu CONT.4 
STAT.3 = 1 -�����!�	
���������  
  S
�� ��� 	���0�� ��
� �������	
� �
����.� 	������� úrovní signálu 

RESET nebo od vzestupné hrany bitu CONT.4 
STAT.4 - stav vstupu RESET 

 
6������$����*�����-�0�� �
�
,
�������&6)C���-��	������������ ��
������

#�����
�*�&6)C����!�&6)C�=�0��� ���������,������	�������
���������
s-
níku, stav ostatních��
�*�� &6)C.����0	"�0����-��	������������ .�0����,���o-
��	� �� ����,�� , ���.� ������ ��
� ���	��	
� �����3���,
-�� ���,���� +���� �N	��
s �������	
� �������� ��:
	���	��� ����������� Z_OUT direktivy #unit  má 
následující strukturu: 

 
CONT 

.7 
CONT 

.6 
CONT 

.5 
CONT 

.4 
- - - CONT 

.0 
Z_OUT 

)
!3
�� ����������� ��
���� Z_OUT+1 

> 33
�� ����������� ��
���� Z_OUT+2 

 
CONT.0 -��������	
��
���� 

;�h��������	
��
���� 
��h��"-��
���� 

CONT.4 -���������	
��
���� 
  ��"	���������
�����;���������������������
�������� 	�����	
�

�3�,-��
�*��������-��������#CIC�%�"-�����������	�	
��
����
��������	(��> 	�����	
��
���������
��!
������ 

CONT.5 -��
��	
���!
����
���� 
;�h����	"��"!
,
��
��� 
��h�������	
,
��
���������������� 

CONT.6 -�������	
������3�	
��������!�	
���G����zsahu 
;�h���erušení zakázáno 
1 = �����3�	
�������	� 

CONT.7 -�������	
������3�	
��������!�	
���������  
;�h������3�	
�������	� 
��h������3�	
�������	� 

 
+������	���	
��
	
���	
�-��	�� ��������� ��
�������������	
,
����!
���

������
���-��	��������������"�	������0
,
,-��������������	"��"!
,
-���
�����
platí vztah: 

 

n ≥ 
100
[Hz] f  

 
n -�-��	���[����
��-��	�����������  
f -���
�������
1	����	���������&<@ 

 
+�
��������������,����+�������
.� !������������3���,
-�����,����	���
�

�������
�� � ���� F�� �������
�� 	�� ������
� 
� :���.� !�� � ������	
� �����3���,
,-�
���,��*� ��*����0�� ������!���	
� ��� � , ���� ���1����.� ,�!� �*!�� ����� �!�
k ��������	
���G
���	
����olené doby cyklu. 

Stavové slovo 

*��
6	
�'���� 

����
���
	���
�� 

Obsluha v procesu 
P44 
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4��	
��������-�������.�-��	�� ��
����������
���
�
,
-������������edvolby 
�
�����0����!	��������"�����	
�������
����	��: �
,�������� ��
�a��� 

 
LD U$3000  ��"*&'��"�!�!2 �����!��3(�(� 
LD UW$3001 ��"*&'��"�!#��
"��* 
 
WR U$3080  ��4�'���
/'5
 �����!��678( 
WR UW$3081 ��4�'����*/!��)���
"��*  

 
+�
����
����
�
,
-��������� oper�	������0���������������	"���,������	 �

pouze bity CONT .0 a CONT .4. 
Fyzická adresa nemá automatickou vazbu na zápisník. 
4��	
����: �
,�������� �	�������
����	��: �
,������������
�����nedo-

jde �������
��0
,
���"	"�-��	�� ���������������*�	�����$����*�����pisní-
��������"�
\ 

>���
���"�: �
,��-�����	
���0����������"�-��	�� ���������������*��"-���
����� �, ���� 

>���
���"�: �
,��-�����
���0��	��	��������������
�	
�����������
���!
�a-
�����$�����1�����.�0
	�����0���������,��, ������	������	
��
������������*J
vodní hodno� �����������$����*� 

 

 
 

Obr. 11.6 B
'�
�	��
��
�	
���/	�/1�����	���
�� 

Fyzické adresování 
���
�� 

 

B
'�
�	��
��
��	
��1���	���
�� 
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Obr. 11.7 B
'�
�	��
��
�	'
����������	���
��	'	����
����� 

11.5.12 Obsluha IRC 
�������,�����"����	
����������
��
����
����#unit  s obecnou strukturou 

podle bodu 11.5.2. 
 

#unit 0, 0, IRC_500, Xn, Yn, On 
; 

Parametr TYP, POC_IN, POC_OUT  direktivy #unit  se zadává symbo-
licky IRC_500 � 	���� �
���	"�$40, 5, 9 . ��
��"	
� �������-�� �� �
�
,
-��
slova (parametry Xn, Yn ) je závislé na typu PLC (na obsazení zápisníku 
����� ������*����ý����*(� 

 
6��"����	
�������0�������
�	
��������"�
�+<&�,���������� �*.���� �*�

v ob����������*���M�� �*�����������$����*� 
���������������*�������������������������#CIC���������	
���������"�e-

	��-��	�� ��6����������*�0����
�������	��������3�	
�������
����	�������a-
����������,����+��.���
�������	��������3�	
�� ����,��, ������N	�������á-
���	
�����������:
	���	��������������Z_IN  direktivy #unit  má následují-
cí strukturu: 

 
STAT 

.7 
STAT 

.6 
STAT 

.5 
STAT 

.4 
STAT 

.3 
STAT 

.2 
STAT 

.1 
STAT 

.0 
Z_IN 

)�0	
!3
�� ������"��	��-��	��  Z_IN+1 

 Z_IN+2 

 Z_IN+3 

)�0� 33
�� ������"��	��-��	��  Z_IN+4 

 

Deklarace 
���/��
 �� 

�����
�	����
�
�� 

*�'���
	���/��
 �� 

*��
6	
'���� 
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STAT.0 = 1 - �������	
� ��G
���	
-�� �����-�� ���"����	
� �� ������ , ����
(hodnoty 7FFF FFFFh) 

STAT.1 = 1 - �������	
� �
	
���	
-�� �����-�� ���"����	
� �� ������ , ����
(hodnoty 8000 0000h) 

STAT.2 = 1 -�����!�	
��������� �������"��	�-������������, ��� 
STAT.3 = 1 -�����!�	
��������� �������"�����*���������, ��� 
STAT.4  -�����!
�$���"����- �� 

0 = nahoru (o��	
!3
,-�-��	���� vyšším) 
��h����*�%���� 33
,-�-��	�����	
!ším) 

STAT.5 -���
�	�����!
���� -����	
���:���	�	
-������ 
;�h���!
�����
�	
 
��h���!
�����
�	
 

STAT.6 -�����!�	
��������� �������"��	�-��� 
;�h����"��	��-��	������������������ 
��h����"��	��-��	����	������������� 
S
�����	���0����
��������	
���G
���	
-�������-�����"�ování. 

STAT.7 =  -�����!�	
��������� �������"�����* 
;�h����"��	��-��	����	������������� 
��h����"��	��-��	������������������ 
S
�����	���0����
��������	
��
	
���	
-�������-�����"�ování. 

 
6��"����	
� ��1
����0�� ��!���� -��	�� :����"� ����	��$,-� �
1	��*� 78&.�

��	�.�!�����!�
�+������	���
�1	���+'� &
����1	�����,���
�
�����
���
IRC��)���
�������
�0��	������,��78&����"��	
�����;��
��*�0����
�*��������"J
��	��-��	�� ��;;;� 

O������$����*�����-�0���
�
,
�������&6)C.��������� ����"��	��-��	�� �
���� ��"�� 	�-���� �� �������� � ���"��	�� -��	�� � ���� ��"�� ���*�� #���� �
�*�
CONT.6 a CONT.7 je akceptován ihned po zápisu do zápisníku, stav ostat-
	
,-��
�*�� &6)C.����0	"�0�������������.�0����,������	�������,��, ���.�������
��
����	��	
������3���,
-�����,����+��� 

 
CONT 

.7 
CONT 

.6 
- - - - CONT 

.1 
CONT 

.0 
Z_OUT 

)�0	
!3
�� ����������� �������"��	�-��� Z_OUT+1 

  

  

)�0� 33
�� ����������� �������"��	�-��� Z_OUT+4 

)�0	
!3
�� ����������� �������"�����* Z_OUT+5 

  

  

)�0� 33
�� ����������� �������"�����* Z_OUT+8 

 
CONT.0 -���!
��� -����	
���:���	�	
-������ 
  ��"	���������
�����;��������������!��������� -����	
� ��:e-

��	�	
-�������%	�����-�������(��> 	�����	
��
���������
��!i-
vatel. Po dobu v -������	
���:���	�	
-�������0��	������	��
��
#CIC���� +��	
� 	����$� ����� ��� ��,������	
� !�����
� ��*���
�
� 	�����	
����"��	��-��	�� ����
���#CIC��� 

CONT.1 -����������"����	
 
  ��"	�� ������ �
��� �� ;� ��� �� �������� � 	�����	
� ���"��	��

-��	�� ��S"-�����������	�	
����"����	
���������	�� 
CONT.6 -�������	
������3�	
�����������	
�	�����������	
� �����-���d-

�"����	
 
  ;�h������3�	
�������	� 

��h������3�	
�������	� 
CONT.7 -�������	
������3�	
��������!�	
�0��	���������oleb 

;�h������3�	
�������	� 
��h������3�	
�������	� 

Stavové slovo 

*��/�ená hodnota 

 

*��
6	
�'���� 

E�����	'��
� 
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+������� �����������"� ����"����	
���-���	��$�����
�����	������
	a-
ce kladných i záporných hodnot. Pro stanovení minimálního rozdílu dvou po 
���"�	������0
,
,-�-��	����������� �����
�����-R 

 

n ≥ 
400
[Hz] f  

 
n - rozdíl dvou ������"�	������0
,
,-�-��	�����������  
f -���
�������
1	����78&�%��	$��"��	
��78&���� ,-����
���- ��( 

 
+�
��������������,����+�������
.� !������������3���,
-�����,����	���
�

�������
�� � ���� F�� �������
�� 	�� ������
� 
� :���.� !�� � ������	
� �����3���,
,-�
���,��*� ��*����0�� ������!���	
� ��� � , ���� ���1����.� ,�!� �*!�� ����� �!�
k ��������	
���G
���	
����olené doby cyklu. 

 

 
 
 

Obr. 11.8 B
'�
�	��
��
�	���/��
 ��	������	H)� 

 

����
���
	���/����	
hodnoty 

Obsluha v procesu 
P44 
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11.5.13�B!�
����
�3������?+,��4�����'����'3��+�� 
Deklarace funkce se provádí direktivou #unit  s obecnou strukturou pod-

le bodu 11.5.2. 
 

#unit 0, 0, Period_500, Xn, X_On �0��*&
��*�'�/����94��!2 ��

     ;posunu TC500 

Parametr TYP, POC_IN, POC_OUT  direktivy #unit  se zadává symbo-
licky Period_500  	�����
���	"�$50, 2, 0 . 

��
��"	
��$������ :�	�,��%���������Xn) je závislé na typu automatu (na 
obsa��	
����
�	
�������� ������*����$����*(� 

 
6�����!
� ��"��	
�������0
���������������*����
�	
��������"�
�+<&���

byty na adrese definované parametrem Xn direktivy #unit . Obsah obrazu 
���������
��0��������,��, �����!
�������ého programu. 

+�
��"��	
����
�� ��
1	������0
�� ������ � ��$�	�������������*�
	���	
-��
-��
	���-�� �
1	���� ��� �� ���
���� �"��	�-�� �
1	����� +�
� �"��	
� :�����-��
����	����0
��$�	��������� ����*� 
	���	
-��-��
	���-���
1	�������
���"���
������	$�
�-��	��
��"��	$,-��
g	��*� 

 

 
 

T - doba periody signálu na vstupu DI0 
t F - :����$�����	��
1	��*�	��������,-��7�����7; 

 
/
��	
���!
����"��	
����������
����1�����"����!
�
����������
	��	
-��

výstupu DO0, s obrazem v Yn.0. 
+�����0���
��K	�;�h�;.�����
-���"��	
����
�� ��
1	����	����������7;.��o-

���� 0�� �
�� K	�;� h� �.� ����
-���"��	
� :�����-�� ����	�� �
1	��*����
� ����� �
DI1 a DI0. 

 
Fyzický výstup �6;�0����!	��� �!
����������
	�
��,
���!
���:�	�,�� 
 
+�
��"��	
����
�� ��
1	����%��
�����(������"�
���
1	�����������
���
������

cca 1 '���!�� �'���)��"��	$������� ����*�-��
	���-���
1	��������	��$���
-��	���5�=2=��!�55��P��0�2��5���
1	��
��0����������	
������-���"��	
�%�d-
���
���:�����	,
������	
-���
1	����	
!3
�	�!�� '�.���
���	"�	���
��0�	����
vstupu). 

+��� ��������� ������ ����*� 
	���	
-�� -��
	���-�� �
1	���� 	�� �����$� D��0�
platí vztah: 

T [µs] = n × 30.5175 
 

T - doba periody signálu na vstupu DI0 
n -�����-������� �*����
�	
�������	$,-������������Xn direktivy #unit  

 
��������!��!�
����
�3����'3��'��4���'	�����4���'3��+�������+,�����

�'	�������� ���
���&
�,�����+'� 
���&�3	�1	��7�����
'	�4��'�!��!I
��9������!�
�+������	���
�3�����������+������3�!�'&�	
1�é hodnoty 
na vstupu DI0. 

Deklarace funkce 

�����
�	����
�
�� 

Obsluha funkce 

J�
D����	6� 6���/�� 
doby periody 
a fázového posunu 

E�6���	��1���	�/���� 

 
4/����	������� 
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#program perioda 
; 
#unit 0, 0, Digit_500, 2, 2, X0, Y0, On     ;binární jednotka 
#unit 0, 0, Period_500, X2, X_On  �����0��'���*�'�/� 
; 
#def Takty XW2  ;perioda signálu v taktech 
#def kons1 30.5175  ;konst. ���*!�/#�"��"��-> µs 
#def kons2 0.000001  ���&�":���*!�/#�;��-> s 
; 
#reg float Perioda,  ;perioda signálu v µs 
     Frekvence  ;frekvence signálu v Hz    
; 
P 0 
 LD 0 
 WR Y0.0  �0��*&
��*�'�/� 
; 
 LD Takty 
 UWF 
 MUF kons1 
 WR Perioda ;perioda v µs 
; 
 LD 1 
 UWF 
 LD Perioda 
 MUF kons2   
 DIF 
 WR Frekvence ;frekvence = 1/perioda 
E 0  

 
9"��	
�:�����-������	��������!
��������
1	�� ������0	�����
�������9"�
�

��������$�����
�����
�������	$�
�-��	��
�������*�	$,-��
1	��*���
��0�	$,-�
na vstupy D7�����7;��)��"��	$�����������*�-��
	���-���
1	��������	��$���

-��	������!�
�� �µ �

��� �	
�
. 

+��� ��������� ������ ����*� 
	���	
-�� -��
	���-�� �
1	���� 	�� �����$� D��0�
platí vztah: 

t F [µs]  = n x 30.5175 
 

t F - :����$�����	��
1	��*�	��������,-��7�����7; 
n -�����-������� �*����
�	
�������	$,-������������Xn direktivy #unit  

 
��������!��!�
���?+,��4�����'����'	�����
���'3��+����
���	�4�'3g-

�+����
����
'	�!��'�!��3	� 
 

#program faze 
; 
#unit 0, 0, Digit_500, 2, 2, X0, Y0, On     ;binární jednotka 
#unit 0, 0, Period_500, X2, X_On  �����0��'��94�* 
; 
#def Takty XW2  ;fázový posun signálu v taktech 
#def kons1 30.5175  ���&�":���*!�/#�"��"��-> µs 
; 
#reg float Faze  ;fázový posun signálu v µs 
; 
P 0 
 LD 1 
 WR Y0.0  �0��*&
�94��!2 �����#&# 
; 
 LD Takty 
 UWF 
 MUF kons1 
 WR Faze    ;fázový posun v µs 
E 0  

�����
�	�/����	
periody 

4/����	D 6�
���	
posunu  

 

�����
�	�/����	
fázového posunu 
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4��	
� ����!
��� -��	�� � �"�
��� ��
������ �� :�����-�� ����	�� 0�� ��!	��
������"�����	
����: �
,�����������R 

 
 LD UW$5000 ��"*&
� �/&�"��0��'�*��0'"��"# 
     nebo fázového posunu 

 

11.5.14�J�,3�&4����
'���'	�������
'	��� 
B �
,�����������
	��	
,-����	���1��$,-������*����$����*����	������0
,
�

strukturu: 
horní byte adresy dolní byte adresy 

A15 A14 A13 A12 A11 A10 A9 A8 A7 A6 A5 A4 A3 A2 A1 A0 
 

I����!�I�� - typ vstup�����$������%��	�����	"( 
1010 ($A) - binární vstupy a výstupy 
1101 ($D) - analogové vstupy a výstupy 
ostatní kombinace jsou rezervovány 

I����!�IA -��!� �; 
A7 - typ adresy 

0 - vstupní adresa 
1 - výstupní adresa 

I2��!�I; -��
���������	
-��	�����$����	
-��� �u PLC 
B �
,����������������
��0�������������	"���������	����%�������W(��!� �

v hexadecimálním tvaru. 
 

LD U$A000  ���
02��"*&
��"�!#�
�)'&:�!�"#�$�<)�"#��= 
LD UW$A000 ���
02��"*&
��"�!#����)'&:�!�"#�$ 
   ;(bytu 0,1) 
WR UW$A080 ���
01��4�'�� �/&�"�����)'&:�!1�"#�$ 
    ;(bytu 0,1) 

 
Fyzická adresa nemá automatickou vazbu na zápisník 
 
4��	
���� : �
,�������� �	�������
����	�� : �
,����������������*����ý-

����*�nedojde �������
��0
,
���"	"�-��	�� ���������������*�	�����$����*�
v zá�
�	
��������"�
\ 

>���
���"�: �
,��-�����	
���0����������"�-��	�� ���������������*��"-���
����� �, ��������� �������	�	
�	���������%0���3������������
�����
���(� 

>���
���"�: �
,��-�����
���0��	��	��������������
�	
�����������
���!
�a-
telským programem, jinak� ��0��� �� ����,�� , ���� �� 	������	
� �$����*� ������
�*���	
�-��	o� �����������$����*� 

F
	�����!	���
�0��� �	��
������- ��$����*�+<&�����:�a��������	:
1���,
�
��
�����������!
��������-�����1����������������
�%����!����
����
� �#unit ) 
�������-���	
��$����*��$-���	"���
�$�
����
� �����,
������	�������: �
c-
ké adresy. 

11.6��
'	��+����'	����������
'	�������'3��+��  
+����������	
������	
,-����$����	
,-��
1	��*���
��0�	$,-���+<&�����
��y-

����
�� �����	$� program obsahující pouze sw konfiguraci testovaného PLC 
a 
	�����,��+�;���O�;.�������� ����
������	$�������	
����,����+�����������o-
,
����
,
,-����������*��$��0���-����������
�������������� ���
��0�	$,-����u-
�*���	�����������
�����	��-��	�� �	���$���� �+<&��Tento velice jednoduchý 
��3���D�
		$�������������������0�����!
������� ���"	
�������	
-���!
����l-
���-�����1����.�	���H�������������������"�
�,����,�������������	
,-����	*�
%��	,������
	���.����(����������� ��!�������
�	
��������"�
�+<&�������,e-
	"�������
�	
��������"�
�������$���� ��!�������	
,-����	*��6�����	
��������
,- � ���	
������
���
��0���	
�+<&����
��	������0����.�0�0
,-!�� -������	
����
:��
����"	
��
�
,
-�����1������$����	��	"����!
�"03
� 

Fyzické adresování 

Struktura fyzické 
adresy 

���1���	D�6����	
���'�	
v operandu U 

 

Postup pro otestování 
'�� 
��'��	�����&���	
vstupních 
a 
�'�������	'��� �� 
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11.7 Soubor instrukcí  
#������ 
	�����,
���� ������$,-����!���+<&���dy TC500 je kompatibilní 

s �����	
�
� +<&� C�,������ &�	����	
� 0��	����� ��� � �� ����-�0�� ���3
��	$�
������� 
	�����,
.� ����$� ����"� 
	�����,
� ��������	�-�� �� ���	����	
-�� 
n-
������	
-��������������-u0��
	�����,������	������	�0�$��		"03
�+<&� 

#������
���������	�-����������
	�����,
�0���R 
• bitové logické operace 
• ������	
������,���
���*����������* 
• ������	
���1�	
���	
�
	�����,�������,-�� ������1���� 
• porovnání v rozsahu word 
• 0��	��� �������
��	
 

Standardní soubor instrukcí obsahuje oproti redukovanému navíc: 
• logické operace v rozsahu byte a word 
• ���3
��	�������,���
���*.��������*.������	$,-���1
���* 
• ��
����
,���
	�����,�.������� ��������	�	
��������-��a��� 
• ���3
��	����1�	
���	
�
	�����,�.����,-�� ������1����,- 
• tabu������
	�����,��	�����������
����!
������������"�
.�������������0
��p-

�
���	"�����
������ 
�����
������
����	������
	��	
��������	�	
� :�	��	
�
���� .�������� .���������������	�	
����
��.������	�	
�1�	����ory, dále 
��	��E�0
� ����
��,
� �
�1	���
,�$,-� :�	�,
.� ������	�	
� ,- ���$,-� ����*.�
�����	�	
� ���	�� � �������
.� �������� � �� ���,���.� �
�1	���
,��� -��3�	
�
� ���Y���,����GZ�%���	���,-��	��( 

• ����������
	�����,��	�����������������"		$,-�������0
������������
	�e-
G���	$�
�����"		$�
.� ����
������ ���!?���,
� �
	� .� ����-��posuvné re-
1
��� .������� �����N��� Y����	Z.� �$�"������"		$,-.��������� ���
��.��á-
�	�� ��������
����*�	���ásobníkové struktury 

• 
	�����,�������	�	
-�����
�� 
• 
	�����,�� ����
��0
,
� ������� ��1
,�$,-������,
.� ����	"�������	
� 0��	
��o-

�$,-� �
�*� �� �����	��� � ��� a���� Takto lze snadno realizovat majoritu 
a obecné prahové funkce, paritní funkce (MOD 2) a libovolné symetrické 
funkce 

• A��!
�������$,-������	
�*���
	�����,������0�0
,-�����
	�	
.����������!Eu-
0
� �������	
� �
,�� ��������*� ���
� :�	�,��
.� ������ 	�	������0
� �����o-
s����	"�������".����!�	
�����!
��-�������������	
��.������ 

• �������
,�����	���������� ������	�*������
�$�����*���
�����
	�,
��
�o-
vých, bytových a wordových instrukcí nebo logických instrukcí s aritme-
tickými 

• � ������������"		�.��������$,-�0������
����	�� ������$����.�� ����o-
��� ������� 0��	��� � �� 0�0
,-� -��	 .� ����	
���	
� ����"		�.� ��
�	������
a �������������"		�.�� ��������-��3�	
 

• ����
���1������	
�%�
,��� �������
��	
(�����	"������3���,
,-����,��*.�
��������
��
����������,�	
���� ������ �
����	��3
������1������	í 

• �!
���������
	�����,���#7.�����������
��0
����
���	
����*������%	��D���	
�

	�����,
��
������,�����(����!
���D��- � %���,
��	
�����	
��,�.� ��1���,�.�
�����"���
�
,����!
�atelské úlohy) 
8��3
��	$��������
	�����,
�����-�0�������
��tandardnímu navíc: 

• logické operace v rozsahu long 
• ��
����
,���
	�����,�.������� ��������	�	
��������-����	1 
• ����
	"	������ ���������
�	��*������	�	
 
• ��
����
,��� 
	�����,�� ��� :������� �� ��- ��
���� �������� ������� %:����
	1�

point) 
• ���3
��	������������
	�����,� s tabulkami velkého rozsahu 
• ����������
	�����,����������������	$����
������ 
• instrukce PID regulátoru 

P��	$����
�� 
	������	
-���������� 0�������	�����
���,�� Instrukce a sys-
����
�	'��1��"	�#$	��-	��+�-+ 

Redukovaný 
��'�������	'oubor 

%�
��
����	��'�������	
soubor 

)�6;�����	��'�������	
soubor 
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12. Diagnostika  
Diagnostický s �����+<&�C�,�����0���������
����	����	
-���a���-a��y-

����	
�+<&��F�����
		���
�������	��
�	���0�	
�+<&������,�0��	����
����	��
�!
�����
��'���	
��D������0����0
3�"	
����,- �	��������	"���:
	���	��:�	k-
,��+<&���0������
���
���,
��# ����������0��	������!
�"�!
���	"��*��!
�������
�
a :�	�,��+<&���������!
�����	
�������� ���0
3H�0���3����	
�,- ����-����a-
�����
	:����0���������"� 

>���
���"���	
�������� �+<&����
��
�1	���
,�$�� �����������3
���a-
���
����!	���
���	
���-����
0	
,-�����*��� ��,-	���1

.������� 0����
��0�	� na 
PLC.  

Dalším úkolem diagnostického systému je usnadnit servisním pracovní-
�*���������!
�����
�������	"	
���	
�����ávady. 

@���"� ������	
,-� :�	�,
� ������E�0�� �
�1	���
,�$� � ����� �!
������� 	��
��
���	��,- �	����	
����,��	���������� ���
���������+<&.��
�!��� práce 
s +<&��������	��	"03
����:���
�	"03
� 

12.1 Podmínky pro správnou funkci diagnostiky 
������	
�����
	�����������,- �	���:�	�,
�+<&��������	����
		����0�-��

diagnostiky je správná funkce napájecího zdroje a centrální jednotky. 
Po zapnutí napájení se v rámci inicializace provádí základní kontrola já-

���� � ������� +����� 0�� �0
3�"	�� ,- ��� � ������$,-� ���"�
� O+869� 	����
8I9.�	��*!���
�1	���
,�$�� �������������������
		���
��C�	���������0���
g-
nalizo��	��-��	��
�������
,�	
��
����0������*�"-�����
	�,
������	,�� 

12.2 Indikace chyb 
Centrální jednotka je vybavena hlavním chybovým zásobníkem, který ob-

��-�0��A�������	
,-��N�*�,- ��-��3�	$,-��
�1	���
����,���-��+<&����
�t-
	
�������	
��������-�0
,
��A�������	
,-��N�*�,- ��-��3�	$,-��
�1	���i-
kou obslu- ������*.��$����*�������	
��,
�������
��$,-���	���,-� 

Úplný kód chyby v hlavním chybovém zásobníku má délku 4 byty. První 
� ��� ������ ������	
� �N�� ,- � � %����0�� ����
	�� �����(.� 	������0
,
� 5� � � �
�����0
���
!3
����,
:
��,
�,- � � 

Úplný kód chyby v místním chybovém zásobníku má délku 2 byty. První 
� ��� ������ ������	
� �N�� ,- � � %����0�� ����
	�� �����(.� ���-$� � ��� ������
��
!3
����,
:
��,
�,- � � 

6���-� ����� ,- ���$,-� �����	
�*� 0�� ������	$� �� �$��0���-�� ��������
��
@N� �����!	$,-�,- ��0����������!
���� -��	�,�	
�zobrazeny na displeji ve 
formátu: 

Err: 80 09 00 00 
Err - 	��"3�
� 	��������	�� D��	$�� �N���� ,- � � �� -�G���,
���	
��

tvaru 
80 - základní kód chyby 
09 00 00 - ��
!3
����,
:
��,��,- �  

12.3�5+��/�4���� � 
>���
���"���	
���	"�������������!	$,-�,- ���
�1	���
,�$�� �����	�0�����

�������0���$���� .������3
�� ��	���	
��!
��������-�����1�����������
��	�i-
:
��0����	
�������������P��	$��N��,- � �0���������	�	���
����0
������!�	����
hlavního chybového zásobníku. 

7	�
��,
� �����,- � � �������3
����
��������	���
��	�-��� ������	�����y-
pnutím a zapnutím napájení PLC. 

Diagnostický systém 
PLC 

Chybové zásobníky 

Indikace chyb 

���
 ��	�!�	���	
6 

1��	����/ 
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>����-������N�*�,- ��0�������!
� ������� �����0� R 
PC - adresa instrukce, ve které chyba vznikla (program counter) 
AM - ���
��,�������*����$����* 

b�;�h����
��,�������* 
bA;�h����
��,���$����* 
$&;�h����
��,�������*����$����*� 

AJ - horní byte fyzické adresy jednotky, na které vznikla chyba 
$12 = sériový kanál CH2 
$A0 = binární vstupy a výstupy 
$D0 = analogové vstupy a výstupy 
$E0 = displej 

9�����!
��������-�����1�amu 
 - -���	
��
�
,
����������.��������1�	���0�������a����� 

4
���	���N� �0���������	 ���-�G���,
���	
�������� 

12.3.1���� ���/3��	
�'&4����������� 
80 01 00 00  ,- �	�� ������ ��� � �!
��������-�� ���1����� ��� ����0����

���"�
�EEPROM 

80 02 00 00  ,- �	$� �����������,
� �	��� %&8&(� ��� � �!
��������-��
���1������������0�������"�
�OO+869 

80 03 00 00  ,- �	$� �����������,
� �	��� %&8&(� ,���-�� ���1����� ���
����0�������"�
�OO+869 

80 04 00 00  �������0�������"�
�OO+869�	�	
��!
�������$���ogram 

  ��3��� �� �����"� ��� ����0���� ���"�
� OO+869.� �!
vatelský 
���1���� 0�� ����	� ���� 0
	��� ����� ,�	����	
,-� 0��	����� 	����
	�� ���*��,����OO+869�	�-��	��F��������	�-����	��$��!i-
�������$����1�������OO+869�	�������"H�OO+869����o-
0
����	�-�����!
�a�����$����1����������"�
�8I9� 

80 05 00 00  ,- �	����������� ��!
����lského programu v RAM 

80 06 00 00  ,- �	$� �����������,
� �	��� %&8&(� ��� � �!
��������-��
programu v RAM 

80 07 00 00  ,- �	$������������,
��	���%&8&(�,���-�����1�������8I9 

  ��3��� �� �����"� ���"�
�� F�� ������ 	�-���� 	��$� �!
�������$�
program do RAM. 

80 08 00 00  e�
�	
�����-�����!
��������-�����1�������
���
��0�	�����o-
0�������"�
�OO+869 

  +�����0����
��0�	�����"H�OO+869.�0��������	��
�� ������
0�0
�����-�	�-��	�������"�
�8I9�,�	����	
� 0��	��� ��&�	t-
rální jednotka kontroluje neporušenost kopie programu 
z EEPROM. V ��
���"� ��
�	
-�� ����-�� � -���
� ,- ���
v ����!
������,-���� �+<&����8�)��F��-�
� �� ,-�"	$���
�	
�
����-.� 0�����������"H�OO+869�����0
��	�����	����	���o-
1���������+������ �� ��
�	
� ����-�	�,-�"	$.� ����
�+<&��y-
pnout a �	���� ���	���.� �
�!� ��0��� �� 	�-��	
� �*���	
-��
programu z EEPROM. 

80 09 00 00  ���1����0�������!�	�����0
	��������,�	����	
,-�0��	���� 

  +���������� �� 	������	�	�� 0
	��� ����� ,�	����	
,-� 0��	������
F������������
����	��
�,������������������	��������,�	����	
�
0��	��� � %����� ��	���0�� ������ �
���	�� �� 	����� ,�ntrální 
jednotky) a �����!
�� �!
�������$� ���1���� �	����� +����� � ��
���������� 	������	� �����	".� 0�� ��	��� ���������� ����	� ����
� 33
� ����
� � �������-���a.� 	�!� 0�� �����������	�� �� ,�	t-
���	
�0��	��,����3�-��+<&��C�	���	��������0��������������	
��
��?����!
�
������3
������������������	�����$�"	���� ��é-
mového sw v CPU. 

�����	�1�

���'����	
programu 
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80 0A 00 00  pokus programovat neexistující EEPROM 
  +��"H�	�	
������	��	����0������0�	�� 
80 0B 00 00  	������
������	����1��������OO+869 

80 0C 00 00  ������������������	�-�������8C& 
  Obvod reálného �����	����,�0�.�,�!�������	�����������-á-

	
� �3�,-� �����$,-� :�	�,
�+<&��)�0�����"�����	"03
� ���a-
����0��� �
�
�����-���,
������
�.��������0��������� �"	
���+o-
kud není zálohovací baterie vybitá, je nutná odborná oprava 
centrální jednotky. 

80 0D 00 02  chybný r�!
�����
���-����	����&'� 
80 0E 00 00  závada displeje 

80 0F 00 00  	�����	����1�����������"H���������*�&+� 
80 0F 01 00  	�����	��
������"H���������*�&+� 

80 10 PC PC �������	
������	
���	�������$,-������ 

  9�G
���	
� ������ �	���	
� ������1���*�� �� ��������	��>	o-
��	
�� ��� �����
� ����	
� ���3
-�� ������1����� �� ���,
� ��d-
���1�����0
!�� �onávaného. 

80 11 PC PC �������	
������	
���	�������$,-������ 
  7	�����,
�	���������������1�����%8OC.�8O�.�8O&(�	����d-

cházelo volání podprogramu (CAL, CAD, CAC, CAI). 

80 12 PC PC 	�	����$������	
��	�������$,-�������������	��	
����,��� 
  >��!
�������������1����� 0�� 0
	$������� 
	�����,
�����	
���d-

���1����� %&I<.� &I�.� &I&.� &I7(� 	�!� 
	�����,
� 	�������
z podprogramu (RET, RED, REC). 

80 13 PC PC 	��"3�
�	�	
����������	� 

  Byl�����!
��� 
	�����,��������	���� ����	
� �� �
�����	��"3�
.�
������	�	
�	
�������!
������������o1��������!
��� 

80 14 PC PC �
����	��"3�
�0���"�3
�	�!���G
���	
�-��	��� 

  4
����	��"3�
� 
	�����,��������	��������	
� 0�� �"�3
� 	�!�	�j-
�"�3
��
����	��"3�
����!
������!
vatelském programu. 

80 15 PC PC tabulka T není deklarována 

  C�������C����!
����������
	�����,
�	�� �������	�����!
����l-
��������1������F��������0
�����	
�� 

80 16 PC PC neznámý kód instrukce 

  +��!
���
	�����,��	�	
��������,�	����	
�0��	��,��
������	�o-
vána. 

80 17 PC PC 	���1����	
��!
���������
	�����,���#7 
  �!
��������� 
	�����,�� 0�� ����	�� ���� 0
	��� ����� ,�	����	
,-�

jednotek nebo má porušenou strukturu. 

80 18 PC PC 	��G
���0����!�����	���!
���������
	�����,���#7 
  ]���	���!
��������� 
	�����,���#7�	�	
���
��0�	�����!
����l-

skému programu. 

80 19 PC PC ,- ����	���	
�
	�����,
�S+ 

  7	�����,
� S+� 	����� ���!
�� �� ���,���,-� +�;� �!� +�=� %����	
�
ladícího procesu P5n v jiném procesu P5m). 

80 1A PC PC proces pro obsluhu BP není naprogramován 

  Ladící proces P5n volaný instrukcí BP n není naprogramo-
��	��F��������0�0�����!ivatelského programu doplnit. 

80 1B PC PC chybná konfigurace tabulky T 

  )����-���
� ��	����	
��������-��	��� ������ �C����!
��� ������

	�����,
��F���������	����	�-�����!
�������$����1���� 

Chyby programování 
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80 30 00 00  ��������ní maximální doby cyklu 
  �����, ����� ������3
�	�!�0������	��-��	���� 
80 31 00 00  ��������	
���G
���	
���� ������3���,
-�����,��� 

  ����� � ��	���	
� �����3���,
-�� ���,���� �������
��� � ms, 
	���� �"-��� � ��	���	
� �����3���,
-�� ���,���� ��3���
k ��������	
����  cyklu (viz chyba 80 30 00 00). 

12.3.2 Chyby v periferním systému 
81 00 30 AJ 

30 AJ  ��������	
�������� �*���+<& 

  >��a���	:
1���,
� �� �!
�������������1������ �� ����	� � 33
�
������� �*.�	�!�+<&����������	���
�������0���F����������	���
údaj opravit a nahrát opravený program do PLC znovu. 

81 00 31 AJ 

31 AJ  ,- �
�
	
,
��
���	
�������� 

  >� �!
���������� ���1����� ,- �
� 
	
,
��
���	
� �������� 	��	��
���� �����-�� 	"����$,-� � �*� �����*� �� �$����*� +<&� %	�����
�	���1��������� .����,
��	
�:�	�,�����(��F��������tuto tabul-
��� ����	
�� ��� �!
��������-�� ���1����� �� 	�-���� ������	$�
program do PLC znovu. 

81 00 32 AJ 

32 AJ  neznámá obsluha 
  &�	����	
� 0��	����� 	���
� ��	��� � �� �����*� 	���� �$����*�

+<&� �����-������ F�� ������ � �"	
�� � ������$� ���1���� ���
	��"03
� ����
� %�
���� ������ ���� �0
��
�� ��?� � vývojového pro-
�����
�	��������apnutí napájení z displeje PLC). 

81 00 33 AJ 

33 AJ  �
,-$�������� �*������	���1���������  
  >� �a� ��	:
1���,
� �� �!
���������� ���1����� � �� ����	� �
,-$�

������� �*������	���1��������� .�,�!�0��	���
����	�.���oto-
!�� 0���	����������
�������� � �� F�� ������ ��	���D��0������
��
a nahrát opravený program do PLC znovu. 

81 00 34 AJ 
34 AJ  3���	$�������� �*�
	
,
��
���	
�������  

  7	
,
��
���	
���������������
3	$�������� �*.�	�!������-���y-
!���0���F���������������������
����	�-����������	$��!
����l-
ský program do PLC znovu. 

81 00 35 AJ 

35 AJ  �����	"	
�
	
,
��
���	
��N	  
  S ��������	"	����������"�
���,�	����	
� 0��	��,�.�� -����	��

����
	
,
��
���	
��������	�-��� ��������*�	�����$����*� 
81 00 36 AJ 
36 AJ  �
���� 
	
,
��
���	
� ������ � 0�� �"�3
� 	�!� ��G
���	
� ������	��

hodnota 

  4
����
	
,
��
���	
������� �0���"�3
�	�!�������0��,�	����	
�0�d-
	������F���������
���������� ������
����	�-����������	$���o-
gram do PLC znovu. 

81 00 37 AJ 
37 AJ  ,- �	����	:
1���,��
	
,
��
���	
�������  

  Nes��-���
���	����	
��������-��	��� 
	
,
��
���	
� ������ �����
��	���� �������*�	�����$����*��F���������	����	�-�����!
�a-
telský program. 

Chyby sw konfigurace 
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81 RM 38 AJ 
38 AJ  ,- �	$�D��0���
	
,
��
���	
������,� 

  >�
	
,
��
���	
������,��0��	������	$�D��0��+�
�
	
,
��
��,
����i-
ov$,-���	��*�0��������
����� ��������	
���G
���	
�������	��
-��	�� � 	"�����-�� ���������� %	����� ������ ���	�3�	$,-�
dat). 

81 00 40 AJ 
40 AJ  neohlásily se vstupy 

  +������ ����-���
�� ����� �+<&��+����"�����	�����
�
	��� 0��
závada n�� �����	
�� ��������� 0��	��� � �����*� �� �$����*�
nebo ve spojení s CPU. 

81 00 41 AJ 
41 AJ  neohlásily se výstupy 

  +������ ����-���
���$���� �+<&��+����"�����	�����
�
	���0��
������� 	�� �����	
�� ��������� 0��	��� � �����*� �� �$����*�
nebo ve spojení s CPU. 

81 00 43 AJ 

43 AJ  ���!
�
�	��G
���0
,
,-������*�	�����$����* 
  S ������3�"	�������-��	��G
���0
,
,-������*�	�����$����*��

)�0�����"�����	"03
� ������� 0�� �� ����
		���
� ���1�����a-
,
-����:�a����	���
��	�-��+&���,�	����	
�0�dnotky PLC. 

81 00 61 00 

61 00  �����	"	
��N	 �������	:
1���,
������* 

81 00 61 01 
61 01  �����	"	
��N	 �������	:
1���,
��$����* 

  C ��� ,- � � 0���� ��*����	 � ��
�
3� ����$�� �	�!���
�� � �*�
�����*�	�����$����*������	$,-����a���	:
1���,
����!
����l-
��������1������9�G
���	
����� � 0�����2� � �*������*����2�
� �*��$����*�����	"����,
��	
,-�:�	�,
� 

82 06 AM AJ chyba konfigurace 
  )�� ��	�����	����������	$�� �������*�	�����$����* 

12.4 Ostatní chyby 
>� ��
���"� ��	
��� 	"������ �� �����	
,-� ,- �.� ������ 	����
�E�0
� �����	"�

�����	
� �
��	
.��
�1	���
,�$�� ��ém pouze identifikuje vzniklou závadu, zve-
��0	"	
�������	
��N��,- � �����1
�����#5�.�D��	$��N��,- � �����1
����,-�#�A�
�!�#��� �� �
��	
� ���,���� ����
-�� ����� 7	:����,
� ���� � �!
�� �� �!
�����������
�3����	
��",hto chyb. 

&- ���������!��0
��
��� ���	
��,- ����-�������	
������	���
��	�-��� s-
tému (PC). 

12.4.1 Chyby sériové komunikace 
Tato skupina chyb je zapisována pouze do místního zásobníku bez mo!J

nosti vyhod	�,���	
��!
�������$�����1������ 
10 05  chybný start delimiter 
11 05  chyba parity SD 
11 06  ,- ������
� �<O���
�#�� 
11 07  ,- ������
� �<O8���
�#�� 
11 09  ,- ������
� ��I���
�#�� 
11 0A  ,- ������
� �#I���
�#�� 
11 0B  ,- ������
� �B&���
�#�� 
11 0C  ,- ������
� �8S���
�#�� 
11 0D  ,- ������
� ��IC���
�#�� 
11 0E  ,- ������
� �&'#���
�#�2 
11 0F  ,- ������
� �O����
�#�� 

�����	
'����	
a 
�'����	6
	����� 

Chyby hw konfigurace 

Chyby protokolu 
sériové komunikace 
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11 10  ,- ������
� ��I���
�#�� 
11 11  ,- ������
� �#I���
�#�� 
11 12  ,- ������
� �B&���
�#�� 
11 13  ,- ������
� �&'#���
�#�� 
11 14  ,- ������
� �O����
�#�� 
12 07  odlišná hodnota LE a LER - SD2 
13 08  odlišná hodnota SD a SDR - SD2 
14 0A  ���3
��	���������#I�- neumí zpracovat - SD2 
14 11  ���3
��	���������#I�- neumí zpracovat - SD1 
15 0B  ,- �����
�	������
0���B&B�����	����	
��� ���B&�- SD2 
15 12  ,- �����
�	������
0���B&B�����	����	
��� ���B&�- SD1 
18 0E  chybný kontrolní s������&'#�- SD2 
18 13  ,- �	$���	����	
��������&'#�- SD1 
19 0F  chybný koncový znak ED - SD2 
19 14  chybný koncový znak ED - SD1 

  C ��� ,- � � 0���� ��*����	 � 	���"�	$�� ��3�	
�� ���
����
����	
��,�����*����0
������������� ���0�0
,-�����"03
��$�� ��
má za násled����!������3�	
����unikace. 

  &- ����;�;��	����	"��������,- ������
	 ������-�����	
k-
	���� 0��	������"� ��
� 	�����	
� ����	
��,�� �� 	���
��	$��
� ������� ���������� ����� � �
���� � ������� � �
��	��� +o-
��������"-������3
�����	
��,��� ���,- � �0
!�	�� �� ��0
.�0��
vše ���������� 

  Chyby od sériového kanálu CH2 mají hodnotu druhého bytu 
��$3�	������;�%	�����,- ����;���.������(� 

20 FC  chybný kontrolní byte v kombinaci s globální adresou 
2X RB  	��	��������	
���	
�:�	�,��%L�0��-��	������	����	
-��� ����

FC - 3, 4, 5, 6, 9, C, D, E, F) 

  +<&� 	��	�� ��!�����	��� ����	
���	
� :�	�,
�� F�� ������ �y-
�"	
�� � ������$� ���1���� ��� 	��"03
� ����
� %�
���� ������ ����
�0
��
����?�� �$��0���-����������
�	����������	��
�	���0�	
�
na displeji PLC). 

12.4.2 Chyby systému 
#�� �!
�
����1
���*�#5����#�A��!�#������������������� �� ���,- � ��3���
��

�!
�������$�����1������ 
07 00 00 00  ,- �����
���	����������	�	�	
��N	  

  ����-���	����������
�	
��.����������	�	�	
��N	�.����3���	$�
��	����	
���������S�����������	������	$����������+�
�
	���0��
porucha v z���-���	
��!
������������"�
�8I9�	��,�	����	
�
jed	��,�.�	�0�����"�����	"0
��������	������-���,
������

� 

08 00 00 00  ��������	
����	
������-�
��	
���� �, ��� 

  �����, ����� ������3
�	�!�	������	��-��	��������������	
� 
09 00 00 00  ,- �	$�� ������$��������odu RTC 
  F���������������������	
�������	���
�eného systému. 

12.4.3���� ���/3��	
�'&4����������� 
+����������� � ����� ���,- � ��3���
�����!
�������������1�������?���
�i-

	�,
���
�
	 �����,
���	���� ������	
,-���������*�������������	
����	��
n-
�����,��	�����3����	
� následku. 
10 00 00 00  �"��	
�	���� 
  >�
	�����,
��"��	
�� ���"�
��������	�;� 
11 00 00 00   �������	
�
	��G�����
	�����,
�W9#�0���
�����������C 

  Instrukce WMS má chybný parametr, a proto se neprovede. 

Chyby systému 

Chyby programování 
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12 00 00 00  �������	
�
	��G�����instrukci LMS je mimo tabulku T 
  Instrukce LMS má chybný parametr, a proto se neprovede. 

13 00 00 00  ����������
	�����,��	������
�	
�����������
���0�-�������- 

  Tabulka definovaná tabulkovou instrukcí nad zápisníkem 
�������
���0�-�������-��7	�����,�����	eprovede. 

14 00 00 00  zdrojový blok dat byl definován mimo rozsah 

  ����0��$�������������� 
	�����,
������	��� ����:
	���	��
���
�����-����
�	
��.����.��
������� ��7	�����,�����	��������� 

15 00 00 00  cílový blok dat byl definován mimo rozsah 

  Cílový blok ���� ���� 
	�����,
� �����	�� � �� ��:
	���	� �
���
�����-����
�	
��.��
������� ��7	�����,�����	��������� 

12.4.4 Chyby v periferním systému 
22 00 00 00  �������	
�
	���	
-�������	
�����������3���,
,-������* 

40 00 50 AJ  chyba binárního výstupu 

12.5�=
�
������ �4���&����3&��
�'������,
�
��'�'	4�
�  
+�
��0�	
�+<&���	���
��	����� �����.� ��� ���� ���
���
�+&.� 0�� 	��� t-

	���
.� �����!�� ��!�$� +<&� 0�� 	��	�� 	����1��������� +����� ����� ������� �
s ����	
��,
����
�+<&���+&.��������0���������	������0
,
,-�����*R 

 
1. %
����#C����ivedeno napájení?  
 Ne +����?���	������� 
 Ano  ↓ 
2. #���
��#C��,��������'
&�
�������
����
/3���<0:��
 ��8GC�K 
 %�
�����	������5( 
 Ne )������� ,- ��� ��
� �������	
� 0����� � �����.� 	����� ����	
�����.� 0��

nutná oprava PLC. 
 Ano  ↓ 
3. Chcete programovat PLC pomocí vý �����4������'	�
��K 
 Ne +������0����������� 
 Ano  ↓ 
4. ���/��+	
�&����������+���&��+���8�K 
 Ne @����1������	
�+<&����
��$�����!
��&'�.������?���	������� 
 Ano  +������0���������2� 
5. ���/��+	
�&
�'���
���&��+���8�K 
  Ne +������0����������;� 
 Ano  ↓ 
6. ���/��+	e ke komunikaci rozhraní RS-232 CH1?  
 Ne +������0���������M� 
 Ano  ↓ 
7. ���/��+	
��
'	����8�����&��
ktoru L?  
 Ne Rozhraní RS-232 CH1 je vyvedeno na konektor L, 

 �����?���	���avu. 
 Ano  ↓. 
8. ���/��+	
�������������&� 
���LH�$-$�����$K 
 Ne Zkontrolujte zapojení vašeho kabelu. 
 Ano  +������0������������ 
9. ���/��+	
��
'	����8�����'���&���3�3�HK 
 Ne Rozhraní RS-485 CH1 je vyvedeno na svorkovnici K, 

 �����?���	������� 
 Ano  +������0������������ 
10. ���/��+	
��
'	����8�����'���&���3�3�:K 
 Ne Rozhraní RS-232 CH2 je vyvedeno na svorkovnici N, 

 �����?���	ápravu. 
 Ano  ↓. 

Kontrola PLC 
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11. %'���'��+��!���'	��
��������
	������'����4���&��+��K 
 Ne +����?���	������	
���������*�%�
�����	������( 
 Ano  >���
���"�� �!
��	
�8#-�5��&'��	����&'���������0����������� 
  >���
���"�� �!
��	
�8#-484 CH1 ↓ 
12. %
����/3	���
�����&���,�����K 
 Ne +������0��������� 
 Ano  ↓ 
13. Je ��
�����&���,�������� ��
��3��3&�������+�
�����'	����'3��á���K 
 Ne ���!�0����3�,-	 �	������0
,
���!	���
� 
 G��;��
'��	��/+��+�'3��+�&�� 
  Není ����0�	��	���0�	
�������	
���	����0��������	
�����	$� 
 Ano, svítí pouze POWER.  
  &- �����+&�	��������������
�+&���������	
���� 
  +������0������������ 
 G��;� !�
����
��'����	� �3&+��
���M2;�<�6�'��	��	����
��
 ����bec.  
  ������� 	�� �
1	���� 8C#� ���
� +&� �� ����odníkem nebo PC 

nepodpo��0��������	
��
1	����8C#.�������	�-���������-��	
�8#-485 
(pro RS-232 není nutný). 

  Pokud software na PC nepodporuje signál RTS, je nutné nastavit 
������	
�� ��� ��!
��� �������
,��-�� ����
	�	
� ��"��� ����	
��,��
a na centrální jednotce 	�����
����������	�����������������"�
�%�
��
���	������(� 

  >$��0���� ��������
� 96#I7&.� G+86.� O+6#� �� 	"������ �
����
���	
�
programy signál RTS podporují. 

 G��;� !�
����
��'����	� �3&+��
���M2�'�<�6� 
  ������� ��� �$����	
� ����
� ������	
��.� �� ������� ���
� �������em 

a +<&.���
���	"���+<&�� 
 G��;� !�
����
��'����	� �3&+�'	�����!��M2�'�<�6���<M2� 
  @���	
��,��0�����������.��������0��������������
�������������+&�

nebo v PC.  
  +������0����������������� 
14. B+	
���#��,�'	�1
��&� 
�����'��+��4�,+'��&���)B? 
 Ne +����?���	������� 
 Ano  ↓ 
15. %'������/3	��'��+��4�&� 
��K 
 Ne +����?���	������.����	�����0�������0�	
������*������	
��$��� � 
 Ano  ↓ 
16. Na kterém kanálu COM máte nainstalovanou myš a na kterém 

komunikujete?  
 Na stejném  
  Dochází ke kolizi��������*� 
�����
���".�!��	������� 3���
��0�	����

F�� 	��	�� ����	
������ ����� 0
	$� &69.� 	���� ��
	��������� ��������
myši. 

 Myš na COM1, komunikaci na COM3  
 Myš na COM2, komunikaci na COM4  
 Myš na COM3, komunikaci na COM1  
 Myš na COM4, komunikaci na COM2  
  )"���������1��� �%	�����G+86(�	���-�������	
�������������	��.�

����$���
�
����0	$������3���,
��������0������������� 3
��F����� �������
���!
�� 0
	�������
	�,
.�	�!� 0�����$3�������	���>����1�����G+86�
��� �����,-� ����	
��,�� ���� 	�����
�� 0
	$� ������� �����3�	
��
Experim�	� � ��-���� ���-�� 0���� �3��� ����	 � ���� ���3�	�� �!
�������
PC. 

 Ostatní kombinace ↓ 
�N�� �
�+� 	��'�� �
� �� ���+�&�;� ��
� #�� �
��3���+� �����!F� �
 ��

komunika �
�1�'	�������+�+ 
 +������� ��� � �� ��0�� �� ���1���*� ���,�0
,
,-� �� ���3
��	��� ��!
���

(pro��,��������(� 	���� ���� ������	
�
� � ���� � �� 1��:
,�$�� ���-��	
��
(Windows). 

C������
	���
������	
sériového rozhraní 

Kontrola kabelu 

Kontrola PC 

Problém vypadávající 
komunikace 
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 >����1����� G+86.� ����$� ��� ������ ���� ���,�0�� �� ���3
��	��� ��!
��.� 0��
nutností sériový kanál PC vybavený ekvivalentem obvodu 16550 s 
vyrovnávacími zásobníky. Ve volbách komunikace v programu xPRO pak 
zaškrtneme volbu UART 16550A a zvolíme �����;���	 - standardní. S 
ná�������������	
-��� ������W
	��a��M��0�����3�,-	 �	�������
�����
���	����	"�� ������	 ��"�
�������� ��#���3
����
�����������?���� ���
��
��
���	��� ������� ��� ���
�vými kanály (xPRO pak komunikuje i na PC 
s procesorem 386SX), nebo zvolit �����;���	 - standardní� �
������;���	 - 
��6	 �����;��� a ������	"� �	
!����� ����	
���	
� � ,-����� %� ,-����� 0��
sa�����0�"� ������ �	
!����� 
� 	�� ,�	����	
� 0��	��,�� +<&(�� >����� UART 
16550A ne��
��$����3���	�����#	
!���	
�����	
���	
�� ,-����
������ ���
u PC vybavených procesorem 486DX nebo 486DX2 a vyšším. 

 )"������ ���1��� � �� ��������
� W
	��a�� 	�����
� ����	���� ��������	"�
� ,-������ �
��	
�	����
0����C�	����������� �����	��	�� ��3
�� 	������	
��
d�������	��������� ������"�
�,�	����	
�0��	��� �+<&�%�
�����	������(� 

13.�)�'	��*��+���,+��� 
>� �����	
� ���"� ��
� ����� � ������"�� ������ ���,��	
�� �$���,�� 	����

�����	"����	���	������
�	
���1�	
��,�� 
+<&���� �C&�;;�0�������!
����������	
,������
��	
������	��������tkami 

���� ���3	��� ��	��!� �� ����������
� ,
��
�$�
� 	�� �����������
,�$� 	���0��
Z ��-���� �*����� ��������0�� �$���,�� ������"�� �������	
� ����� � ������ 	��
�����
��0
,
����*������� ����	������,��
3�
��@������
��,
�,- � �0����+<&�
���	����	"� � ����	 � �
�1	���
,�$�� � ��émem. Opravy jednotek provádí 
výrobce. 

14.�.��/ � 
+�
�����!�	
��3����,	$,-�����
	�������
	�����,
�� !���0��+<&��
	
��l-

	
�D��!����P��	 .���
�����$,-�0��������������������	��!�	"����������
�+<&.�
���������"0
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14.2 Kontrola propojení PE svorek 
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odporu musí být ≤ 0,1 Ω 
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Tecomat TC500 

TXV 138 07.01 80 
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• rozpojit propojku V1 (vedle baterie) 
• vyjmout baterii 
• zasunout novou baterii 
• zapojit propojku V1 
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programu a obvod RTC napájeny po dobu cca 5 minut ze zálohovacího 
kondenzátoru. 
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15. Záruka 
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